Rotaéni manipulator obalovych souboru jako
pridavné zafizeni k vysokozdviznému voziku

PRILOHA €. 2 - POZADAVKY NA ROTACNi MANIPULATOR OBALOVYCH SOUBORU

Pozadavek
Moznost montaze a zprovoznéni na vysokozdvizném voziku Yale GDP 20 SVX

Schopnost uchopeni vertikalné stojiciho obalového souboru, nadzvednuti, pojezd a postaveni na
manipulaéni plochu
Otoc&eni obalového souboru o 180°

Otoceni pravotocCivé i levotoCivé

Schopnost polozeni obalového souboru uchopeného v horizontalni poloze na manipulaéni plochu bez
mechanického razu a poskozeni

Schopnost uchopeni a nadzvednuti obalového souboru v horizontalni poloze leziciho na manipulacni
ploSe bez mechanického razu a poskozeni

Schopnost poloZeni obalového souboru uchopeného v horizontalni poloze do stojanu na obalové
soubory bez mechanického razu a poskozeni

Schopnost uchopeni a nadzvednuti obalového souboru horizontalné leziciho ve stojanu na obalové
soubory bez mechanického razu a poskozeni

Pouziti dvou uchopovacich ramen rozdilné délky, del8i rameno pohyblivé, umisténé vpravo, kratké
rameno pevneé

Vybaveni dorazovou plochou obalového souboru s kontaktnim povrchem umisténou mezi Celistmi na
zakladové desce

Hydraulické ovladani Celisti s moznosti nastaveni sily stisku

Rozsah uchopeni obalového souboru o priméru 570 mm az 710 mm

Velikost Celisti umoznujici uchopeni sudu na plasti mezi valivymi vyztuzemi (rozmér Celisti ve sméru
mezi vyztuzemi max. 250 mm)
Povrch Celisti neposkozujici misto uchopeni

MozZnost vymény Celisti

MozZnost vymény obloZeni Celisti

Zachovani vaziciho systému INS TC2000

MoZnost montaze a demontaze pfidavného zafizeni proveditelné prostfednictvim Skolené obsluhy
VzVv




