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Rok 2017

Specifikace poZadavki, nastin konceptu Feseni

Bude provedena detailni specifikace pozadavk{ na prototyp
zaznamového zatizeni a na pilotni aplikaci (s ohledem na specifikaci
resitele). Budou aktualizovany a doplnény predprojektové studie na
zakladé novych poznatk( z oblasti inteligentniho planovani pohybu
robotl na zakladé intuitivniho uceni operatorem. Na zakladé
provedenych studii a specifikaci budou zahajeny hlavni vyzkumné-
vyvojové aktivity (metody a algoritmy pro ndvrh senzorického
systému, navrh vlastniho prototypu a pilotni aplikace)

LaserTherm,
Zapadoceska
univerzita

Pfechazi do
r.2018

Rok 2018

Specifikace poZadavkti, nastin konceptu feSeni

Bude provedena detailni specifikace pozadavkl na prototyp
zaznamového zatizeni a na pilotni aplikaci (s ohledem na specifikaci
resitele). Budou aktualizovany a doplnény predprojektové studie na
zakladé novych poznatk( z oblasti inteligentniho planovani pohybu
robotl na zakladé intuitivniho uceni operatorem. Na zakladé
provedenych studii a specifikaci budou zahajeny hlavni vyzkumné-
vyvojové aktivity (metody a algoritmy pro navrh senzorického
systému, navrh vlastniho prototypu a pilotni aplikace)

LaserTherm,
Zapadoceska
univerzita

12/2018

Rok 2019

Vyvoj vlastniho FeSeni (metody, algoritmy, modelovani, konstrukce)
Ve druhé etapé probiha hlavni ¢ast vyzkumnych aktivit, zejména
vyzkum a vyvoj metod pro zpracovani senzorickych dat a vyvoj
rozhrani s primyslovym robotem. Jsou zahajeny a z velké casti
realizovany klicové ukoly vedouci k navrhu technické realizace
prototypu zaznamového zafizeni umoziujici zacit s jeho skute¢nou
konstrukci/montazi. Jsou formulovany pozadavky na operatorské
rozhrani (ovladani, vizualizace). V etapé budou definovany zakladni
detaily k realizaci pilotni aplikace (specifikace robotické buriky).

Zapadoceska
univerzita,
LaserTherm

12/2019

Rok 2020

Prototyp, pilotni aplikace, verifikace a validace vysledkd (Upravy,
korekce, hodnoceni)

Budou dokonceny vSechny vyzkumné aktivity a bude dokonéeno
operatorské rozhrani. V rdmci etapy dojde k ovéreni (verifikaci)
prototypu zaznamového zatizeni (Gprot 1) ve smyslu provedenych
funkénich testl. Bude realizovan prototyp (Gprot 2) robotické buriky
s vyvinutym zaznamovym zatizenim v ramci definované pilotni

Zapadoceska
univerzita,
LaserTherm

Prechazi do
r.2021




aplikace (s redlnym technologickym procesem). Bude provedena
validace pilotni aplikace. Na zavér etapy bude prokazano Uspésné
dosazeni vSech cilll a vytvorena prislusnd dokumentace. Budou
pfipraveny postupy rozsifovani a komercionalizace vysledkl projektu
a rozmysleny potencialni postupy dalsi spoluprace.

Rok 2021

Prototyp, pilotni aplikace, verifikace a validace vysledki (apravy,
korekce, hodnoceni)

Budou dokonceny vSechny vyzkumné aktivity a bude dokonéeno
operatorské rozhrani. V rdmci etapy dojde k ovéreni (verifikaci)
prototypu zaznamového zafizeni (Gprot 1) ve smyslu provedenych
funkénich testl. Bude realizovan prototyp (Gprot 2) robotické buriky
s vyvinutym zaznamovym zatizenim v ramci definované pilotni
aplikace (s realnym technologickym procesem). Bude provedena
validace pilotni aplikace. Na zavér etapy bude prokdzano Uspésné
dosazeni vSech cill a vytvorena prislusna dokumentace. Budou
pfipraveny postupy rozsifovani a komercionalizace vysledk( projektu
a rozmysleny potencialni postupy dalsi spoluprace.

Zapadoceska
univerzita,
LaserTherm

12/2021




