Priloha €. 1 Smlouvy - Technicka specifikace

Tender poZzaduje dodavku malého primyslového robotického ramene s vysokou presnosti a
opakovatelnosti, ddle jen ,zboZzi“.

Nasledujici technicka specifikace pro zafizeni pfedstavuje minimalni pozadavky, které musi zbozi
splfiovat. V ptipadé, Ze Ucastnik nabidne Zbozi, které nesplfiuje uvedenou technickou specifikaci nebo
neobsahuje vSechny nize popsané komponenty, bude Ucastnik vyloucen ze zaddvaciho fizeni na
zakladé nedodrzeni specifikaci stanovenych zadavatel v zadavacim fizeni.

A. Obecné pozadavky

Zadavatel poZaduje, aby predmeét plnéni splfioval alespon nasledujici minimalni technické parametry
a kritéria:

a) Pfedmétem verejné zakdzky je dodavka a poskytnuti nize uvedeného zarucniho a pozarucniho
servisu Zbozi, v€etné predlozeni Uplné dokumentace a prohldseni o shodé.

b) Nabizené ZboZi véetné veskerého pfisludenstvi musi byt zcela nové a nepouzivané. U¢astnik nesmi
nabizet zboZi, které se nazyva demo zafizeni nebo se jiz pouziva.

c) Predmét verejné zakazky zahrnuje veskeré naklady, které ucastnici o¢ekavaiji pti plnéni verejné
zakazky.

d) Nabizené zbozi musi odpovidat smérnici Evropské unie o elektromagnetické kompatibilité a
elektrickym normdm Evropské unie. Napajeni musi byt funkéni pro 230 VAC, 50Hz.

e) Predmétem verejné zakazky je rovnéz poskytovani sluzeb ve formé:
- pfeprava zboZi na misto plnéni,

- zpracovani a predani pokyn( a ndvodu k provozu a Udrzbé (prirucek) v ceském nebo anglickém
jazyce.

f) uvedeni zafizeni do provozu a zakladni prokazani funkénosti a udrzby v misté plnéni (min. 2 dny).

Ucastnik je povinen poskytnout na doddvané zafizeni zaruku v délce min. 1 rok, kdy zaruéni doba
zac¢ind dnem doddni zafizeni zadavateli. Tuto zaruku poskytuje dodavatel nebo vyrobce doddvaného
zafizeni.

Technické pozadavky

Malé priimyslové robotické rameno s vysokou piesnosti a opakovatelnosti s ptidavnym
chapadlem.



Robotické rameno (manipulator)

Nabizené zbozi — nazev/typ MECA 500 (doplni icastnik)

Polozka c. Popis parametru Pozadovana hodnota

1 Stupné volnosti Min. 6

2 Maximalni dosah hlavy ramene | Min. 250 mm

3 Uzitecné zatizeni Min. 0,450 kg

4 Opakovatelnost pozice Maximalni hodnota £+0.01 mm v
celém rozsahu pohybu

5 Rychlost pohybu v jakémkoli Alespon 120 stuprid/sekundu

kloubu

6 Hmotnost Max. 60 kg

7 Napajeci zdroj pro zatizeni 1x230 V/50 Hz, max. 16 A,
(jednofazovy)

8 Dostupnost montaze Libovolna pozice

9 Dodatecny software nebo Dodané zafizeni véetné

rozhrani nezbytného vybaveni musi

umoziovat instalaci, nastaveni,
udrzbu a provoz zafizeni béhem
celého Zivotniho cyklu zafizeni.
Provoz zafizeni musi umoZnovat
ovladani externé pres Ethernet
TCP / IP z alesponi v jazycich
ANSII C++a C# obsazenychv
MS Windows a OS Linux

10 Navod k poutZiti a instalaci v Cestiné nebo anglictiné




P¥idavna uchopovaci hlava (chapadio)

Polozka ¢.

Popis parametru

Pozadovana hodnota

Uzitecné zatizeni

Min. 0.18kg

Pocet stuprili volnosti

Min. 1

Princip aktuatoru

Elektricky

Hmotnost

Max. 0.250 kg

Maximalni sila Gchopu

Min. 30 Nm

Ovladaci software a rozhrani

Dodané zafizeni véetné
nezbytného vybaveni musi
umoznovat instalaci, nastaveni,
udrzbu a provoz zatizeni béhem
celého Zivotniho cyklu zafizeni.
Provoz zafizeni musi byt
kompatibilni s roboticikym
ramenem popsanym vyse. Je
nezbytné, aby bylo mozno
ovladat zafizeni externé pres
Ethernet TCP/IP z alesponi z
jazyka ANSII C++ a C# pres
ovladace v operacnich
systémech MS Windows and OS
Linux.

Navod k poutziti a instalaci

v Cestiné nebo anglictiné




