Piiloha &. 1 ke smiouv& &. 1701 2 6720
Pocet listi: 9

Vieobecné podminky ke smlouvé
o poskvtnuti a&elové podpory na ¥feleni programového projektu

Clanek 1
Definice pojmu
,,Sm-louva“ je smlouva o poskytnuti GiGelové podpory na feseni programového projektu uzaviena
mezi poskytovatelem a piijemcem ugeloveé podpory.
_Dalgi agastnik projektu® je pravnicka nebo fyzicka osoba, jehoz podil na projektu byl vymezen
v navrhu projektu a s nimz pijemce uzaviel smlouvu o Gcasti na feSeni projektu.

_Dodavatel“ je osoba, pomoci které ma piijemce plnit urcitou Cast projektu nebo kierd ma
poskytnout prijemei k plnéni vefejné zakéazky urcité v&ci &1 prava.

,Projekt* je soubor vécnych, Easovych a finantnich podminek pro ¢innosti potfebné k dosaZeni
cilt vyzkumu nebo vyvoje formulovanych poskytovatelem ve smlouve.

Zahajeni projektu” je den, kdy bylo zahajeno feseni projektu dle Smlouvy.
. Vy$§i moc” je nepredvidatelnd a nepiekonatelna udalost, kterd nastala nezavisle na vili
piijemce a brani mu ve splnéni cild projektu.
., Pijemce” je pravnicka nebo fyzicka osoba, kiera se uchdzela u poskytovatele o poskytnuti
podpory a v jejiz prospéch bylo rozhodnuto.

_Zakon o podpofe vyzkumu a vyvoje” je zdkon & 13072002 Sb., o podpofe vyzkumu,
experimentalniho vyvoje a inovaci z vefejnych prostfedkii a o zméné n&kterych souvisejicich

r

zakoni (zdkon o podpofe vyzkumu a vyvoje), ve znéni pozd&jsich predpisi.

Clinek 2

Rizeni projektu

. Piijemce vyvine veskere nezbytné Gsili, aby dosahl cild uvedenych v projektu a splnil veskeré

zavazky viidi poskytovateli.

. Prijemce je povinen:

a) pouZit poskytnuté prostiedky vyluCné na Ghradu uznanych nakladii na ginnosti ve vyzkumu,
vyvoji a inovacich nebo v souvislosti s nimi a v souladu se Smlouvou a zdkonem 0 podpoie
vyzkumu a vyvoje;

b) neprodleng pisemné informovat poskytovatele o skutedném zahajeni feSeni projektu;

c) predavat poskytovateli doklady o projektu podle &lanku 6 téchto Vieobecnych podminek;

d) neprodlend pisemné informovat poskytovatele o kazdé okolnosti, ktera by mohla podstatné
ovlivnit splnén{ cilé projektu, jakmile se 0 ni dozvi, nejpozdgji viak do 7 kalendéinich dni;

¢) piijimat opatfeni pro fadné provadéni svych praci stanovenych v Navrhu projektu;

f) uchovévat originaly viech uzavienych smluv, veetne jejich dodatk, tykajicich se Fedeni
projektu po dobu 10 let od uzavieni Smlouvy;

g) zikastfiovat se jednani, ktera byla svolana za Glelem kontroly, sledovani a hodnoceni
projektu prostfednictvim svych zastupcls;

h) predkladat poskytovateli vechny poZadované udaje o Fadném dodrfovani podminek
Smlouvy.



. Navrh, véetné zdtivodnéni, na zménu termind jednotlivych etap feSeni projektu je piijemce
povinen pfedloZit poskytovateli nejpozdéji do 30 kalendafnich dnli pfed sjednanymi terminy
jejich ukondeni. Poskytovatel je povinen do 20 pracovnich dnti od dorugeni tento navth schvilit,
odmitnout nebo vyzvat k jednani. Pokud tak poskytovatel ve stanovené Ihiité neudini, ma se
za to, 7e s predlozenym navrhem vysiovil souhtas.

. 1 po splnéni zavazki ze Smlouvy, resp. v piipadé zéniku Smlouvy, zlstdvaji v platnosti
nasledujici ustanoveni téchto vieobecnych smtuvnich podminek:

a) &lanek 6 pism. A odst. 2,

b) Clanek 8§,
) ¢lanek 9,
d) Clanek 13,
e) ¢lanek 14,
) ¢lanek 15,

g) ¢lanek 16 odst. 5a 6.

Clanek 3
Dodavatel a Dalsi aéastnici projektu
. Neni-li v navrhu projektu podrobné specifikovéna sluzba, potizeni hmotného nebo nehmotného

majetky, a to véetn& ceny a dodavatele, postupuje se pii vyb&ru tohoto dodavatele v souladu se
zakonem &. 134/2016 Sb., o zadavani vefejnych zakazek.

Smlouva o Udasti na feSeni projektu mezi pifjemcem a dalgimi ucastniky projektu musi
obsahovat pravo poskytovatele na kontrolu dalich uéastniki v takovém rozsahu, v jakém je ma
poskytovatel vii€i pfijemci.

. Naklady viech dodavatelli poskytujicich sluzby nesmé&ji prekroéit bez predchoziho pisemného
souhlasu poskytovatele u projektu obranného vyzkumu v souhrnu 20 % a u projektu obranného
vyvoje v souhrnu 30 % z poskytnute podpory na projekt dle Smlouvy.

Cleny fesitelského tymu a dodavateli poskytujicimi sluZzby nesmi byt zaméstnanci a piistuSnici
organizani sloZky stdtu Ministerstvo obrany CR, pokud &innost takovych osob ve prospéch
ptijemce je predmétem jejich funkéni néplné vyplyvajici z jejich pracovniho nebo sluZebniho
zafazeni v organiza&ni sloZce statu Ministerstvo obrany CR, ledaZe na tyto osoby piijemce
nezada poskytnuti podpory.

Clanek 4
Uznané naklady

. Uznané naklady poskytovatel schvalil jako naklady nutné k realizaci projektu, ktere budou
vynaloZeny b&hem jeho fegeni, budou zdlivodnéné a prokazatelné.

. Do uznanych ndkladii se zahrnuj{ polozky podle § 2 odst. 2 pism. 1) zdkona o podpofe vyzkumu
a vyvoje.

. Poskytovatel muZe uznat kromé naklad@i uvedenych ve schvaleném néavrhu projektu i dalsi
neuvedené niklady, u kterych ptijemce prokaZe jejich nezbytnost pro feseni projektu.

. Do uznanych nékladt nelze zahmout ptedevsim naklady podle &l. 3 odst. 4 téchto vieobecnych
smiuvnich podminek, dale zisk, dafi z pridanc hodnoty u téch ptijemc, kteii jsou platci dané
z ptidané hodnoty a uplatiujici odpoget této dané nebo jeho pomémou &4st, naklady na
marketing (zejména reklama, dary, obCerstveni), prodej a distribuci vyrobkdl, uroky z dluht,
kurzovni ztraty, ndklady na finanéni prongjem (operativni leasing) a prondjem s ndslednou koupi
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(leasing), zahrani¢ni sluzebni cesty (napf. veletrhy a konference, pokud tyto pfimo nesouvisi
s prezentaci vysledku projektu) a dals{ zavazky nesouvisejici s fefenim projektu.

.V pribshu fedeni projektu miZe pifjemce provést zménu pouze uvniti jednotlivych polozek
vymezenych ustanovenim § 2 odst. 2 pism. 1) z4kona o podpofe vyzkumu a vyvoje v ramei
daného roku tedeni projektu. O zménd je ptijemce povinen poskytovatele bezodkladng pisemné
informovat s p¥ihlédnutim k odst. 7 tohoto &lanku.

. O zménu mezi jednotlivymi poloZzkami vymezenymi ustanovenim § 2 odst. 2 pism. 1) zakona
o podpote vyzkumu a vyvoje je pifjemce povinen v dostateéném Casovém predstihu,
s piihlédnutim k odst. 7 tohoto ¢lanku, ptedlozit poskytovateli zdiivodn€nou pisemnou zadost.
Poskytovatel je povinen do 30 dnii od doruceni tuto 74dost schvdlit, odmitnout nebo vyzvat
druhou smluvni stranu k jednani. Pokud tak poskytovatel ve stanovené Ihitg neuéini, ma se
za o, 7¢ s ptedloZenym navrhem vyslovil souhlas.

. Informaci o zm&n# uznanych naklad ve smyslu odst. 5 tohoto ¢lanku a 74dost o prerozdéleni
atelové podpory ve smyslu odst. 6 tohoto glanku piijemce dorudi poskytovateli nejpozdéii
do 15. Hjna daného kalendaintho roku, jinak zména nebude akceptovana a Zédost se povazuje
za zamitnutou.

. Nastanou-li podstatné zminy okolnosti tykajici se feSeni projektu, které piijemce nemohl
predvidat ani je nezplsobil, pozada prijemce poskytovatele 0 zm&nu vyse uznanych naklad,
nejpozdéji do 7 kalendainich dnid ode dne, kdy se o takovych zmé&nach okolnosti dozvédel.
Z4adost o zménu vySe uznanych nakladfi, bude fesena v souladu s ustanovenim § 9 odst. 7
zékona o podpofe vyzkumu a vyvoje.

_ Clanek 5
Cerpani podpory

. Vroce zahajeni realizace projektu bude podpora poskytovatelem poskytnuta prijemci do 60
kalendainich dnt ode dne nabyti uginnosti Smlouvy formou dotace z vydajii na vyzkum a vyvoj
piimym pievodem z Ggtu poskytovatele na bankovni (et pffjemce.

.V nasledujicich letech fefeni projektu bude podpora poskytovatelem poskytnuta piijemei vZdy
do 60 kalendainich dnf od zadatku ptisluiného kalendatniho roku za podminky, Ze pifjemce
¥adné splnil zavazky stanovené Smlouvou, zejména predloZil prib&zné zpravy o postupu fedeni
projektu, ptisluiné doklady o vynaloZenych nékladech nebo jiné podklady o projektu a tyto byly
schvaleny a za podminky, Ze budou do informagniho systému vyzkumu, vyvoje a inovaci
zatazeny Gdaje o projektu v souladu se zékonem o podpofe vyzkumu a vyvoje. V ptipadé
nesplnéni zévazk plati 60denni thita od jejich tadného splnéni.

. Vptipad&, Ze pijemce nevy&erpa podporu pro dany kalendafni rok fedeni, je povinen
nevyéerpanou &ést vratit na depozitni GCet poskytovatele nejpozdéji do 14. tnora nasledujiciho
kalendainiho roku.

.V pripadech pouZitl podpory poskytovatele nebo jeji &asti na jiny udel nez je stanoveno
ve Smlouv& je povinen ji vratit na depozitni et poskytovatele nejpozdéji do 14. anora
nasledujiciho kalendainiho roku.

. Platby a pievody se povazuji za provedené dnem, kdy budou odepsany z aétu odesilatele platby.
Clanek 6
Ovéieni cilii a vysledki projektu, pfedklidani zprav a dokladu

. Ovéfeni dosaZeni cilii a vysledkd bude u projektd obranného vyzkumu provadéno oponentnim
Fizenim Kk prob&inym zpravdm a zaveretné zpravé a kontrolnimi dny a u projektu
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experimentalniho vyvoje oponentnim fizenim k predbéinému a koneénému projektu,
podnikovymi, kontrolnimi a vojskovymi zkouskami a kontrolnimi dny.

Zpravy a doklady o nakladech pfedklada piijemce pouze poskytovateli.
A. Zpravy ' '

Piijemce predklada poskytovateli ke schvaleni nasledujici zpravy (v pisemné i elektronicke
podobg):

a) prubézné zpravy o postupu feseni projektu, tj. zpravy o postupu praci, vynaloZenych
prostiedcich, piipadnych odchylkach od plénu prace a o dosaZenych vysledeich za uplynulé
obdobi. Pricemz prvni obdobi vzdy zafind zahajenim projektu v daném roce a konci
31. prosince tohoto roku. Dalsi obdobi odpovidaji kalendafnim rokiim feSeni projektu;

b) neperiodické zpravy o splnéni dilich etap FeSeni projektu nebo o vysledcich fegeni projektu,
u nichz byly zahajeny kroky k zajiSt€ni jejich pravni ochrany;

¢) dalsi (dodatetné) zpravy s informacemi vyzadovanymi poskytovatelem. Termin predéani
bude stanoven v pisluiné zadosti;

d) zavéretnou zpravu o viech pracich, cilech, vysledeich a zavérech se shrnutim v8ech téchto
uvedenych bodd; zavére¢na zprava vhodna (piipustna) pro publikovani musi byt zpracovana
tak, aby poskytla tfetim strandm dostate¢nou informaci o vysledcich FeSeni projektu.

Zpravy uvedené v odst. 1 pism. b) a ¢) tohoto ¢lanku nesméji byt zvefejnény v plném znéni.
O rozsahu jejich zvefejnéni rozhoduje poskytovatel. Obsah (struktura) zprav a terminy (lhity)
pro jejich odevzdani musf splitovat pokyny poskytovatele.

Poskytovatel umozni pifjemei piistup ke vzoru pribéiné zpravy a zévEretné zpravy
v elektronické podobé. Vzory pribéiné zpravy a zévéretné zpravy jsou k dispozici
na internetové adrese www.vyzkum.army.cz.

B. Prokazani ndakladu

1.

Pfijemce prokazuje vynaloZené naklady poskytovateli ve formé& vykazu gerpani poskytnuté
podpory za piislusny kalendafni rok. Poskytovatel umozni pfijemci pristup ke vzoru vykazu
gerpani poskytnuté podpory v elektronické podob&. Vzor vykazu Cerpani poskytnuté podpory je
k dispozici na internetové adrese WWW.VYZKUum.army.cz .

Jako prilohu pribézné zpravy dale predklada piijemce vykaz pofizenych materialovych vstupl
pro stavbu prototypu. Vzor vykazu potizenych materidlovych vstupl pro stavbu prototypu je
k dispozici na internetové adrese WWW.VYZKum.army.cz .

Pi{jemce je povinen vést pro piislusny projekt odd&lenou evidenci o uznanych nakladech podle
sikona &. 563/1991 Sb., o udetnictvi, ve znéni pozd&jsich pfedpisi, a v ramci této evidence
sledovat naklady hrazené z poskytnuté podpory.

C. Spoleéna ustanoveni

1. Kazdd prib&zna zprava musi byt pfedloZena poskytovateli v terminu stanoveném v pokynech

k provedeni oponentnich  fizeni, které budou k dispozici na internetové adrese
www.vyzkum.army.cz. Soutasné prijemce pfedlozi jako samostatny dokument vykaz Cerpani
poskytnuté podpory v ¢len&ni podle § 2 odst. 2 pism. 1) zakona o podpofe vyzkumu a vyvoie.

Neperiodické zpravy o splnéni dilcich etap fegeni projektu nebo o vysledeich Feseni projektu
predklada pifjemce poskytovateli do 15 kalendainich dnd od ukonceni etapy.

Termin pfedani dalgich (dodate¢nych) zprav s informacemi vyzadovanymi poskytovatelem bude
stanoven v prisluiné Zadosti.
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Zavéredna zprava musi byt pfedloZena nejpozdéji do 30 kalendéfnich dnti od ukonéeni feSeni
projektu.

Soudasné piijemee pfedlozi jako samostatny dokument vykaz &erpani poskytnuté podpory
za celou dobu Fedeni projektu (od zahdjeni do pfedcasného zastaveni nebo ukon&eni) v ¢lenéni
podle § 2 odst. 2 pism. 1) zdkona o podpoie vyzkumu a vyvoje

. Na zdklads povéfeni poskytovatele je pfijemce povinen zorganizovat oponentni fizeni
k dosazenym vysledkiim, pribéZné a zavére¢né zprave a dal§im piedloZzenym materidlim s tim,
Ze vybér osob oponentd vEetné jejich odmeénéni je pln& v kompetenci poskytovatele a konecny
termin oponentniho fizeni urCuje poskytovatel. Pokyny k provedeni oponentnich fizeni budou
k dispozici na internetové adrese www.vyzkum.army.cz.

. Bude-li feseni projektu zastaveno pfed terminem uvedenym ve Smlouvé, plati ustanoveni
o zavéredné zpravé/zavérednych zpravach a pfislusnych dokladech o nékladech pro obdobi
do terminu predéasného ukondeni (zastaveni) projektu.

Clanek 7
Odborni poradei

. Poskytovatel si miZe za ucelem kontroly, sledovani a hodnoceni projektu pfizvat nezavislé
odborné poradce.

Poskytovatel odborné poradce pisemn¢ zavaze k zachovavéni ml¢enlivosti o informacich, které
jim budou poskytnuty a k zavazku nevyuzivat tyto informace ve prospéch svij nebo tietich
0sob.

Poskytovatel seznami pfijemee se jmenovénim odbornych poraded a umozni piijemci vznést
namitky viigi osobam odbornych poradet ve stanovené Jhuitg. Poskytovatel tyto namitky posoudi
a shleda-li je opravnénymi, odvola jmenovaného odborného poradee a jmenuje jiného.

. Clének 8
Vlastnictvi hmotného majetku pofizeného pro vyzkum a vyvoj, prava k vysledkim
a jejich vyuZiti
_ Vlastnikem materidlu nebo prostfedki nutnych k vyfedeni daného projektu poiizeného
z podpory je piijemce v rozsahu dle Smlouvy a zékona o podpofe vyzkumu a vyvoje.

. Nelze-li vysledky projektu chranit podle zviadtnich pravnich pfedpisi, je vlastnikem vysledki
poskytovatel a jejich zvefejnéni a vyuZiti je mozZné pouze s ptedchozim pisemnym souhlasem
poskytovatele.

. T.ze-li vysledky projektu chrénit podle zvl&tnich pravnich pfedpist, potom je pifjemce povinen
bezodkladngé uplatnit vlastnické pravo k témto vysledkim, zajistit jejich pravni ochranu

a po jejim udéleni vlastnické pravo prevést na poskytovatele. Pijemce mé narok na uhradu
prokazatelnych nakladi s tim spojenych pokud nebyly soucasti uznanych nakladd.

Vznikne-li jako vysledek projektu ¢i jako nedilna soudast vysledki projektu autorské dilo, popf.
zamé&stnanecké dilo podle zakona &. 121/2000 Sb., o pravu autorském, o pravech souvisejicich s
pravem autorskym a o zmeéne nékterych zékonil (autorsky zdkon), zejmena poditatovy program
nebo software, je pifjemce povinen s poskytovatelem ve 1hiité pro feleni projektu uzaviit
bezuplatnou licenéni smlouvu podle § 7358 a nasl. zdkona & 89/2012 Sb., obtansky zakonik,
kterou poskytne poskytovateli vyhradni pravo v uzemng, <asové a mnoZstevné neomezeném
rozsahu uZivat, upravovat &i jinak ménit toto autorské (zaméstnanecké) dilo.-

Préva k vysledkiim a jejich vyuZiti se f1di dle § 16 zakona o podpofe vyzkumu a vyvoje.
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Clinek 9
Ruéeni

. Odpovédnost ptijemce za ztraty nebo Zkody, které vzniknou pii plnéni Smlouvy, se Fidi
ustanovenimi obganského zakoniku. Pfijemce a dal$i ulastnik projektu ru¢i spoletné
a nerozdilng.

. Opatfeni pfijimana v pfipad® vy3si moci se upravuji dohodou mezi smluvnimi stranami.
Vzhledem k okolnostem si strany domluvi feseni takovou formou, aby se predeslo $kodam, resp.
aby byly negativni nasledky sniZeny na minimum.

. Poskytovatel neru¢f za jednéni nebo naopak nedinnost ptijemce. Poskytovatel Zadnym
zplsobem neodpovida za nedostatky vyrobkil nebo sluZeb, které jsou zaloZeny na vysledcich
dosazenych pii fefeni projektu.

. Prijemce se zavazuje, Ze odSkodni tfeti strany v pifpadé vzneseného poZadavku na nahradu
Skody, kterd vznikla jednanim nebo naopak nedinnosti pfijemce. Podminkou rueni je,
#e prijemce piispél k piisluSnym Skodam nebo Ze za né odpovida.

Smluvni strany si jsou povinny poskytnout potfebnou souéinnost.

Clének 10
Uplatnéni katalogizaéni dolozky

. Pijemce bere na védomi, Ze vysledky projektu definované ve Smlouve a dale polozky, které
budou poskytovatelem oznaceny ve schvaleném kone&ném projektu jako poloZka zasobovani
(ptiloha koneéného projektu), budou pfedmétem katalogizace dle § 9 a nasl. zakona ¢. 309/2000
Sb., o obranné standardizaci, katalogizaci a stitnim ovéfovani jakosti vyrobkil a sluZeb
uréenych k zaji§téni obrany statu a o zméné Fivnostenského zakona, ve znéni pozdéjsich

predpisti (dale je ,.zakon &. 309/2000 Sb.*).

. Pfijemce se zavazuje, Ze umoZni fadné provést katalogizaci, tj. doda Utadu pro obrannou
standardizaci, katalogizaci a stdtni ovéfovani jakosti (déle jen Ui OSK SOJ) navrh
katalogizaénich dat zpracovanych agenturou podie § 13 a § 14 zékona C. 309/2000 Sb.,
na vysledky projektu, které jsou vysledkem fegeni projektu podle Smlouvy. Pfedani navrhu
katalogizagnich dat je sou€asti plnéni povinnosti pttjemce dle této Smlouvy a pfijemce nema
nérok na thradu nékladd (nad ramec Smlouvy) spojenych s vypracovanim katalogiza¢nich dat.
Zasady pro jejich zpracovani jsou uvedeny v Katalogizaéni doloZce.

. Prijemce se zavazuje zpfistupnit & zabezpeit zpfistupnéni dokumentace ke zpracovani
katalogizaénich dat agentufe a k ptipadnému ovéfeni nebo dopln&ni katalogizagnich dat Ut OSK
SOJ (katalogiza&ni pracovisté).

‘Clanek 11
Poskytovini informaci
. Podpora je poskytovéha za podminky zvefejiiovani pravdivych a v&asnych informaci pfijemcem
o provadéném fedeni projektu a jeho vysledcich prostiednictvim informa¢niho systému
vyzkumu, vyvoje a inovaci dle § 12 zakona o podpote vyzkumu a vyvoje.
. Ptijemce plni povinnost poskytovani informaci podle odst. 1 tohoto Elanku prostfednictvim

poskytovatele, kterému pfedava udaje o projektu nebo 1daje o ziskanych poznatcich
ke zveiejnéni do informa&niho systému vyzkumu, vyvoje a inovaci.
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PH zméné Smlouvy je pifjemce povinen predat poskytovateli informace o zméné udajl
zvefejiiovanych v informaénim systému vyzkumu, vyvoje a inovaci.

Udaije je ptijemce povinen dorugit poskytovateli v pisemné a elektronické podobg& (na hmotném
nosi¢i CD) v terminech o 15 kalendéinich dnil krat8ich, nez jaké jsou zakonem o podpofe
vyzkumu a vjvoje stanoveny pro poskytovatele.

Pokud je pfedmét feSeni projektu pfedmétem obchodniho tajemstvi nebo utajovanou informaci
podle zvlastntho pravniho pfedpisu, musi poskytovatel a piijemce poskytnout ke zvefejnéni
konkrétni informace o projektu a poznatcich ve zvefejnitelné podobé&. Pokud je predmét feSeni
projektu utajovanou informaci, piedd poskytovatel 1 piijemce Uplné udaje o projektu
a poznateich postupem stanovenym zdkonem & 412/2005 Sb., o ochrané utajovanych informaci
a 0 bezpe&nostni zplisobilosti, ve znéni pozdgjsich predpist.

Clanek 12
Zachovani mléenlivosti

. Smluvni strany jsou povinny zajistit ml¢enlivost o widajich, podkladech a vnesenych pravech
vztahujicich se k vysledkim projektu, které jim byly poskytnuty a jejichZ predani dal§im
subjektiim by mohlo byt pro toho, kdo je poskytl, nevyhodné.

7Zavazek mldenlivosti kon&i:

a) pokud sc obsah téchto udajd, podkladii a vnesenych prav stane vefejné piistupnym, ato
na zaklad® jinych praci provadénych mimo ramec Smlouvy nebo na zaklad€ opatfeni, ktera
nesouviseji s témito smluvnimi pracemi;

b) sdélenim t&chto Gdajl, podkladi a vnesenych prav bez poZadavku ml&enlivosti nebo
pozdgjsim odvolanim pozadavku miZenlivosti t&mi, kte# maji pravo takto u¢init.

Pokud jsou smiuvni strany na zékladé Smlouvy opravnény predavat udaje, podklady a vnesena
préava dal§im osobam, jsou povinny zajistit, aby tyto osoby zachovavaly miCenlivost a veskeré
udaje pouzivaly jen k ugeliim, k nimz jim byly piedany.

Clanek 13
Kontroly

Piijemce je povinen uchovavat a na pozadani zpkistupnit poskytovateli informace a dokumenty
vztahujici se k fedeni projektu. Dokumenty vztahujici se k feSeni projektu je pfjemce povinen
uchovavat nejméné po dobu 10 let ode dne ukonceni fedeni projektu.

Poskytovatel je opravnén provadet kontrolu plnéni ciltt projektu, finangni kontrolu a kontrolu
vyuZiti vysledki a pfijemce je povinen mu kontrolu umoZnit.

. Kontroly je poskytovatel opravnén provest kdykoliv v dobé fedeni projektu a nasledn& az do tfi
let po ukondeni projektu nebo predéasného zastaveni projektu. Finandni kontrola neni omezena
uvedenou lhitou.

. Finanéni kontrola je provadéna v souladu se zdkonem C. 320/2001 Sb., o finanéni kontrole
ve vefejné spravé a o zmé&n& nékterych zakont (zékon o finandni kontrole), ve zn&ni pozdgjsich
predpist, vyhlaskou & 416/2004 Sb., kterou se provadi zékon o finangni konirole, a zakonem
% 255/2012 Sb., o kontrole (kontrolni F4d), ve znéni pozd€jsich piedpist.

Osobam provadéjicim kontrolu je pijjemce povinen poskytnout ve vhodnou dobu volny piistup
na pracovi§té pifjemce k osobam podilejicim se na feseni projektu, ke viem dokumentiim,
poéitatovym zdznamiim a zatizenim, které piislusi k projektu.
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Clanek 14
Sankéni ujédnani
1. Je-li feeni projektu zahdjeno se zpozdénim zavinénym piijemcem, v jehoZ disledku nebude
na fegeni projektu vycerpana Eést podpory uréena pro prislusny kalendaini rok a nevyCerpané
prostiedky budou vréceny na Wcet stanoveny poskytovatelem, je poskytovatel opravnén
pozadovat uhradu smluvni pokuty ve vyl 10 % z vrdcené Céstky.

2. 'V pripadg, Ze piijemce provede zmeénu uznanych néklad v rozporu s ustanovenim ¢l. 4 téchto
Vieobecnych podminek, je pfijemce povinen uhradit poskytovateli smluvni pokutu v piné vysi
&astky piekracujici jeho opravnéni.

3. Nedodrzi-li piijemce terminy zaslani zprdv a vykazl Serpani poskytnuté podpory a plnéni
jednotlivich etap feSeni projektu, je povinen vhradit poskytovateli za kazdy den zpoZdéni
smluvni pokutu ve v¥3i 0,03 % z vySe podpory poskytnuté pro p¥isluSny kalendaini rok.

4. Nedodrzi-li pFijemce ustanoveni ¢l. 8 odst. 2 téchto Vieobecnych podminek je povinen uhradit
poskytovateli smluvni pokutu ve vysi 5 % z celkové vy$e uznanych nakladd.

5. V piipadech, kdy by byly po ukon¢eni Smlouvy v pifjemei pii finanéni kontrole zjistény
sAvainé finandni nesrovnalosti v souvislosti s uZivanim poskytnuté podpory, mize poskytovatel
pozadovat od pijemce vraceni celé poskytnuté podpory. Vrécené podpora bude zatiZzena
smluvni pokutou ve vy 5 % z celkové poskymuté podpory.

6. Pravo na smluvni pokutu vznika opravnéné strané od prvnfho dne nésledujiciho po poruseni
smluvni povinnosti. Smluvni pokuta je splatna do 30 kalendainich dnti ode dne dorugeni jejiho
vyuétovani povinné strané.

7. Smluvni pokuty hradi povinnd strana bez ohledu na to, zda a v jaké vy§i vznikla druhé strané
v této souvislosti $koda, kterd je vymahatelna samostatné vedle smluvni pokuty v piné vysi.

Clanek 15
Spory smluvnich stran

Vegkeré spory smluvnich stran, vzniklé v souvislosti stouto smlouvou, budou feSeny smirnou
cestou. V piipadé, Ze se nepodafi spor urovnat smirnou cestou, bude se postupovat prostiednictvim
pislugného soudu.

Clének 16
Ukondeni Smlouvy

1. Pi{jemce miiZe, stejné tak jako poskytovatel, pisemn& vypovédét Smlouvu ze zavaznych
technickych nebo ekonomickych divodd, které podstatné ovliviuji projekt, nebo v piipadé, kdy
se vyrazné snizi moznost vyuZiti poznatkd projektu. Vypovédni Ihiita je dvoumesicni a pocina
b&zet prvni den mésice néasledujiciho po dorugeni vypovedi.

2. Poskytovatel mize odstoupit od Smlouvy, jestlize:

a) feseni projektu nebylo zahdjeno do 60 kalendainich dnd ode dne nabyt{ uginnosti Smlouvy
a nové navrhovany termin zah4jen{ feSeni nebyl poskytovatelem akceptovan;

b) pijemce nedostal v plném rozsahu svym zAvazklim ani poté, co jej poskytovatel pisemné
vyzval, aby své zavazky splnil nejpozdéji do 30 kalendainich dnil od doruceni vyzvy;

¢) oponentni rada nedoporufila pokracovat v fedeni projektu a poskytovale] tento navrh
schvalil;
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d) zahajeni insolvenéniho fizeni nebo fizeni o likvidaci vedlo k pFechodnému nebo
definitivnimu ukonéeni &innosti pfijemce; '

€) pouziva podporu v rozporu s jejim ucelem.
3. Poskylovatel miZe odstoupit od Smiouvy v piipadé, kdy piijemce poskytl nepravdivé udaje

nebo se dopustil zimé&mého opomenuti s cilem ziskat finan&ni podporu poskytovatele nebo
jinou vyhodu ze Smlouvy.

4. Ptijemce po obdrzeni rozhodnuti o odstoupeni poskytovatele od Smlouvy provede viechna
nezbytnd opatieni k tomu, aby své zdvazky pfi fedeni projektu zcela vypoféadal.

5. Pii odstoupeni od Smlouvy:

a) podle odst. 2 tohoto ¢lanku mohou byt uhrazeny jen naklady za poskytovatelem schvalené
ginnosti konané v souvislosti s feSenim projektu, které byly konany pted vznikem diivodu
pro odstoupeni od Smlouvy. Dile mohou byt uhrazeny i naklady, které byly uznany za
zpiisobilé pred terminem odstoupent;

b) podle odst. 3 tohoto ¢lanku je pfijemce povinen vratit poskytnutou podporu v plné vysi;
prostredky poZadované k vraceni budou zati¥eny smiuvni pokutou ve vysi 5 % z celkove
vyse poskytnuté podpory.

6. Pfi vypovézeni Smlouvy podle odst. 1 tohoto ¢lanku je pfijemce povinen vrétit poskytovateli
poskytnutou podporu sniZenou 0 uznané naklady za poskytovatelem schvalené vystupy
(poznatky, podklady) z projektu, které byly vynaloZeny pfijemcem pfed terminem dorugeni
vypovédi ze strany poskytovatele, nebo vzniku diivodd pro vypovéd’ na strané pifjemce. Dale
mitze byt vracena podpora sniZena o poskytovatelem uznané néklady, které byly vynaloZeny
v dobré vife a uzniny za platné poskytovatelem po terminu dorudeni vypovédi piijemci
do zaniku prav a povinnosti ze Smlouvy.

Clinek 17
Zavéreéna ustanoveni

Vyjimky z téchto Vieobecnych podminek musi byt uvedeny ve Smlouvé.
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Priloha &. 2 ke smlouvé &. 1701 2 6720
Poéet listl: 29

NAVRH PROJEKTU
OBRANNEHO VYZKUMU (VYVOJE, INOVACI)
MINISTERSTVA OBRANY CESKE REPUBLIKY

L. IDENTIFIKACE PROJEKTU OBRANNEHO VYZKUMU (VYVOIJE")
1. Nézev programu:

907 020 - ROZVOJ OZBROJENYCH SIL CESKE REPUBLIKY

2. Napliiované clle a priority programu:’

Rozvoj systémii veleni a Fizeni, komunikaénich a informagnich systémii a kybernetické
obrany

a) rozvijet systémy ur&ené pro podporu ISTAR (Intelligence, Surveillance, Target Acquisition
and Reconnaissance).

Vyvoj novych zbratfiovych a obrannych systému
a) vyvinout technologie a zafizeni podporujici naplnéni schopnosti ozbrojenych sil CR,
zvy$ujici G&innost jejich bojového nasazeni, prohloubeni jejich kompatibility se zbrafiovymi
systémy spojench v ramci NATO a evropskych struktut.
3. Néazev projekiu:

w»Automatizovany bezosidkovy prizkumny pozemni prostfedek*
(-, UGV-Pz*)

4 Rok zahajen 2017
Celkova doba Fefeni
Rok ukonteni 2019
5. (v tis. K¢) CELKEM

i Ani projekt
Financovéni projektu 2017 2018 2019

atelové prostiedky z rozpottu MO 24240 [ 48 346 | 9292 81 878
ostatni vefejné zdroje financovéni (vEetné dal-

gich prostfedki z rozpodtu MO) X X X X
nevefejné zdroje financovan( X X X X

Celkem uznané néklady v jednotlivich letech
Feleni projektu 24 240

48346 9292 81 878

6. | Stupent utajeni navrhovaného projektu (B-bez utajeni, V-vyhrazené, D-dve&mé, T-tajné):
B

! Program .Rozvoj ozbrojenyeh sit Ceské republiky” vymezuje celkem 8 hlavnich citd a k nim pFisludné prioritni oblasti. Uvedie ty,
které bude FeSeni projektu napliiovat.




I1. IDENTIFIKACE UCHAZECE O UCELOVOU PODPORU
ZE STATNIHO ROZPOCTU

1. | Obchodni firma, jméno . i L
nebo nazev a adresa Vojensky technicky ustav, s. p.
uchazede (pfijemce), Miadoboleslavska 944

RCE?: Praha 9 — Kbely 197 06
telefon mobilni tetefon fax E —mail
+420 910 105 100 +420 724 390 095 +420 284 817 086 info@vtusp.cz
2. | Druh pravniho subjektu’: statni podnik zaloZeny MO CR
3. | 1dentifikadni &fslo organizace: 242 72 523 Dafové identifikagni &islo: CZ242 72 523

Komeréni banka, a.s.

107-4703570227/0100

4, | Bankovni spojeni uchazede:

5. Statuté:rnf orgdn uchazede (u org. sloZky Mgr. Jiti PROTIVA
statu — jednotky - vedouci organizace):
0. Kontaktni osoba - odpové&dny Feditel navrhovaného projektu
Hodnost, tituly, jméno, pHjmeni: Ing. Libor Maréik
Adresa: | Vojensky technicky ustav s. p., od3t€pny zdvod VTUVM, Dlouh4 300, 763 21 Slavi¢in
telefon mobilni telefon fax E - mail
+420910 105 817 +420 602 511 422 +420 910 105 799 libor.marcik@vtusp.cz
7. |Statutdrni orgén (hadnost i tugzame ¢oormiiinen Mer. Jifi PBOT“(;A.
oprivnény podep é’é\’ﬁf"ﬁﬁzﬁ:d e?.“%;,u oas feditel statniho podriky
Datum: Rhzitko: 197 06, Praha 9 - Kbely Podpis:
I2: 24272523
- 17 ~p1~

8. Dal3i utgatnici prm /

Obchodni firma, jméno
nebo nézev a adresa dal- | nejsou
3iho véastnika projektu,
RC3:

telefon mobilni telefon fax E — mail

Druh pravniho subjektu: |
Identifika&ni &islo organizace: | Datiové identifikagni &islo:
Statutarni orgén dal3fho G&astnika pro-
jektu (u org. slozky stdtu — jednotky -
vedouci organizace):
Kontaktni osoba - odpovEdny spolufesitel navrhovaného projektu

Hodnost, tituly, jméno, pfijmeni:
Adresa: |

telefon mobilni telefon fax E — mail

2 Rodné &islo uvedite v pHpadg, kdy je uchazedem (pFijemcem) fyzicka osoba.

3 Napt. akciovd spoletnost, spole€nost s rudenim omezenym, vefejnd obchodni spolecnost, fyzicka osoba, pfispgvkova organizace,
organizadni slozka stitu podle zékona &.219/20008b., zdjmové sdruZeni, vefejn€ prospgind instituce, vefelnd nebo stétni vysokd
kola, jina (jakd).

1 viz Zakon €. 130/2002 Sb., §2, odst.2, pismeno j). U ka%dého dalitho uastnika projektu uved'te bod Cislo 8 samostatné.

% Rodné &islo uved'te v plipadé, kdy je daldim GZastnikem projektu fyzicka osoba.
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Slozeni ieSitelského tymu

Odpovédny fesitel

Hodnost, tituly, jméno, piijmeni:

ing. Libor Mar&ik

Odborné zamé&fen{

Systémovy specialista, vyzkum a vivoj prizkumnych a specialnich vojen-

skych systémi

Clenové fegitelského tymu®

Hodnost, tituly, jméno, ptijmeni

Odborné zaméfeni

Prislunost’

Ing. Jifi Barto3

Strojni konstrukee, tvorba dokumentace

VTU, 5. p. /0. z. VTUVM

RNDr. Pavel Cech

Systémovy specialista - IT systémy

VTU, 5. p. /0. 2. VTUWM

Ing. Michal Cundrle

Vyvojovy pracovnik - SW

VTU, s.p. [0, z. VTUVM

Petr Ferko

Vivojovy pracovnik — HW

VTU, s.p. /0. z. VIUVM

ing. Libor Hlavicka

Vyvojovy pracovnik — komunikaéni HW,
zdroje energie

VTU, s.p. 10. z VTUVM

ing. Zbynék Janéarik

Konstrukce mechatronickych systémi

VTU, s.p. [0. z. VTUVM

Jana Kalusova

Standardizace, katalogizace, dokumentace

VTU, s.p. /0. z. VTUVM

Radek Kozubik

Vyvojovy pracovnik — SW

VTU, 5.p. /0. z. VTUYM

Ing. Jan Machyl

Systémovy specialista — optoelektronika

[ VTU, 5. p. /0. z. VTUVM

ing. Martin Matéjka

Systémovy specialista — IT systémy

VTU, 5. p. /0. z. VTUWM

Ing. Pavel Novak

Konstrukce mechatronickych systémil

VTU,s. p. /0. z. VTUVM

ing. Jifi Pedek Vyzkum a vyvoj vojenskych systémi VTU s.p./ 0.z VIUWM
ing. Libor Smykal Vyvojovy pracovnik — SW VTU, s. p. lo.z VTL}VM
Petr Stépantik Vyvojovy pracovnik — HW VTU, s.p. /0. z. VTUVM

Ing. Viadimir Suraf

Vedouci konstruktér

VTU, s. p. /0. z. VTUWM

RNDr. Vilém Vévoda, CSc.

Analytik — systémy Fizeni a veleni, tvorba
dokumentace

V10, s. p. /0. z. VTUVM

Ing. Jaroslav Vitasek

Vivojovy pracovnik = HW

VTU, 5. p. /0. . VTUYM

Ing. Jaroslav Zemanek

Vyvojovy pracovnik — HW

VTU, 5. p./ 0. z. VTUVM

Ing. Pavel Zadek

Systémovy specialista - elektronika IT

VTU, s.p. /0. z. VTUVM

dilenska specializaéni skupina

VTU, 5. p. /0. z. VTUVM

technicka skupina VTUVM

VTU, s.p./ 0. z. VTUWM

technicka skupina VTUPV

VTU, s.p. f0. 2. VTUPY

¢ Cleny Fetitelského tymu jsou pracovnici v pracovn# pravaim vziahu s pfijemcem (dal3im 0¢astnikem projektu) podpory, ktefi se
G&astni na felen{ projektu, maji v néavrhu projektu vymezenou roli a podil na tedenf projektu. Reditelsky tym je rozdélen takto:
- videlti pracovnici — pracovnici, ktefl se podileji na fedeni projektn tvirdi Ginnosti (dudevni praci) ~ v navrhu projekiu se uvadgji

jmenovité;
- dilenska specializa&ni skupina — pracovnici, ktef konaji specidlni &innosti (napf. laboranti, ...... (¥ navrhu projektu se pracov-

nici neuvadaii imenovité, plénovana pracovni kapacita a osobni naklady se uvadéji za celou skupinu));

- dilenskd technické skupina — pracovnici, kte¥ konaji d&lnické a pomocné innosti (v ndvrhu projektu se pracovnici neuvadgii

imenovitd, planovana pracovni kapacita a osobni naklady se uvad&ii za celou skupinu).
Vydet flend fefitelského kolektivu MUS{ kerespondovat s vyétem pracovnikii uvedenych v édsti IV. Navrh pldnu uznanych
nikladi, poloZka esobnich nikladil 1a) a 1b)
! Uved'te ndzev organizace, se kterou je ¢len feditelského tymu v pracovnd pravnim vztahu. V plipadé feSitele, kiery md s organizaci
uzavtenu dohodu o pracovni &innosti &i provedeni préce, uvedie jako pisluinost nazev organizace, se kterou je tato dohoda uzavfe-
na
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III A. VLASTNI PROJEKT®

1 Charakteristika feSeného problému

a) Stru¢ny popis problému:

V poslednich deseti letech jiZ vojenské bezosadkové systémy (UxS) dostateéné prokazaly svou
bojovou hodnotu v redlnych vojenskych operacich. Od prvotnich, jednoduchych, funkéné ome-
zenych systémi (v podstaté odstupnych manipulatord), uréenych pouze pro pozorovéni bojidté
ze vzduchu, nebo stacionarnich, pfimo fizenych pozemnich systémili, se UXS postupné vyvinuly
v komplexni systémy, rozgifilo se jejich operadni vyuZiti a neustdle ziskavaji stale vice auto-
nomnich funkci. Nékteré z t&chto systémil jiz mohou jednat nezévisle na lidské kontroie a rea-
govat na podnéty, které jsou zaloZené na pfedem definované sadé pravidel a protokoli, sméfuji-
¢i az k umélé inteligenci. V disledku vysokého tempa technologického vyvoje jejich autono-
mie, budou mit brzy zdsadni dopad na obranu a bezpe&nost a stanou se v ni diilezitym aspektem.
Prototypy autonomnich systémili (AxS), nebo bezosadkovych systémi s vysokou mirou auto-
nomie, jsou ve svétd jiz ve zkudebnim provozu: znamé pfiklady jsou roboticky fizené automobi-
ly, pozemni vozidla, nebo drony, schopné samostatného letu, tankovani, Ghybnych manévrii a
identifikace cild.

Vzhledem k aktualni Grovni technologického rozvoje, se zavadéni UxS v modernich armadach
soustfed’uje predevdim na vzduSnou a nainofni doménu, dale na doménu aerokosmickou a ky-
bernetickou. Pozemni doména (pomineme-li pfimo fizené UXS, orientované na problematiku
EOD a dalkové fizené Zenijni stroje) zatim neni vojenskymi UxS tak Siroce vyuZivana, nebot’ se
vyznaduje relativn& nehomogennim vngjgim prostiedim, naroénym na pohyb a bojova &innost
v této domén& pak vysokou mirou neuréitosti. Nicméng, ve srovnini se vzdudnymi, jsou po-
zemni bezosadkové systémy vyuZitelné ve vyrazné v&tSim rozsahu meteorologickych podmi-
nek, maji vét$i mnohem vytrvalost na bojisti a jejich taktické schopnosti jsou bliZ$i pozemnim
jednotkam. Diky své relativng vétsi nosnosti uZiteSného zatiZeni jsou pfi nizgich ekonomickych
nakladech univerzalngjimi, neZ vzdu¥né bezosadkové prostiedky. Jejich nevyhodou je mensi
mira mobility, coz omezuje dynamiku jejich pouZiti.

UxS jsou ji# v soudasnosti a zejména v blizké budoucnosti budou prostfedkem k zvySeni systé-
movych schopnosti armad. Z hlediska moznosti zvy3eni systémové schopnosti C4ISTAR lze
konstatovat, ¥e ,jejich &as jiz nastal“. Jejich schopnosti se markantné projevuji ve zvySovani
diltich systémovych schopnostf bojujicich jednotek, jako Prizkum a Pozorovéni, kdy jsou
v nebezpednych misich schopny nahradit ,,lidského* prizkumnika, FAC, nebo FO.

Vvhody operagniho nasazeni pozemnich UxS ve srovnéani s operadnim nasazenim Zivé sily:

»  UxS jsou efektivni nahrada zivé sily v silng& rizikovych situacich, nebo nebezpeénych
prostorech, zejrnéna pii priizkumu, pfi pronikani do nezndmého prostoru, utogné bojové
ginnosti, ale také v boji na zdrZzenou, v manipulaci nevybuchlou, nebo nastrazenou mu-
nici a s podezielymi pfedméty (EOD);

vyznatuji se vysokou spolehlivosti p¥i dlouhodobém plnéni rutinnich akoli;

« maji schopnost poloautonomni piepravy materidlu, nutného ke splnéni, nebo podpofe
plnéni operaéniho ukolu Zivé sily,

«  maji schopnost efektivniho pouZiti zbrafiovych systémii s vysokou pfesnosti a rychlosti,
obtizng& dosazitelnou lidskymi silami a schopnostmi (zatim v3ak jen v omezeném rozsa-
hu, za piedem definovanych podminek);

« maji schopnost dlouhodob& plisobit v extrémnich, Zivé sile nepfiznivych podminkéch
(pouitg, polarni oblasti, kontaminované oblasti apod.);

» maji schopnost odoldvat nebezpednym biologickym a bojovym otravnym latkam;

+ maji schopnost vedeni bojové &innosti s minimalnimi prostoji (nepotfebuji odpolinek,
pouze doplnéni energii, munici, kriatkou Gdrzbu),

« jejich opravy po poSkozeni lze realizovat rychleji, neZ vylécit zranéného vojaka;
jejich pripadna fyzicka ztrata (znieni) nezatézuje bojujici jednotky, je relativné rychle
nahraditelné a spole€ensky snadno akceptovatelnd.

¥ \¢ formuldrové Sasti [11 A. Vlastni projekt uvedte hlavni charakteristiky navrhu projektu. Projekt podrobné popisic a rozved'ie
v nasledujici &4sti 111 B.




b) Piedmét feleni:

Predmétem feSeni vyvojového projektu ,,UGV-Pz je experimentalni vyvoj, nasledné praktické
ové&feni a zavedeni do vyzbroje ACR modulamiho bezosadkového pozemniho prizkumného
systému (dale jen UGV-Pz) véetng provozni a privodni dokumentace, ktery bude spliiovat tak-
ticko-technické pozadavky na vyvoj (dale jen ,,TTP¥). Pfedpoklada se, Ze tento UGV-Pz bude
uréen pro jednotky 102.pzpr v sestavé 53.pPzEB k plnéni ukoll pozemniho prizkumu, v soula-
du s poZadavky na dosaZeni schopnosti ISTAR (Intelligence, Surveillance, Target Acquisition,
and Reconnaissance) dle Capability Targets 2013/2017. Dale bude pfedmétem feSeni projektu
piisluina vyrobni dokumentace a aplikaéni programové vybaveni prototypu UGV-Pz.

c) Vychozi stav v ACR:

V souasnosti jsou v ACR zavedeny jak vzdu¥né, tak pozemni UxXS, nicméné ve velmi omeze-
ném mnoZstvi a s omezenymi schopnostmi.

UAS se v ACR pou#ivaji zatim spise ojedinéle a to pouze pro prizkumné ugely u prizkumnych
a specidlnich jednotek (RQ-11B Raven), nové u vysadkovych jednotek (RQ-12ZA WASP).
Ve viech piipadech jde o jednoduché pozorovaci UAS s UAV kategorie MINI. Dale je v ACR
nové zaveden relativné moderni UAS Scan Eagle. Zavedeni v podstat® jedné soupravy UAS
Scan Eagle do vyzbroje ACR tak znamena pro ACR velmi vyrazny posun ve vyuZzivani UxS. |
tento UAS je viak uren pouze pro priizkum realizovany s pienosem obrazu cile a s nutnosti na-
sledného vyhodnocovani této obrazové informace, neni schopen samostatné lokalizace cild.
UGS se v ACR zatim pouzivaji v podstaté jen u Zenijnich jednotek. Jsou to zejména EOD apli-
kace UGV a dalkové fizené odminovaci stroje. Dale jsou v ACR k dispozici ojedinélé UxS pro
CBRN pouziti. Jednd se viak pouze o jeden prototyp a dvé chemické ndstavby UGS TALON
prioritné uréenych pro EOD. Pofizovani UxS do ACR zatim probih4 v podstaté nahodile a de-
centralizovanym zpdsobem. Prizkumné UGS (mimo specializovany UGS pro RchPz
,LORPHEUS* v ACR nejsou pouzivény, ani zavedeny pfesto, ¥e maji oproti priizkumnym UAS
nékteré nesporné vyhody (viz vyse) a byly by jejich vhodnym doplnénim.

Souéasny stav Fefeni problému ve svété:

Zavadéni bezosidkovych systémii (UxS) do vyzbroje modemich armad se v sou€asnosti stava
b&znou realitou. UxS jiz zavadg&ji do své vyzbroje nejen armady velkych a bohatych statd, jako
jsou napf. USA, Rusko a Cina, ale i stath mengich, jejichZ armady existuji s n&kolika fadové
mengim rozpo&tem. Ukazuje se, e vyuZivani UxS ve vojenstvi neni jen otizkou velikosti ar-
médniho rozpodtu, ale také (predeviim) otdzkou optimalizace priorit dané armady a pruZnosti
mysleni odpovédnych funkeion4fl v dané armadg. Lze konstatovat, Ze rozsifeni a taktické vyu-
3iti bezosadkovych systémii (UxS) ve vojenstvi i nadéle poroste a tempo jeho rozvoje se bude v
nejblizZich letech neustale zvySovat. V poslednim desetileti byl zaznamendn nejvetsi nartst vy-
uziti UAS, predev&im pfi plnéni misi ISR (na rozdil od bojovych misi, nevyzaduji tyto mise
rychlou reakci UxV na aktualné vznikajici hrozby. Vicetigelové UAS v3ak brzy po svém prak-
tickémn nasazeni v boji, prokazaly svou vybornou uéinnost také pfi ,silovych® misich, kde beze
zbytku vyuZily své schopnosti ,niSivost® a pfi srovnani nakladi na jejich ato&né mise s jejich
vysledky, viiéi ostatnim bojovym prostfedkim, se tyto UAS (Predator, Reaper) staly nejefektiv-
n&j$imi konven&nimi zbrafiovymi systémy ozbrojenych sil USA. Bojové vyuziti bezosddkovych
systémil v jinych doménach je v souBasnosti zatim sice stile omezené (mimo oblast EOD, kde
je vyuziti UGS velmi &etné, dale rychle roste nasazeni bezosadkovych systémi v namotni do-
méné). V pozemni doméng zatim existuje relativné dostatené velky nepokryty prostor, vhodny
pro nasazeni UxS. Tento nepomér mezi pozemni a vzduinou doménou je ddn velkym podilem
bezosadkovych systémit USA, které zatim preferovaly pfedev§im vzduidné bezosidkové sys-
témy. Nicméné na rozvoji pozemnich bezosadkovych systémii (UGS) se v USA seridzné pracu-
je a americké ozbrojené sily nyni hledaji optimdini zptisob nasazeni t&chto UGS.

Na rozdil od americké koncepce nasazeni UxS je napfiklad koncepce lzraelskych ozbrojenych
sil vice vyvaZen4 a poskytuje v&t3i prostor pozemnim bezosaddkovym systémim.

Naproti tomu ,,Ruska koncepce® nasazeni UxS (v souasnosti) jedté vice preferuje pozemni do-
ménu. P¥i svém neddvném ostrém nasazeni na Krymu a v Syrii, ruské UGS ukazaly, Ze mohou
nejen vylepsit situadni uvédomeéni jednotek pozemnich sil, ale mohou také efektivné ,silové™
ptisobit na protivnika (v Syrii prob&hlo v 12/2015 velmi usp&iné spoletné piisobeni ruskych
UGS, péchoty a d&lostielectva). Je nasnadg, e UxS mohou sniZit lidské zatizeni jak v boji, tak




pfi zabezpe&eni bojové &innosti, mohou zvysit celkovou efektivitu mise a minimalizovat pfi tom
rizika pro civilni a vojensky personal za sou€asného sniZeni ceny pro zabezpedeni téchto schop-
nosti. Tyto dal§i sméry pouziti UxS jsou dostatetné znamé a v soudasnosti jsou ve sv&té€ jiZ vy-
vijeny i redln& zavadény bezosadkové prostiedky, urené pro zabezpedeni poZadavki vétdiho
poétu vojenskych odbornosti.

Cil projektu’

a) | Cilem projektu je vyvinout, ovéfit a do pouZivani v ACR zavést modularni bezosad-
kovy pozemni prizkumny systém (dale jen UGV-Pz) dale provozni a pruvodni do-
kumentace. Pfedpoklad4 se, e UGV-Pz bude uréen k plnéni ikoli pozemniho pru-
zkumu v souladu s pozadavky na dosazeni schopnosti ISTAR (Intelligence, Survei-
llance, Target Acquisition, and Reconnaissance) dle Capability Targets 2013/2017.

b} | The aim of the project is to develop, verify and field with the Czech Army the mo-
dular unmanned ground surveillance system (“UGV-Pz”) and further completed
with accompanying and operating documentation. UGV-Pz system is intended for
ground surveillance missions meeting requirements for ISTAR capabilities (Intelli-
gence, Surveillance, Target Acquisition, and Reconnaissance) in accordance with
Capability Targets 2013/2017.

4. | Zpusob Fedeni projektu:

V prvni &asti fedeni projektu (rok 2017) budou realizovéany teoretické a rozborové prace, jejichz
vysledkem bude piedb&iny projekt UGV-Pz (etapa &. 1), ve kterém budou uvedeny variantni
navrhy technického ¥eleni UGV-Pz, jeho jednotlivych subsystémii a zpracovana detailni speci-
fikace SW funkei UGV-Pza SW pro integraci UGV-Pz do architektury C4ISTAR ACR. Na z4-
kladé na oponentnim Fizeni odsouhlasenych névrhi fefeni uvedenych v pfedbézném projektu
budou objednany zakladni a uréujici komponenty a subsystémy pro stavbu prototypu a nasledné
bude zpracovan kone&ny projekt UGV-Pz (etapa &. 2), ve kterém jiZ bude uréena definitivni po-
doba prototypu UGV-Pz. Na jeho zakladé pak bude zahdjeno zpracovani vyrobni prototypové
dokumentace (etapa &. 3) a vyvoj aplikaéniho softwarového vybaveni UGV-Pz. Bude realizovén
nakup radaru SQUIRE.

Ve druhé &4sti fedeni projektu (rok 2018) bude dokon&eno zpracovani navrhu prototypove do-
kumentace, realizovana stavba prototypu UGV-Pz (etapa &. 4), realizovana integrace UGV-Pz
(kompletu) do architektury C41STAR ACR a vyvoj aplikaéniho SW UGV-Pz, s cilem optimal-
niho plnéni stanovenych takticko-technickych poZadavki na vyvoj. Na zdkladé zpracované
technické dokumentace a dosazenych vysledkd vyvoje pii stavbé prototypu UGV-Pz, pak bude
nasledné zpracovan navrh privodni a provozni dokumentace prototypu UGV-Pz (etapa &. 5).

Ve tieti &asti fedeni projektu (rok 2019) budou provedeny podnikové zkousky (etapa &. 6), je-
jichZ citem bude ovéfeni, zda UGV-Pz splituje stanovené TTP na vyvoj, vEetn& funkénosti inte-
grace do architektury C4ISTAR ACR a budou provedeny nezbytné tpravy prototypu po podni-
kovych zkoudkach, tipravy prototypové dokumentace a névrhi privodni a provozni dokumenta-
ce. Dale budou provedeny kontrolni a schvalovaci zkousky (etapa €. 7) s naslednou pfipadnou
apravou prototypu a ptisluiné dokumentace podle pfipominek komise kontrolnich a schvalova-
cich zkou$ek. Na zaklad& usp&snych kontrolnich zkoudek bude prototyp UGV-Pz ptedén do
vojskovych zkousek (etapa & 8) k uZivatelskému ovéfeni vybranych TTP. Po vojskovych
zkouskach se predpoklad4 zavére&na Gprava prototypu, jeho SW a pfisludné vyrobni, provozni a
privodni dokumentace. Déle bude zpracovan navrh na zavedeni UGV-Pz do uZivéni v rezortu
MO CR (etapa & 9) a bude zpracovana zavére€na zprava z fedeni projektu obranného vyvoje;
oponovana na zavéreiném oponentnim Fizeni, které probéhne dle poZadavku planu OR zadava-
tele v terminu do 60-ti dnii po ukonéeni fe3eni projektu v roce 2020 (etapa €. 10).

V zdvéreéné (Ctvrté) &dsti Fedeni projektu (rok 2020) prob&hne v terminu do tficeti dnt po za-

vére&ném OR, dle planu zadavatele, pedani vysledki vyvoje (prototyp UGV-Pz se zakladni
konstrukéni, provozni a priivodni dokumentaci) prvotnimu p¥ijemci (etapa €. 11).

® v zasti a) uved'te ¢il projektu v Seském jazyce, v ¢asti b) v anglickém jazyce.




5. éasovy postup reSeni projektu a konkrétni vysledky v jednotlivych letech FeSeni:

Etapaé. I: do 15. 06. 2017
Predb&Zny projekt;
Vistup: Zdpis z oponentniho Fizeni k predbéinému projekiu;

Etapa &. 2: do 15. 12. 2017
Konegny projekt; -

Vistup: Zdpis z oponentmiho Fizeni ke koneénému projekiu,

Etapa &. 3: do 30. 04. 2018
Vyrobni dokumentace prototypu;
Vystup: Vyrobni dokumentace prototypu UGV-Pz;

Etapa¢. 4 do 31.12.2018
Vyroba prototypu;
Vistup: Vyrobeny prototyp UGV-Pz;

Etapa¢. 5 do 25. 02. 2019

Privodni a provozni dokumentace;
Vistup: Privodni a provozni dokumentace prototypu UGV-Pz;

Etapa €. 6: do 31. 05. 2019
Podnikové zkousky, Gprava prototypu po podnikovych zkouskach,
Vystup: Zavérecnd zprdava po podnikovych zkouskdch;

Etapa¢. 7: do 15. 09.2019
Kontrolni a schvalovaci zkou3ky, dprava prototypu po kontrolnich a schvalovacich
zkouskach;

Vystup: Zdvéreénd zprdva po kontrolnich a schvalovacich zkouskdchupraveny
prolotyp po kontrolnich a schvalovacich zkouskdch;

Etapa¢. 8: do 30.11.2019
Vojskové zkoudky, tprava prototypu po vojskovych zkoudkach;
Vistup: Zavéreéna zprdva po vojskovych zkouskdch,upraveny prototyp po vojsko-
vyich zkouskdch,

Etapa &. 9: do 15. 12. 2019

Navrh na zavedeni prototypu do uZivani v rezortu MO;
Vistup: Navrh na zavedeni prototypu do uzivani v rezortu MO,

Etapa &. 10: dle planu zadavatele (2020)
Zavéredné oponentni fizeni do 60 dnl po ukon&eni fedeni projektu;
Vistup: Zdpis z oponentniho Fizeni k zavéreéné zpravé;

Etapaé. 11: dle planu zadavatele (2020)
Odevzdani vysledkli vyvoje do 30 dnii po zavéreéném oponentnim fizeni;
Vistup: Protokol o odevzdani vysledkii vivoje prvotnimu pFijemci.




Otekavané konefné vysledky Feleni a jejich pFinos pro teorii a praxi cbrany stitu:

Koneénymi vysledky fefeni projektu ,,UGV-Pz" bude prototyp bezosadkového pozemniho pra-
zkumného prostfedku ,,UGV-Pz“ (sestavajici z vlastnitho UGV, tidici stanice UGV-Pz, preprav-
niku UGV a polntho pfisludenstvi), vyvinuty podle schvalenych takticko-technickych poZadav-
kil na vyvoj, dodané v&etné pfisluiné provozni a priivodni dokumentace, ovéfeny v podniko-
vych, kontrolnich a vojskovych zkouskach, véetn& navrhu na zavedeni do pouZivani v ACR.

Pfinos pro teorii a praxi obrany stdtu bude u navrhovaného projektu spoivat ve vyvinuti a v za-
vedeni do pouzivani v ACR prvniho bezosadkového pozemniho priizkumného prostfedku, ktery
bude schopen plnohodnotného vedeni pozemniho priizkumu s dostatenym odstupem operatora
od nebezpetné oblasti, za méng pFiznivych meteorologickych podminek, nez soutasné bezosdd-
kové vzdusné prostiedky, s deldi operadni dobou. Tento prostfedek miize sou¢asné slouzit jako
ziklad pro dalsi modifikace bezosadkovych pozemnich prosttedki. Jeho praktickym pouZiva-
nim v ozbrojeném konfliktu (napiiklad v zahrani&nich operacich) dojde k dilezitému sniZenf ri-
zik pti nasazeni Zivé sily k plnéni ukoli pozemniho prizkumu.

Rizika Feseni problému:

Rizikem pfi feSeni projektu miZe byt poZadavek na integraci v TTP blize nespecifikovanych
senzori a subsystémi EB, dale detektord BOL, radiace a meteorologickych senzor. Zakladni
specifikace téchto externich senzorli a subsystémi EB musi prob&hnout jedt¢ pred zahajenim
praci na piedbéiném projektu, minimalng z hlediska jejich poltu, rozmérd a hmotnosti, déle
z hlediska definice jejich mechanického a elektrického rozhrani, nutného pro integraci do UGV.
Pro (isp&inou datovou integraci do prostfedku UGV-Pz pak musi byt (ve druhé etap& feSeni pro-
jektu) k dispozici rovnéZ jejich komunikagni protokoly, pfipadn& SDK. Pro tispéSnou integraci
a pro ovéfenj funkcionality musi byt tyto systémy (pozadované k integraci do UGV a odsouhla-
sené na oponentnim Fizeni k pfedb&znému projektu) plné funkéni a musi byt zapijeeny fediteli
jiz béhem druhé etapy fe3eni projektu (2018), dale pak v etapé zkouSek prototypu (2019).
Vyznamnym rizikem pro véasné vyfeSeni projektu mize byt opozdény termin uzavieni smiouvy
o poskytnuti podpory a tim opoZdéné zahdjeni feSeni projektu, coz miize ohrozit isp&nou reali-
zaci vyroby prototypu v roce 2018. Z toho diivodu bude nutné v dostatetném pfedstihu objednat
material na stavbu prototypu (v souladu s aktuding platnou legislativou). Proto bude nutné roz-
hodujici subsystémy a komponenty pro stavbu prototypu, resp. materidl s dlouhymi dodacimi
Ihitami, objednat ji% bezprosttedn& po zpracovani pfedb&zného projektu (v poloviné roku
2017), to znamena, %e o jejich pofizeni musi byt rozhodnuto na oponentnim fizeni
k piedbd2nému projektu. Seznam téchto komponent a subsystémid bude proto uveden jiz
v predb&ném projektu. Bojistovy radiolokator SQUIRE (konkrétné pozadovany uZivatelem ja-
ko primarni prizkumny subsystém 1PzS, viak musi byt u dodavatele v CR objedn4n nejpozd&ji
do konce 04/2017, to znamena, Ze o jeho ndkupu musi byt rozhodnuto jedté do zpracovéni pfed-
bézného projektu (v ptipadé nedodrzeni vyse uvedeného terminu objednéni, nezarutuje dodava-
tel v tab. 3A uvedenou cenu BRL SQUIRE).

Dal$im moznym rizikem miZe byt pozdni dodani materislu dodavaného péti ACR. Nejvétsi ri-
ziko se predpokiddd zejména v pFipadé dodani (zapljéeni) radiostanice AN/PRC-117G, urlené
pro vynosné pracoviité velitele, dale p¥ijimaci satelitni navigace DAGR.

Uréitym rizikem miZe byt i nelplna funkcionalita stivajicich SW moduld OTS/BVIS a ISWM
C41STAR a pro sprivné Fefeni naviga&nich aloh UGV pak nedostatetné rozlideni elektronic-
kych mapovych podkladi, doddvanych péti ACR.

Dopliujici adaje:

Vojensky technicky ustav, s. p., odstépny zavod VTUVM, mé dlouholeté a rozsahlé zkuSenosti
s vyvojem prizkumnych a pozorovacich systémi, zbrafiovych systémi, systému fizeni palby
délostieleckého oddilu a velitelskych kompleth riizného urleni. V minulosti (organizace
vTUVM, p. 0, VOP-026 Sternberk, s. p., VOP CZ, s. p.) byly u fesitelského pracovidtd
VTUVM vyvinuty a zavedeny do uZivani v ACR mimo jiné nésledujici produkty zam&fené na
oblast pnizkumu a pozorovéant:

- Prﬁzkumnx’ a gozorovaci komglet !PZPK! SnéZka




o] Zavedeﬁ v ACR,
o Sériova vyroba nékolika kompieti;
oV ACR vyuzivan od r. 1997 dosud;

Prizkumny komplet (PK) LOS

o Zaveden v ACR,

o Sériova vyroba nékolika kompleti;
o 'V ACR vyuzivan od r. 2004 dosud;

SOM (obsahujici dalkové fizené monitorovaci jednotky)

o Zaveden u VP CR, v nsledujicich soupravach:
SOM-1 KCM 00190500591 02; SOM-2 KCM 0019150080000;
SOM-3 KEM 0019150090009; SOM-5 KCM 0019150095004;

o Sériova vyroba SOM byla realizovana jako SOM-3, SOM-5;

o Soupravy SOM-2, SOM-3, SOM-5 jsou vyuZivany u VP CR postupné od r. 2007
dosud, SOM-2 byla modernizovana na verzi SOM-2M v roce 2014,

o Souprava SOM-1 vyuzivana od 2003 (u VP CR do roku 2010);

o Souprava SOM-5 vyuzivana u SOC ACR od r. 2009 dosud.

KPCO
o Souprava zavedenau VP CR (od r. 2010), vyuZivan u VP CR dosud.

KBV-Pz
o Vozidio zavedeno v ACR (2010), dosud pouzivan u jednotek PozS ACR.

Priizkumny komplet (PK) LOS-M

o Modemizace pivodniho prizkumného kompietu LOS
o Zaveden v ACR (2013), pouzivan u jednotek PozS ACR
o probiha sériova vyroba (2016);

Priizkumny a pozorovaci komplet (PzPK} Snézka-M

o Modernizace pivodniho kompletu PzPK SnéZzka
o Zaveden v ACR (2014), pouzivan u jednotek PozS ACR
o probih4 sériové vyroba (2016);
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o Zaveden v ACR (2014), pouzivéan u jednotek PozS ACR
o probih4 sériova vyroba (2016);




III B. VLASTNi PROJEKT"
Charakteristika rFeSené¢ho problému

Popis problematiky

Védecko-technicky rozvoj lidské spolegnosti jako celku a v souvislosti s tim i rozvoj vyspélych armad,
probihajici piiblizng od prelomu tisicileti se sebou nese i pouZiti stile dokonalejsi vojenské techniky.
Ze spoletenského hlediska je souSasny svét charakterizovan prohlubujicimi se spoleCenskymi proti-
klady mezi tzv. Zapadem a Vychodem — tj. protiklady mezi svétem demokracie a autokracie. Soucasné
spoledenské postoje zdpadni civilizace inklinuji k intoleranci ozbrojeného konfliktu, pfi kterém doché-
zi k vyraznym ztritdm na Zivotech vlastnich vojsk, zatimco ztraty nebo ndklady materidlniho charakte-
ru (techniky, financi, apod.) jsou danou spoleénosti relativné snadno akceptovatelné. Proti ,,demokra-
tickému (zapadnimu) pojeti* lidské spolegnosti pak stoji autokratické pojeti, charakterizované ignoro-
vanim lidskych ztrat neprivilegovanych vrstev a rovnéZz naprostym ignorovanim prav protivnika. Pojeti
ozbrojeného konfliktu mé u téchto autokratickych rezimi blizko k po_]mu “Totalni valka“. V souCasn¢
zhor$ujici se mezindrodng politické situaci stoji zdpadni armady (a tim 1 ACR) pted naléhavym tko-
lem: zvysit svou bojeschopnost a zabezpegit podminky pro minimalizaci vlastnich ztrat v p¥ipadném
budoucim konfliktu. P¥itom ztrity Zivé sily jsou z hlediska vyznamu rozhodujici nejen z taktického a
ze spolecenského hlediska, ale zejména ze strategického a z ekonomického hlediska.

Diky technologickému rozvoji lidské spolenosti (a tim i armad) lze pfiblizné od pfelomu prvniho a
druhého tisicileti pozorovat digitalizaci a ,,robotizaci“ modernich armad, kterd se mimo jiné projevuje
stile &etn&j$im nasazovanim bezosddkovych systémi (UxS). Z hlediska souCasného nasazeni UxS ve
vojenstvi 1ze tvrdit, 7 rozsahlé zavadéni bezosddkovych systémil (UxS) do vyzbroje modernich armad
se nyni stava b&znou realitou.

Kazdy bezosidkovy systém je mechatronicky systém, pracujici s mensi, &i vétSi mirou samostatnosti,
bez lidského operitora na palub&. Tento bezosadkovy systém milze byt mobilni, nebo staciondrni,
vzdugny, pozemni, plovouci i ponorny. Pro svou &innost miize v rizné mife vyuZivat principil roboti-
ky, miiZe i obsahovat dil&i robotizované subsystémy, nebo byt subsystémem vy33iho robotického sys-
tému. Veskeré prakticky pouZitelné robotické systémy (mimo robotické systémy kybernetické dome-
ny, dale mimo kyborgy, exoskelety a n&které antropomorfni roboty) jsou v podstaté bezosiadkovymi
systémy.

Kazdy bezosddkovy systém (UxS) se obecné sestava z vlastniho bezosadkového prostfedku (obecne
vozidla): UxV, dile jemu systémov& nadiizeného #idictho systému (nebo také fidici stanice, resp. sta-
novisté operdtora UxV) a pifslusenstvi UxS (zahrnujici material a komponenty nutné k zabezpeceni
ginnosti UxS jako celku, nahradni dily, prostfedky pro udrzbu systému). Bezosadkové systémy miiZe-
me dle operaéni domény jejich UxV rozliovat na vzdusné (UAS), pozemni (UGS), namoini (UMS),
dile je mozné rozliit dalsi kategorie UxS: napfiklad aerokosmické a lze rozlisit také specidlni katego-
rit kybernetickych robotickych systémd.

Autonomie stroje (bezosadkového systému) je mira samostatnosti tohoto stroje viici lidskému operato-
rovi. Je dana zejména mirou automatizace procesi, provddénych timto strojem. Z tohoto pohledu lze
mluvit o riznych stupnich automatizace, od pfimého ¥izeni stroje operdtorem, az po Gplnou autonomii
stroje (robotického systému). Na zakladé miry automatizace/autonomie lze provést jednoduche, za-
kladni rozd¢leni bezosadkovych systémi:

+ ddlkove ovladany/regulovany stroj realizuje svou &innost na zakladé pokynu zadancho opera-
torem, ktery je lokalizovan oddélené od vykonného stroje. Cinnost takového stroje je pak vy-
znamné zavisld na prenosové trase operator — stroj. V tomto pfipadé je ¢lovék (operdtor) sou-
asti regulaéni smycky stroje (systému);

+  poloautonomni stroj, nebo také stroj s nékterymi autonomnimi funkcemi, dosahuje cile zpiiso-
bem, ktery si sam zvoli (metodologie volby mu je v3ak stile pfedepsana, napf. poditacovym
programem s definovanymi algoritmy). Sice se stdle miZe drZet nejpfiméjsi pfedpokladané
cesty, ale nijak ji nepfedjima, vzdy si ji znovu ovéfuje, a v piipadé nenadalych piekazek i sam
(na zéklad¢ ¢lovékem pfedem definovanych algoritmi) hledd optimédlni cestu k dosazZeni cile,
bez limitu vzddlenosti od piivodniho pfimého sméru. Clovek (operdtor) jiz neni souddsti regu-

19 East T B. Viastni projekt uvedte volnou formou v doporudeném rozsahu 5 - 15 stran a v pofadi kapitol podle osnovy.
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laéni smy&ky stroje (systému), ale stale mu zaddva konkrétni tikol — cil, kterého ma stroj do-
sahnout a kontroluje jeho dosaZeni, pfipadné koriguje jeho cile;

+  plné autonomni stroj, si sam, po spusténi &lovékem voli cile a zpisoby jejich dosaZeni (na z4-
kladé predem vloZenych algoritmil); pro svou &innost jiz &lovéka vitbec nepotiebuje, jedna se
o roboticky systém, fizeny vlastni umélou inteligenci.

Moderni vojenské bezosadkové systémy (UxS) umoZziluji realizovat 3iroké spektrum &innosti a procesi
v ramci bojovych i mirovych operaci, které neni mozné jinymi zpiisoby v dané kvalit€¢ nebo arovni
bezpetnosti Zivé sily nahradit. Ukazuje se, Ze vojenské bezosadkové systémy mohou v sou€asnosti pl-
nit nejen priizkumné, Zenijn{ a logistické koly, ale v blizké budoucnosti také tlohy bojového, zdra-
votnického a jiného charakteru. Vysoce automatizované bezosadkové (vzdalené ,,robotické™) systémy
znamnou roli v souasnych i v budoucich konfliktech. V blizké budoucnosti budou znamenat revoluci
ve vojenstvi, kterd navzdy zméni tvaf a dynamiku budouciho ozbrojeného konfliktu.

Predmét FeSeni projektu

Ptedmétem feSeni vyvojového projektu ,,UGV-Pz"* je vyvoj, nasledné praktické ovéfeni a zavedeni do
vyzbroje ACR, modulamiho bezosadkového pozemniho priizkumného systému (déle jen UGV-Pz),
véetn& dodani technické, provozni a privodni dokumentace a aplikaéniho programového vybaveni,
ktery bude splfiovat schvalené takticko-technické pozadavky na vyvoj (dale jen ,,TTP*). V souladu s
TTP bude ptedmétem fedeni tohoto vyvojového projektu prototyp modularniho bezosidkového prd-
zkumného pozemniho prostfedku (tj. prizkumného bezosadkového pozemniho systému. UGV-Pz).
Tento prototyp se bude sklddat ze dvou v zdkladu (na Grovni bezosadkové platformy a jeji pozorovaci
nastavby) identickych bezosadkovych prizkumnych vozidel (UGV), uréenych jako nosie riznych
prizkumnych senzorti, systémii a zafizeni, urlenych k vedeni optoelektronického a radiolokaZniho
prizkumu bojisté (terénu), s moznosti budouciho osazeni v ACR jiz zavedenymi systémy elektronic-
kého boje a dvou identickych souprav Fidiciho stanovité (RS) UGV-Pz. Kazdé vynosné Fidici stano-
vists UGV-Pz se bude sestavat ze dvou dil&ich, v ramci RS UGV-Pz samostatnych pracovist' operatori
UGV a pracoviité velitele UGV-Pz. Toto stanovi$té bude realizovano jako moduldrni, vynosné,
v ramci prototypu s moznosti ulozeni a pfevozu v ACR jiz zavedeném obméném automobilu IVECO
LMV, ktery bude soutasn& slouZit jako tazné vozidlo pfepravniho ptivésu (vidy s jednim UGV).
Kazdé UGV se bude sestavat ze samostatng ¥izené, bezosddkové podvozkové platformy (pfedpoklada
se pouziti podvozkové platformy TAROS 6x6, vyrobce VOP CZ).

Dile se bude kazdé UGV sestivat z pozorovaci ndstavby. Pomoci pozorovaci nastavby bude realizo-
vana okamZita, celokruhova vizualni orientace operatora UGV v terénu v blizkém okoli UGV, automa-
tizovan4 ostraha blizkého okoli UGV a akusticky priizkum blizkého okoli UGV. Predpoklada se, Ze in-
formace z tohoto subsystému UGV budou na pracovisté operatora pfendSeny samostatnym komuni-
ka&nim kanalem (piedpoklada se datova radiostanice MPU-5).

Ka?dé UGV bude dale osazeno modularnim, integrovanym. multispektralnim, prizkumnym systémem
(IPz8), coz bude funk&n& nezavisly subsystém, ktery bude uréen k dalkové fizenému multispektralni-
mu priizkumu zajmovych oblasti. IPzS se bude sestavat z primarniho priizkumného subsystému (pte-
hledového), dale sekundérniho priizkumného subsystému (zamé&¥ovaciho), manipulatoru polohy, pa-
lubniho Fidiciho subsystému a komunika&niho subsystému [PzS (MPU-5, je moZné i vyuZiti komuni-
katniho systému platformy s ptepinanim signdld).

Primdrnim prizkumnym subsystémem 1PzS pro realizaci pozemniho prizkumu terénu bude na zaklad€
konkrétniho poZadavku bojistovy radiolokator SQUIRE, véetné vyhodnocovaciho a sledovaciho SW,
integrovaného v terminalu operatora. Radiolokator SQUIRE, pracujici v pasmu I/ je schopen detekce
ozbrojené osoby na vzdalenost az 9,0 km, detekce vozidla na vzdalenost 15 km, pii rychlostech cilii od
1,7 knmv/h do 300 km/h. Radiolokator bude fyzicky osazen pouze na jednom UGV, druhé UGV bude je-
ho instalaci umoZziovat.

Sekundarnim prizkumnym subsystémem IPzS, uréenym pro realizaci pozemniho prizkumu terénu
bude opticka senzorova hlava (SH), umist®na na dvouosém manipulatoru sméru (MS). Tato SH bude
obsahovat denni TV kameru, IC kameru (termokameru), laserovy ddlkomér a subsystém pro méfeni
polohovych 1hld. Sekunddmi Pz systém bude fyzicky osazen na obou UGV. Predpoklada se jeho
umisténi na stejny manipuldtor polohy, jako bojidt'ovy radiolokétor (totozné osa otd€eni v azimutu).
Diky parametriim svého IPzS bude UGV z hlediska pozemniho prizkumu schopné plné nahradit kla-
sické (osddkova) priizkumna vozidla (naptiklad KBV-Pz, LOV-Pz, budouci POV-Pz,...).
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Uroveii Feeni problému

Ve skute&né vyspélych, modernich armadach je zavadéni bezosadkovych a robotickych systémi obec-
né vénovana zna€nd pozornost. Na svétové Spitce v tomto ohledu stoji diky své technologické vyspé-
losti a obrovské ekonomické sile USA, které vyvijeji velké asili k udrZeni svétové dominance na poli
pokrodilych obrannych technologii (tedy i robotickych). V USA rovnéZ existuje znané mnoZzstvi sou-
kromych firem, zabyvajicich se, at’ uZ z vlastni iniciativy, nebo na zaklad€ statnich grantli, vyvojem
robotickych technologii a systémt.

Z pozemnich bezosadkovych systémii jsou v ozbrojenych sildch USA ve velkém poétu redln€ pouziva-
ny malé nesené systémy (na Grovni vojaka = tzv. Soldier UGV), uréené pro ptimou podporu bojujicich
jednotek. Jde o malé (s hmotnosti do 15 kg), jednoduché a relativné levné ISR prostredky, s dalkovym
ovladanim na vzdalenosti fadové desitky, maximalné stovky metrli, ddle EOD prostiedky a prostredky
na dalkové odminovani. V pouZivani téchto prostfedkl americké ozbrojené sily z hlediska technolo-
gické Grovné svych UGS nevybotuji z priméru ostatnich modernich arméd, snad jen mnoZstvim téch-
to prostiedkii, danym velikosti ozbrojenych sil USA a dile mnoZstvim zavedenych typl UGS. Jde o
ISR prostfedky vyrabéné naptiklad firmami Recon Robotics (ThrowBot, Scout, ReconScout), iRobot
(110 FirstLook, 310 SUGV a 510 PackBot), Lockheed-Martin (MTGR) a QinetiQ (Dragon Runner).
Neékteré z téchto prostiedkl (iRobot 510, MTGR) jsou stavebnicové, takZe jsou viceulelové (pri-
zkumné / CBRN / EQOD).

VEtsi UGS, opét relativné hojné& pouzivané v ozbrojenych sildch USA, jsou v hmotnostni kategorii
vezenych systémi®. Zde se nachézeji novy viceugelovy pozemni roboticky systém firmy iRobot
(iRobot 710 Warrior), dale UGS fy. Remotec /Northrop Grumman (ANDROS a jeho varianty F6, HD
a Titus, dale nejvéts§i CUTLASS — viechny jsou to EOD UGV). Déle je mozné do této skupiny zafadit
UGS fy. QinetiQ (TALON, MAARS). Tyto prostfedky jsou ve vét§ing pripadl realizovany jako viceu-
&elové (zejména TALON). Mezi tdmito UGS jsou jiZ i bojové prostiedky se schopnosti vedeni pri-
zkumu a rovnéZ ni&eni cili (TALON SWORDS, MAARS). Tyto vezené UGS byly zatim nasazeny v
bojovych operacich (vicetéelové a EOD prostiedky), zkusebné byly v bojové misi v Afghanistanu na-
sazeny i bojové UGS (TALON SWORDS), specializovany MAARS (prioritné bojovy, aviak se
schopposti vedeni optického prizkumu boji§té, jeho zbrafiovou nastavbu je také mozné vymeénit za
manipulaéni rameno a vznikne tak UxS kategorie EOD) byl zkusebné nasazen pouze pfi armadnich
cvigenich. Praktické zku$enosti z téchto nasazeni potvrdily potencial robotickych systémi, nicméné
ukazaly i nékteré jejich nedostatky. Ukazuje se, Ze rliznorodé taktické akoly pozemnich jednotek ne-
bude moZné plné pokryt jen jednou univerziini platformou s riznymi ndstavbami. Dal3i otevienou
otazkou je mira autonomie UGS a technicky problém spolehlivého datového spojeni s dalkové ovlada-
nym pozemnim systémem.

Z taktickych samohybnych robotickych pozemnich systéml byl v americké armadé realné zkouSen
SMSS (Squad Mission Support System) firmy Lockheed Martin. SMSS vyuZiva pokro&ilych robotic-
kych technologii, prioritné je uren pro automatizovanou dopravu materialu a logistickou podporu se-
sednutého druZstva. Mimo to je uréen jako platforma pro daldf robotické pozemni systémy. Vyrobce
zatim integroval na platformu SMSS svij prizkumny opticky systém GYROCAM a subsystém satelit-
ni komunikace od fy. General Dynamics, pouZivany napf. v UAV Predator. Dile je na platformu
SMSS teoreticky mozné v budoucnu integrovat rlizné nastavby, jako napf. na vyhledavani min a od-
minovani, spojovaci nastavbu, zbratiové systémy pro pfimou a nepifimou stfelbu, evakua&ni nastavby
atd. Ctyti zakladni vozidla SMSS byla v roce 2012 odeslana na testovani do Afghanistanu, kde se
osvé&déila jako roboticky dopravni prostfedek s uréenim k prepravé materidlu pro bojujici jednotky
a dale jako mobilni energeticky zdroj. Jako doprovodny prostfedek bojujici jednotky k prepravé zasob
a materidlu p&%i jednotky se SMSS v horském terénu Afghéanistanu neosvédé&it, nebot’ jeho prichodi-
vost nebyla takova, jaka byla priichodivost péSich vojaka. Osvédiila se viak v lehkém terénu, na pla-
ninach a na cestach.

Jako dal3i moznost pozemniho bezosddkového systému zkou$elo ministerstvo obrany USA v letech
2015 az 2016 v ramci programu SMET (Squad Mission Equipment Transport) i jednodu$$i bezosad-
kové prostredky MUTT (Multipurpose Unmanned Tactical Transport) fy. General Dynamics, jakoZzto
ptepravni prostfedky materialu vysadkové jednotky, pfipadné nosite manualné i dalkové ovladanych
leh&ich (podpimych) zbrafiovych systémi. Tyto armadni zkousky se zatim jevi jako ispé&sné.

V kategorii vét3ich, samohybnych, bezosadkovych systémil jsou v ozbrojenych silach USA pouzivany
Zenijni robotické systémy jako prostfedky pro odminovani, robotické stavebni stroje a aplikace robo-
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tickych fidicich systémi do b&znych nakladnich vozidel tak, aby tato byla schopna samostatné jet v
kolong, Fizené jednim fidi¢em-operatorem. Dale armada/namoini péchota USA testovala bezosddkovy
dopravni prostiedek GUSS, vyvinuty firmou TORC Robotics, ktery pfedstavuje pfistrojovy kit umoz-
fiujici zcela autonomni pohyb vozidel (mimo kolony i mimo komunikace), na nichZ je namontovan.
Dalim robotickym pfepravnim prostfedkem vyvinutym v USA je UGV CaMEL firmy Northrop
Grumman, ktery je postaven na kolovém podvozku s moZnosti nasazeni gumovych pasi a je pfimym
konkurentem SMSS. Pro zvy3eni pritchodivosti doprovodnych systémi pési jednotky v téZkém terénu
se v USA uvaZuje o kradejicich robotickych systémech, nicméng v této oblasti stale probihaji pouze
vyzkumné prace. Tyto systémy viak existuji zatim jen ve funk&nich vzorech, resp. technologickych
demonstratorech, které zatim nemaji dostategnou nosnost a jejich pohyb je znaéné energeticky naroé-
ny, tudiZ jsou zatim pro bojové jednotky prakticky nepouZitelné. Posledni uZivatelské zkousky funk<-
niho vzoru kragejiciho robota spolednosti Boston Dynamics, provadéné namoini péchotou UAS sice
ukazaly jeho dostate€nou priichodivost terénem i dostateénou nosnost uzitecného zatizeni, aviak jeho
energetické naroky si vyZadaly primarni energeticky zdroj s natolik hlu€nym pohonem, Ze jeho uZiva-
telské zkouzky skonéily s nevyhovujicim vysledkem.

USA v3ak nejsou v zavadéni bezosadkovych (robotickych) prostiedkd do ozbrojenych sil jediné. Sice
v podstatn& mengim méfitku z hlediska absolutnich poétli nasazenych prostiedki, ale z hlediska rela-
tivniho poméru bezosadkovych prostfedki a , Zivych® vojakt a z hlediska pfiméfené technologické vy-
sp&losti bezosadkovych systémil, je na svétové Spidce Izrael, jehoZ ozbrojené sily maji své bezosadko-
vé prostredky v rediném bojovém nasazeni jedté déle, neZ USA. RovnéZ izraelské ozbrojené sily maji v
pouZivani bezosadkovych prostiedki dlouhodobou tradici. Stejné jako US ARMY zadinala izraeiska
armada pred n&kolika lety primarng se vzdudnymi bezosadkovymi prostfedky. PiitemZ prvni bezosad-
kové prostiedky ozbrojenych sil USA byly v podstaté odvozeny od UAYV izraelské armady (obdobné,
se zpoZdénim piiblizné patnacti let, se totéZ dé&je s ndkterymi modely izraclskych UAV pouZivanymi u
ruské armady. Izraelsky pfistup se viak od amerického pfistupu odliduje ve zpiisobu nasazeni UxS a v
§irdim pouZiti pozemnich bezosadkovych systémui, coZ je mimo jiné dano také charakterem vedeni bo-
jové &innosti, nebot izraelskd armada si neklade za sviij cil globédlni nasazeni, ale orientuje se na obra-
nu uzemi viastniho statu s kontrolou pfilehlych oblasti Stfedniho vychodu. To jim umoZziiuje ve vétSi
mife pouzivat pfimé spojeni pozemniho fidiciho stanovi3té s UAV bez nutnosti pouZiti satelitniho spo-
jeni (neznamend to v3ak, Ze satelitni spojeni neni u izraelskych UAS v 3iroké mire vyuZzivano). Na
rozdil od ozbrojenych sil USA si v3ak izraelskd armdda nemuZe dovolit prohrat jakykoliv ozbrojeny
konflikt v této oblasti. Rovnéz zdrojovy ramec bezosidkovych systémil bude u izraelské armady ne-
pomé&mé men3i, nez u armady USA. Na druhou stranu, vzhiedem k omezenym demografickym moz-
nostem statu lzrael a na vojensko-politicky vyvoj v této oblasti, je v izraeli na efektivitu armady a
zejména na UxS kladen velky diiraz. V ramci pozemni domény jsou izraelskou armadou pouzivany jak
malé, prizkumné UGS, obdobné, jako v ozbrojenych silich USA (ale viastni produkce), tak malé bo-
jové UGS (Viper) uréené k protiteroristickym zasahtim uvnitf budov. Mimo tyto malé UGV jsou v iz-
raeli pouZivany i stiedni, technologicky vyspéié, samohybné UGS-FP ,,Guardium® jehoz UGV jsou
schopna jak priizkumu, tak ostrahy i ochrany (ve verzi Mk2), vzdilenych objektd, s vysokou mirou au-
tonomnosti (zbrafiové systémy verze MK2 jsou vsak dalkové Fizeny operatorem). Pro podporu bojové
ginnosti svych pozemnich jednotek miize mit izraelska armada k dispozici specializované UGCS
Avantguard Mk1 a Avantguard Mk2 (coZ je Fidici systém specializovaného UGCS Avantguard Mk,
integrovany v b&Zném napf. pasovém bojovém vozidle, vyzbrojeném zbraiiovou stanici s 12,7 mm ku-
lometem, resp. s 25/30 mm automatickym kandnem + pfipadné s integrovanym PTRK SPIKE). UGS-
FP (FP = Force Protection) Guardium a UGCS Avantguard Mk1 mohou byt alternativné vybaveny i
neletalnimi zbrafiovymi systémy. Dale izraelska armada ve velké mife pouZiva Zenijni UGS, at’ uZ ka-
tegorie EOD, nebo dalkové ¥izené Zenijni stroje (integraci robotickych souprav upravené klasické sta-
vebni a Zenijni stroje). Izraelsk4 armida a bezpe&nostni sily rovnéz hodné pouZivaji staciondrni bez-
osadkové systémy (v podstaté ddikové Fizené zbraiové stanice na ochranu perimetru s arabskymi uze-
mimi). K tomuto t&elu mohou samozfejmé slouZit i mobilni UGV-FP Guardium, Amstaf a UGCS
Avantguard. Pro izraelské pozemni sily je vyvinut vicetielovy/logisticky bezosiddkovy prostfedek
FOX, ktery je v soudasnosti (2015/2016) v etapé vojskovych zkoudek. Je znatelné mensi, neZ jeho
americky prot&jek SMSS a mimo plnéni logistickych tkol& (pfepravu vystroje a materidlu pédiho
dru¥stva p¥i pfesunech) miiZe byt nasazen i jako priizkumny, resp. monitorovaci prostiedek.
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K témto dvéma svétovym lidrim v oblasti vojenské robotiky se postupné fadi dal$i staty, napiiklad
Cinska lidova republika a v posledni dobé velmi diirazné rovnéz Ruské federace. Ruské pozemni sily
jiZ maji zavedeny a redlné pouZivaji riizné pozemni bezosadkové prostfedky, z nichZ prvni (UGS Plat-
forma-M a ARGO) byly nejprve zku$ebn& nasazeny pii ruské anexi Krymu a v prosinci roku 2015
0sp&sné pouZity v bojovém stfetnuti (nikoli ojedinéle, na rozdil od UGS USA) - v Syrii, kde se UGS
ARGO osvédiil jako uspésny piedsunuty délostielecky navodéi (FO). Vyvoj bezosddkovych prostied-
ki v Rusku a jejich zavidéni do vyzbroje ruskych ozbrojenych sil neni otazkou nahodilych iniciativ
ruského primyslu, ale je vysledkem ruskou vladou dlouhodobé planovaného procesu vyvoje, vyroby,
zkoudek a zavadéni t&chto systémi. Pro vyvoj a vyrobu bezosadkovych systémi a jejich subsystému,
byly v Rusku vytvofeny specializované Ustavy, rozSifeny vyrobni zavody a buduji se specializované
zkusebni polygony. Rusky pfistup k vojenskym UxS je vyslovené pragmaticky. To znamend, Ze ruské
ozbrojené sily stanovuji presné a jednoznaéné zakladni zaddni (v podstaté zakladni TTP) a rusky
zbrojni primysl (predeviim ruské statni podniky) toto zadani planovité technicky realizuji. Rusko jde
nyni cestou relativné jednoduiich (a tim i levn&jich) bezosadkovych systémi, zatim s mensi mirou
autonomie a bez futuristickych technologii, aviak dostateiné vybavenych, pfipadné i vyzbrojenych
tak, aby mohly byt efektivné nasazeny namisto ,,Zivych” vojaku.

Dal3i stity, at’ uZ jsou to stity NATO, nebo staty s modernimi armédami mimo NATO, bezosadkové
prostiedky sice do vyzbroje svych armdd zavadéji, nicméné tento proces u nich neni tak komplexni,
jako u predchozich tfech lidrt, pFipadné je realizovan v men$im rozsahu. Ze statl sdruzenych v alianci
NATO jsou bezosadkové systémy zavadény a dlouhodobg pouZivany zejména v armadach Némecka,
Francie, Turecka, Kanady a Velké Britanie, ale také Polska, Holandska, Itélie a pfedpoklada se, Ze je
budou nasledovat dalsi stity.

Mimo staty NATO velkou iniciativu v oblasti UxS dlouhodobg vyviji fran, ktery jiz (spé&né vyvinul
nékolik typt UxS (zejména UAS), které navic tisp&iné zavedl do vyzbroje svych revoluénich gard, do-
taht jejich vyvoj do sériové vyroby a prokazatelng tyto systémy dodava sptatelenym Siitskym hnutim.
Je redlny pfedpoklad, Ze i teroristickym organizacim. Vyraznou aktivitu v této oblasti vyvijeji rovnéz
Indie a Pakistan. Napiiklad Indie planuje vynaloZit v blizké budoucnosti na vybaveni své armady bez-
osadkovymi systémy (postupné) v prepodtu takika 500 mil USD.

Cina pfedpoklada v blizké budoucnosti vyrobu a zavddéni modemich bezosadkovych systémi do pra-
xe jesté ve vétiim objemu, neZ je tomu v USA, Cina rovn& provadi vyvoj vojenskych UxS (vzdui-
nych, namoinich i pozemnich) rychleji, nez kterykoli jiny ndrod a hrozi, Ze pfekona Zipad v oblasti
technologii a schopnosti. Uréitym zpomalujicim faktorem vyzbrojovéni &inské armady mizZe byt ny-
néjii snizeni dynamiky &inské ekonomiky, aviak to nebude mit vzhledem k velikosti této ekonomiky,
na zavadéni bezosddkovych prostfedkd do &inskych ozbrojenych sil velky negativni vliv ani v soucas-
nosti, natoZ z dlouhodobého hlediska.

Korejska republika (JiZzni Korea) je z hlediska UxS zajimava nasazenim robotickych prostfedkd pro os-
trahu a ochranu bezpe&nostniho pdsma na hranici se svym severnim sousedem. Pro tento cel jsou
mimo dosud pouZivané prizkumné a monitorovaci UAV, nyni jiZz vyvinuty specializované, stacionar-
ni, bezosadkové prostiedky a rovnéz jejich mobilni aplikace.

Jednoduché bezosadkové systémy vsak nemusi pouzivat jen regulémi armady vyspélych stati, ale na-
piiklad i teroristické organizace v asymetrickych ozbrojenych konfliktech. Ptikladem miize byt opako-
vané pouZiti sebevrazednych UAV, islamskym stitem, proti pozicim kurdskych milici. Tyto prostied-
ky zatim na3tésti nebyly tak G&inné, jako profesionalné zkonstruované a vyrobené vojenské bezosad-
kové systémy, nicméné, jejich G¢innost se miZe neustile zvySovat diky dostupnosti potfebnych tech-
nologii (zejména Fidicich systémi a autopilotli) na komerénim trhu. Parametry a kvalita subsystémi
potiebnych pro vyrobu UxS se diky rozvoji téchto prostfedk v civilni sféfe neustale zvySuji, cena na-
opak klesa. Vzhledem k tomu, Ze jsou tyto technologie vyrabény ve statech, kde na né& neni uplatnéna
74dnd regulace (napt. v Cind), nenf a v dohledné dob& ani nebude mozné je efektivné kontrolovat, nebo
regulovat.
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cile projektu

Zakladni cil projektu

Zakladnim cilem navrhovaného projektu je vyvinout, piedepsanymi zkou$kami verifikovat a do pouZi-
vani v ACR zavést modularni bezosadkovy pozemni priizkumny prostiedek {dale jen UGV-Pz), obsa-
hujici dv& bezosadkové pozemni priizkumné vozidla (UGV), vEetné jejich pozemnich fidicich stanic a
specializovaného pfepravniku pro tato vozidla a véetné technické, provozni a privodni dokumentace.
Predpoklada se, e UGV-Pz bude po zavedeni do pouzivani v ACR, uréen k pInéni ukolli pozemniho
priizkumu, v souladu s pozadavky na dosaZeni schopnosti ISTAR (Intelligence, Surveillance, Target
Acquisition, and Reconnaissance) dle Capability Targets 2013/2017 a budou datové zapojitelné do ar-
chitektury C4ISTAR ACR.

Viastni UGV (bezosidkové vozidlo) se bude sestavat z vicelidelové, bezosadkové mobilni platformy,
ktera bude moci byt v budoucnu vyuzita jako nosi¢ riznych u&elovych nastaveb, napiiklad (variantng):
dalimi priizkumnymi systémy, zbrafiovymi (letalnimi i neletdlnimi) systémy, robotickou rukou s vice
stupni volnosti, loZznou plochou pro pfevoz nikladu atd. V ramci projektu UGV-Pz bude vyvijené
UGV osazeno integrovanou pozorovaci nastavbou, umozZiiujici operatorim on-line celokruhové pozo-
rovani okoli UGV, v&etné poskytovani akustické informace o okoli UGV, umozilujici v budoucnosti
aplikovat funkce rozifené reality (AR), dale integrovanym prizkumnym systémem (IPzS), diky jehoZ
parametriim bude UGV schopno nahradit v&t8i a ndkladnéjsi osadkové priizkumné systémy (napiiklad
KBV-Pz). Ka#dy z téchto dvou zakladnich subsystémi UGV bude vybaven vlastni fidici jednotkou a
vlastnim komunika&nim kandlem, takZe budou moci pracovat paralelné, zcela nezavisle na sobé€, kazdy
bude sledovan a vyhodnocovan cilové jednim operatorem.

Dilgi cile projektu v jednotlivych etapach FeSeni projektu:

Cile prvni &asti fefeni projektu (2017 —etapy €. | aZ 3) — teoretickd East Feleni
- predbézny projekt v&etné jeho schviéleni;
- koneény projekt véetné jeho schvileni;
- navrh zakladni prototypové dokumentace.

Cile druhé &4sti feSeni projektu (2018 — etapy &. 3 aZ 5) — praktick4 realizace
- schvalena prototypova dokumentace;
- vyroba prototypu;
- navrh provozni a priivodni dokumentace

Cile tfeti 8asti feSeni projektu (2019 — etapy &. 6 aZ 9) — verifikace vysledki vy
- provedeni podnikovych zkousek, véetné tprav prototypu po PZ;
- kontrolnj a schvalovaci zkousky, v&etné tprav prototypu po KZ a SZ;
- vojskové zkoulky, vEetné Gprav prototypu po VZ,
- kompletni konstrukéni dokumentace prototypu;
- zpracovani Navrhu na zavedeni UGV-Pz do uzivani v rezortu MO CR;
- zpracovani zavéretné zpravy z feeni projektu;

Cile &tvrté &asti feSeni projektu (2020 &. 10 a7 11) — ukondeni
- oponentni Fizeni k zav&re&né zprave z feSeni projektu;
- predani vysledkd vyvoje prvotnimu pfijemci.
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d) etapy FeSeni projektu

Etapa¢. 1: Predbézny projekt
Vystup: Zdpis z oponentniho Fizeni k pfedbéZnému projektu;
Termin: do 15. 06. 2017

Etapa €. 2: Konec¢ny projekt
Vystup: Zapis z oponentniho Fizeni ke konecnému projektu
Termin: do 15. 12. 2017

Etapa &. 3: Vyrobni dokumentace prototypu
Viistup: Vyrobni dokumentace prototypu UGV-Pz
Termin: do 30. 4. 2018

Etapa & 4: Vyroba prototypu
Vystup: Vyrobeny prototyp UGV-Pz
Termin: do 31. 12. 2018

Etapa €. 5: Privodni a provozni dokumentace
Wystup: Privodni a provozni dokumentace prototypu UGV-Pz;
Termin: do 25. 2. 2019

Etapa . 6: Podnikové zkousky, iprava prototypu po podnikovych zkouskach
Wistup: Zdvérecna zprdava po podnikovych zkouskdch,
Termin: do 31. 5. 2019

Etapa €. 7: Kontrolni a schvalovaci zkouSky, tiprava prototypu po kontrolnich a schva-
lovacich zkouskach
Vistup: Zdvérecna zprdava po kontrolnich a schvalovacich zkouskach,
upraveny prototyp po konfrolnich a schvalovacich zkouskdch
Termin: do 15. 9. 2019

Etapa ¢. 8: Vaojskové zkousky, uprava prototypu po vojskovych zkouSkiach
Vystup: Zdvérecéna zprdva z vojskovych zkousek, upraveny protolyp po vojskovych zkouskdch;
Termin: do 30. 11. 2019

Etapa &. 9: Navrh na zavedeni prototypu do uZivani v rezortu MO
Vstup: Ndvrh na zavedeni prototypu do uZivani v rezortu MO
Termin: do 15. 12. 2019

Etapa &. 10: Zavérené oponentni Fizeni do 60 dnli po ukon€eni fedeni projektu
Vystup: Zdpis z oponentniho Fizeni k zavérecné zprdvé
Termin: die pldnu zadavatele (2020)

Etapa €. 11: Odevzdani vysledki vyvoje do 30 dnil po zdvéreEném oponentnim Fizeni
Vystup: Protokol o odevzddni vysledkil vyvoje prvotnimu pFijemei.
Termin: dle planu zadavatele (2020)
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€)

g)

pouzité metody Fefeni

V prvnim roce fedeni projektu ,,UGV-Pz* budou probihat teoretické prace, kdy v pfedbéZzném pro-
jektu bude rozpracovén ideovy navrh variantniho feSeni UGV-Pz, pii kterém bude ve velké mife vyu-
%ito modernich digitalnich prizkumnych senzoril a fidicich systémi. Na zakladé odsouhlasené vari-
anty technického feteni UGV-Pz, zvolené a odsouhlasené pfi oponentnim fizeni k pfedbémému pro-
jektu, bude nasledné teoreticky zpracovan kone&ny projekt, ve kterém bude rozpracovana kone€na
podoba prototypu UGV-Pz. Soutasng se zpracovanim konecného projektu budou v fefitelském tymu
realizovany experimentalni vyvojové prace na dalkovém Fizeni subsystémi platformy UGV a jeho
priizkumnych subsystémt, v&etné ovéieni a rozpracovani technického fefeni komprimace a dekom-
primace obrazového signalu, na spolehlivém zasilani obrazovych informaci o velkém rozlideni (mezi
UGV a RS UGV-Pz, a na zplsobu bezpe&ného Fizeni UGV. Béhem této etapy budou realizovany i
praktické konstrukéni prace na tvorbé technické dokumentace prototypu (v Urovni zékladnich kon-
struk&nich sestav). Bude realizovan nakup radaru SQUIRE.

Ve druhém roce FeSeni projektu ,,UGV-Pz* bude realizovana vyroba prototypu UGV-Pz, probéh-
nou nasledujici realizaéni prace: detailni konstrukéni navrhy subsystém( a komponent UGV-Pz a je-
jich vyroba, véetn& vysledné integrace do prototypu UGV-Pz. Soudasti vyvojovych praci bude i vyvoj
aplikaéniho programového vybaveni, které bude optimalizovano pro ovladani senzori obsaZenych
v subsystémech 1PzS a AR. V této etapg bude rovnéZ realizovano zatlenéni UGV-Pz do architektury
C4ISTAR ACR.

Ve tietim roce fefeni projektu ,,UGV-PZ* bude provedena verifikace dosaZzenych parametrit stanove-
nych v prvni etapé fedeni projektu, zkouskami prototypu UGV-Pz vyrobenych ve druhé etapé projektu,
a to provedenim technickych zkou3ek v rimei podnikovych, kontrolnich a schvalovacich zkou3ek. Da-
le provedenim praktickych zkouek UGV-Pz realizovanych v ramci vojskovych zkouSek, Po ukongeni
jednotlivych zkouek (PZ, KZ+ SZ, VZ) budou provedeny Upravy prototypu a po ukon&eni vojsko-
vych zkousek bude provedena celkova repase prototypu, dale bude zpracovana prisluina technicka,
priivodni a provozni dokumentace prototypu a Navrh na zavedeni UGV-Pz do uZivani v organizagnich
celcich MO CR a budou zpracovany dal¥i standardné poZadované dokumenty.

konkrétni vysledky projektu v jednotlivych letech feseni

rok 2017
I. Zapis z oponentniho Fizeni k pfedb&Znému projektu (vEetné projektu),
2. Zapis z oponentniho Fizeni ke koneénému projektu (vEetné projektu);

rok 2018
3. Vyrobni dokumentace prototypu UGV-Pz;
4. Prototyp UGV-Pz (pfipraveny k absolvovani pfedepsanych zkou3ek);

rok 2019

Z4iv&re¥na zprava z podnikovych zkousek;

Zav&redna zprava z kontrolnich a schvalovacich zkousek;
Zavére&na zpriva z vojskovych zkousek (zpracovava uzivatel),
Navrh na zavedeni UGV-Pz do uZivani v rezortu MO CR (v ACR);
Protokol o odevzdéani vysledkl vyvoje prvotnimu pfijemci.

W&o

oéekavané koneéné vysledky fefeni a jejich pfinos pro teorii a praxi obrany statu

Vystupy projektu ,,UGV-Pz* budou jak hmotného, tak nehmotného charakteru a budou je tvofit:
Predb&zny a koneény projekt, vyrobni, privodni a provozni dokumentace prototypu UGV-Pz, proto-
typ UGV-Pz, zpravy z podnikovych, kontrolnich, schvalovacich a vojskovych zkouek a navrh na za-
vedeni UGV-Pz do uzivani v rezortu MO CR.
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h)

)

k)

Piinos pro teorii a2 praxi obrany stitu bude spo&ivat prioritng v tom, ze prototyp UGV-Pz bude po
provedeni zkouSek repasovan do stavu k pouZivani u vybrané slozky MO CR (ptfedpoklad 102.pzpr,
ktery je v sestavé 53.pP2EB), kde bude intenzivné pouZzivén k provddéni pozemniho prizkumu,
s cilem osvojeni si problematiky bezosiadkovych systémi a jejich pouZiti k pozemnimu prizkumu.
UGV-Pz bude pilotnim priizkumnym systémem v ACR a zkuenosti z jeho pouzivani budou cenné
pro rozvoj bezosadkovych systémil v celé ACR, coZ bude mit zasadni, dlouhodoby vliv na zvyseni bo-
jové hodnoty ACR.

predpokladany zpiisob realizace vysledki projektu

Vysledky feseni projektu UGV-Pz, budou reélné pouZity pfi rozvoji problematiky realizace pozemni-
ho priizkumu pomoci bezosadkovych systémi zaglengnim prototypu UGV-Pz do 102.pzpr, ktery je v
sestavé 53.pPzEB, kde bude pouZivan k realizaci tohoto druhu prizkumu bojidté a akvizice cili a k
ziskavani zkuSenosti s pozemnimi bezosadkovymi systémy.

anotace projektu - fesky

Projekt fe&i komplexni vyvoj nového bezosadkového pozemniho systému, jehoZ bezosadkové vozidlo
(UGV) bude uréeno k provadéni pozemniho priizkumu v taktické hloubce a akvizice pozemnich cild.
Vystupem projektu bude prototyp bezosédkového pozemniho priizkumného prostiedku (UGV-Pz),
schopny multispektralniho prizkumu zajmové oblasti, vEetné akvizice cilii, zapojitelné do architektu-
ry CAISTAR ACR, 'k nim pfisluina technicka, pritvodni a provozni dokumentace a aplikaéni progra-
mové vybavent.

anotace projektu — anglicky

The project focuses on the complex development of the new unmanned ground system with the un-
manned vehicle (UGV) intended for ground surveillance at tactical depth and ground targets acquisi-
tion. The project output will be Unmanned Ground Surveillance System /UGV-Pz/ prototype capable
of multi-spectral reconnaissance of area of interest, including target acquisition, interconnection to the
Czech Army C4ISTAR architecture and relevant technical, operating and accompanying documenta-
tion and application software.

Predpokiddané pFinosy projektu v 1. aZ 5. roce po ukonéeni Feleni projektu

Ptredpokladané pFinosy projektu UGV-Pz u uZivatele vysledkil projektu — specializovanych priizkum-
nych jednotek ACR, budou znatelné pouze v pfipadé jeho isp&iného zavedeni. V pfipadé zavedeni ta-
kového systému do vyzbroje jednotek ACR, budou tyto jednotky disponovat schopnosti provadét po-
zemni priizkum v dostateném odstupu prizkumniki (operatori UGV-Pz) od nebezpetného prostoru,
dale jejich nasazenim ziskaji schopnosti multispektralniho priizkumu za riznych, i nepfiznivych pové-
trnostnich podminek, dosud realizovatelného jen za pomoci velkych prizkumnych bojovych vozidel
(KBV-Pz, Snézka, Sn&zka-M), které tyto specializované priizkumné jednotky nemaji ve vyzbroji.
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Konkrétni ptinosy projektu po jednotlivych letech:

1. rok
uzivatel — 102.pzpr - zvy$eni dilgich systémovych schopnosti STAR;
pfijemce — pripadna realizace nésiedného vyvojového projektu.

2. rok
u¥ivatel — 102.pzpr — zvy$eni dil¢ich systémovych schopnosti STAR;
pfijemce — pfipadnd realizace nasledného vyvojového projektu.

3. rok
uzivate] — 102.pzpr — zvy3eni dil€ich systémovych schopnosti STAR;
— ACR - ziskéni zkuZenosti s provozem UGV-Pz a jejich vyuZitim;

pfijemce — piipadna realizace nasledného vyvojového projektu;
— pfipadné dodavky sériové produkce UGV-Pz.

4, rok
pfinosy shodné se 3. rokem;

3. rok
pFinosy shodné se 4. rokem.
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1 IDENTIFIKACE VOJENSKEHO MATERIALU

1.1 Uplny nazev pofizovaného (vyvijeného) vojenského materialu

. Automatizovany bezosadkovy prizkumny pozemni prostiedek — UGV Pz*

1.2 Navrh zkraceného nazvu
JUGV-Pz¢

1.3 Uréeni a zakladni charakteristika

Prototyp UGV-Pz (Unmenned Ground Vehicle) sloZen ze dvou souprav s prizkumnou
nastavbou bude urden pro jednotky 102.pzpr v sestavé 53.pPzEB k plnéni ikold pozemniho
prizkumu v souladu s pozadavky na dosaZeni schopnosti ISTAR (Intelligence, Surveillance,
Target Acquisition, and Reconnaissance) die Capability Targets 2013/2017. Z hlediska uréeni
ma UGV-Pz plnit ukoly zejména:

~ Kk okamZitému plnéni prézkumnych Gkold vsystému ISR ACR, kdopinéni jiZ
zavedenych osadkovych prizkumnych systémd a pfenosnych souprav s cilem jejich
nahrazeni na vysoce nebezpe&nych usecich bojiste;

— kplnéni prizkumnych tkolt v rémei modularné sestavovanych jednotek ISR ze sestavy
53. pluku priizkumu a elektronického boje (53.pPzEB), zatlenénych v ramci alianéniho
uskupeni, nebo pii udasti v bojovych operacich a operacich na podporu miru mimo
vlastni teritorium.

Cilem vyvoje bude navrhnout, vyrobit, odzkouSet a do pouZivani v ACR zavést prototyp
modularniho, automatizovaného bezosidkového prizkumného pozemniho prostfedku
(tj. bezosadkového pozemniho systému — prizkumného) oznacencho jako UGV-Pz. Prototyp se
bude skl4dat ze dvou bezosidkovych prizkumnych vozidel (UGV), uréenych jako nosie
vyménnych senzorl a zafizeni k vedeni optoelektronického, radiolokagniho prizkumu, detekce
cilt, systémt elektronického boje a soupravy Fidiciho stanovisté (RS) operatora UGV. Ridici
stanovi¥té pozadujeme realizovat jako piné modularni, pfepravitelné v LOV IVECO 50B, které
. soudasné bude slouZit jako prepravni prostiedek UGV pomoci piepravniho pfivésu
CL ARM 35 KV (tazeného za LOV IVECO 50B). Dva pfivésy CL ARM 35 KV k pfepravé
prototypu poZadujeme pofidit vramei projektu vEetné jejich Upravy k pfepravé pomocného
materidlu pro UGV-Pz.

Viastni UGV-Pz se bude sestavat z viceuelové mobilni platformy, v budoucnu osaditelné Siro-
kym spektrem U&elovych nastaveb, napiiklad (variantn®): zbrafiovymi systémy, robotickou
rukou, logistickou nastavbou, atd. V ramci poZadovaného vyvojového projektu bude UGV-Pz
osazeno integrovanym priizkumnym systémem, diky jehoZ parametrim bude UGV-Pz schopné
plné nahradit velké a nédkladné osadkové prizkumné systémy (napfiklad KBV-Pz, POV-Pz).



1.4 Stupefi utajeni technického zafizeni a zpisob manipulace s nim

Tyto TTP nejsou utajovany ve smyslu zikona £.412/2006 Sb. o ochrané utajovanych
skuteénosti a o zmé&né nékterych zakond, ve zndni pozdg&jsich pfedpish. Ve smyslu § 271,
zikona &. 513/1991 Sb., obchodni zakonik, jsou informace v t&chto TTP duvémého charakteru.

1.5 Rozsah platnosti TTP
Tyto TTP tvoii ,zakladni* technickou dokumentaci a kritéria pro vyvoj prototypu UGV-Pz,
1.6 Pozadavky na hodnoceni pinéni TTP

Jednotlivé skupiny parametri maji z hlediska celkového hodnoceni parametrii rozdiinou vahu
(vahovy koeficient). Podle zavaznosti jsou poZadavky oznageny jako:

- zavazné (z) hlavni poZadavky, respektive technické parametry, které musi byt
bez vyjimky splnény;
- pozadované (p) pozadavky, respektive technické parametry, ktere¢ se pozaduji,

ale v ptipadé vysokych techmickych, materidlovych  nebo
ekonomickych ndklad mohou byt zadavatelem zménény;

- volitelné (v} pozadavky, respektive parametry, u kterych se pozaduje upfesnéna
hodnotova specifikace od feSitele; splnéni poZadavku zavisi na dohodé
mezi zadavatelem a fesitelem.

Plnéni takticko-technickych poZadavki se hodnoti ve dvou stupnich:

- shoda = splnéni poZadavku TTP;
- neshoda = nesplnéni pozadavku TTP.

2 POZADAVKY NA ZAKLADNIi TAKTICKE VLASTNOSTI A FUNKCE

2.1 Pozadavky na vykonové, rozmérové a hmotnostni parametry

2.1.1 Pozadované slozeni prototypu UGV-Pz (z)

Prototyp ,,Automatizovaného bezosadkového priizkumného pozemniho prostiedku® se bude
sestdvat ze dvou souprav UGV-Pz (z divodu nutnosti ov&feni koexistence vice
UGV s odlidnym osazenim senzorickych prostfedkG pfi operacnim nasazeni). Soupravy
UGV-Pz pozadujeme sloZit z nasledujicich dilkich systéml (moduli):
1. bezosadkové pozemni vozidlo — prizkumné (UGV, modelové na bazi TAROS 6x6) uréené
k realizaci priizkumu, vedeni radioloka¢niho priizkumu a elektronického boje sestavajici se
z nasledujicich subsystému:
» bezosadkova (univerzalni) platforma UGV
s kolovy, vicenapravovy podvozek UGV;
o energetickd soustava UGV — akumulatorovy pack s managementem
dobijeni;
e fidici a senzoricky subsystém pohybu UGV;
e komunikaéni subsystém UGV-Pz;



* integrovany piehledovy opticky systém prb pozorovani okoli UGV;
* integrovany systém smérovych mikrofony;
* integrovany prizkumny systém

manipulator polohy prizkumnych senzord;

manipulétor sméru optoelektronickych prizkumnych senzort,
senzorova hiava optoelektronického priizkumného subsystému;
priizkumny radiolokétor (pouze u jedné soupravy UGV);
rozhrani pro externi prizkumné systémy.

2. dva prepravni piivésy pro pfepravu UGV k taZeni za vozidlem LOV IVECO 50B.

3. fidici stanovi§té operatora UGV s funk&nim datovym rozhranim pro pfenos informaci
o cilech do systému ISVR PozS/ISR. Pfi  vizudinim kontaktu budou zasilany jen stavove
informace operatorovi, ktery prostfedek fidi pomoci ovladati na taktické veste.

4. ICD (Interface Control Document) vpopisujici vstupni a vystupni rozhrani ze systému
(vystup cilf, ptipadn& zprav do ISVR PozS prostfednictvim softwarového modulu ISWM
C4ISTAR), jehoz instalaéni soubory budou dodény piijemei podpory ze strany ACR.

Obr.1 Modelovy navrh dvou UGV s instalovanymi prizkumnymi, radiolokagnimi a EB senzory.




2.1.2 Nicivost

Realizace systémové schopnosti ,,Nigivost“ neni u UGV-Pz poZadovéna.

2.1.3 CA4ISTAR
UGV-Pz musi byt piné kompatibilni s OTS/BVIS ACR v ramci architektury C4ISTAR.

2.1.3.1 Veleni (Command)

Schopnost ,,veleni* bude u UGV-Pz zabezpeena samostatnym vynosnym fidicim pracovidt&ém
velitele UGV piepravitelnym ve vozidle IVECO 50B (zavedeného u 102.pzpr). U pracovi3té se
jako  nastroj  systému  veleni  poaduje ~ zabezpelit  termindl s integraci
do ISVR PozS prostfednictvim softwarového modulu ISWM C4ISTAR.

2.1.3.2 Rizeni (Control)

Schopnost ,fizeni* bude u UGV-Pz zabezpeena ve dvou urovnich: V irovni fizeni platformy
UGV a integrovaného priizkumného systému (IPzS) operétory z fidiciho stanovité (RS)
a fizenim operatort UGV a IPzS velitelem. K tomu musi byt pracoviité operatora UGV
vybaveno fidici jednotkou UGV, zobrazovaci jednotkou (optimalng sdruZenou v jeden celek =
All-in-One) a Fidicim a ovladacim panelem operdtora UGV. Velitel musi byt vybaven
zobrazovaci jednotkou zabezpe&ujici minimalng zobrazeni bojové scény snimané integrovanym
priizkumnym systémem UGV, optimalné se schopnosti prevzeti fizeni.

21.3.3 Komunikace (Communication)

2.1.3.3.1 Interni komunikace v ramci UGV-Pz

Interni komunika&ni zafizeni UGV-Pz musi zabezpegit nasledujici provozni vlastnosti:

- schopnost obousm&mé, kédované, datové bezdratové Fidici komunikace mezi UGV
a RS voperatnim radiusu o poloméru 1 000 metrd (pfi zachovani pfimé optické
viditelnosti mezi anténami);

- schopnost jednosmé&rmé datové bezdritové komunikace se schopnosti pfenosu zvuku
z mikrofonniho systému UGV do RS v operatnim radiusu o poloméru 1 000 metrd
(pti zachovani pfimé optické viditelnosti mezi anténami);

- schopnost jednosmé&mé, dvoukanalové, datove bezdratové komunikace se schopnosti
pienosu obrazu (po komprimaci) od UGV do RS ve vozidle dle STANAG 7085
v operaénim rédiusu o poloméru 1 000 metrd (pfi zachovani pfimé optické viditelnosti
mezi anténami).

2.1.3.3.2 Externi komunikace UGV-Pz v ramci architektury C4ISTAR

UGV-Pz musi byt schopen obousmémé datové komunikace v rémci architektury C4ISTAR
ACR. Tato komunikace bude zabezpelena taktickou radiostanici (dodd uZivatel),



21.3.4 Poéitacova podpora (Computer)

Pozaduje se nasledujici systémové pogitatovd podpora obsluhy GV-Pz pfi vedeni bojové
¢innosti:

Operator UGV
- teleoperované fizeni UGV,
- podpora automatické navigace UGV na komunikacich a v otevieném terénu;
- podpora pozorovéni pomoci pozorovaciho systému okoli UGV-Pz,
- po zastaveni podpora vedeni priizkumu pomoci BRL, resp. altemativnich Cidel;
- automatizované zpracovani informaci z alternativnich Pz senzord / ¢idel;
- automatizované zpracovéni informaci z doplitkovych (externich) senzori uGv;
- automatizované fizeni prostiedki elektronického boje;
- podpora sledovani provozniho stavu UGV-Pz.

Operitor IPzS
- podpora pozorovani pomoci pozorovaciho systému okoli UGV-Pz;
- podpora vedeni priizkumu pomoci [PzS UGV.

Velitel
- podpora pfi zobrazeni dat o cilech;
- podpora pii zpracovani zpravodajské informace (pomoci BVIS/V).

Ridici systémy UGV-Pz se pozaduje vybavit nasledujicimi 1T prostfedky:

a) 1x Fidici stanovi§té operatora UGV s moznosti vyneseni

b) Ix mobilni ovladaci jednotka operatora UGV-Pz integrovana do takticke vesty

¢} Ix integrovany Terminal operétora IPzS;

d) 1x zobrazovaci subsystém systému rozsifené reality (AR) UGV-Pz;

€) 1x zobrazovaci terminal pro velitele realizovanym pomoci vynosného termindlu
pro piistup do ISVR PozS prostfednictvim softwarového modulu ISWM
CAISTAR (modelové Panasonic CF-19, nebo ,,GETAC V110%).

Pozadavky na Fidici stanoviét® operatora UGV

Ridici stanovisté operatora UGV je vybaveno hermetickym odolnym kufrem, ve kterém je
integrovana Tdici jednotka, zobrazovaci jednotka, ovladaci jednotka, komunika&ni
moduly a nezdvisly napajeci systém. Ridici stanoviité operatora UGV je poZadovano
ve vynosném provedeni. Pro mobilni ovlddaci jednotku operatora UGV integrovanou do
taktické vesty je pozadovéna fidici jednotka, ovlddaci jednotka, komunikaéni moduly
a nezavisly napijeci systém.

Podita¢ fidiciho systému IPzS by mé&l mit nasledujici minim#lni zakladni technické

parametry:
A YD AISPIEJe .o plochy TFT/LED
b. rozlideni displeje (pro FHD kamery) ......c.ooccoeennnee ... min. FHD, optimalné UHD
C. UhloOPHEKA ..ot min. 15%
d. P CPU it e Intel Core 17 (a vyssi)
e. vykon CPU (Benchmark)......cocooonvveniminiiinnnn. min. 8000 CPU Mark
f  vykon grafické karty (Benchmark} .......cccconiinninns min. 1750 G3D Mark



2. RAM et e et esn e min. § GB

h. integrované datové nloZisté (velikost / typ) ........cou.... min. 256 GB / SSD

1. externi datové MIOZISLE ....ooviveeve i pouze rozhrani (USB 3.0)
J. dAtOVATOZRIANT ...ovvveirreiircee et s 2x GigE, 3x USB2 a vy3si
k. standardni ovladaci prvky ....cococivevnneninnnencnis touch screen

I. externi (pfipojitelné) ovladaci prvky (servisni} ......... klavesnice + my3

M, DAPAJENT ...eiiiiiciieiier et e 24V DC

Pozadavky na integrovanou ovladaci jednotku UGV/IPzS

Ovladaci jednotka UGV/IPzS musi umoZfiovat snadné a bezpe¢né ovladani UGV/IPzS.

21.3.5 Zpravodajstvi (Intelligence)

Operator prostiednictvim SW modult musi mit schopnost vytvatet hlaSeni, zdkresy vystupi
z instalovanych priizkumnych &idel a jejich distribuci na misto veleni jednotky ISR.

2.1.3.6 Prazkum (Reconnaissance)

'V ramci realizace schopnosti ,,Priizkum® se pro UGV-Pz poZaduje schopnost vedeni aktivniho
pritzkumu pomoci integrovaného prizkumného systému (IPzS):
®  optoelektronickym priizkumnym subsystémem;
» priizkumnym bojistovym radiolokatorem;
» externimi senzory EB (alternativn& k BRL);
- moZnost pasivniho meteorologického prizkumu (externimi senzory);
- schopnost vytvafeni a odesilani zprav nadfizenému (zpravodajstvi);
- plnou kompatibilita v ramei architektury C4ISTAR ACR.

Obecné technické podminky realizace systémové schopnosti prizkum:

Schopnost optického priizkumu bude realizovana za nasledujicich modelovych podminek:
priizkum veden na cil typu bojovy tank, dle STANAG 4347 a 4348, z mista za klidu, pfi
meteorologické dohlednosti min. 20 km, Kontrastu cile viéi pozadi 30 %, tepelném
kontrastu cile vii¢i pozadi 2,0 °K a pti pravdépodobnosti detekce 50 %).

Pro stanoveni parametrii laserového dalkom&ru budou platit nasledujici modelové
podminky: velikost cile 2,3 x 2,3 m, meteorologicka dohlednost min. 20 km, odrazivost cile
pro pfisludnou vinovou délku laserového zafeni 10 %.

2.1.3.6.1 Vedeni prazkumu Integrovanym pruzkumnym systémem UGV
Pro vedeni prizkumné ¢&nnosti se doporuduje vybavit UGV  kombinovanym
dennim/noénim integrovanym prizkumnym systémem (IPzS), jakoZto hlavnim
priizkumnym prostfedkem, ktery by me&l v zakladni konfiguraci obsahovat:
o integrovany manipulator polohy senzorové hlavy (vyska optické osy Pz senzori
min. 2,0 m nad terénem);



o integrovany prizkumny bojistovy radiolokétor (pouze na jedné soupraveé);
o integrovany manipuldtor sméru senzorové hlavy (dvouosy manipulator);
o integrovany optoelektronicky senzoricky subsystém obsahujici:

= piehledovou TV kameru (barevnou, Full HD, s transfoktorem),

= zaméfovaci TV kameru (&ernobilou, Full HD),

= ]C kameru (s nechlazenym detektorem a transfokatorem),

= Jaserovy dalkomér;

o integrovany kombinovany INS/GPS systém;
o integrovany IC laserovy znatkovaé (ekvivalent 1ZLID);
o pfenosovou trasu IPzS (integrovanou v UGV-Pz);
o fFidici jednotku IPzS (integrovanou v UGV-Pz).
PoZadgované parametry bojiitového radiolokatoru IPzS:
a. Frekvenéni pdsmo ........ccccceveneee eeeerarraes e raren e eas X;
b. Dosahna ¢il typuoSoba .....cccuveecereriinecenrecinnieereeees min. 8 km;
¢. Dosah na cil typu vozidlo........co.euveveeurenrrcrreeraesieenennes min. 15 km;
d. Rozsah radidlnich rychlosti cild.......cccoocnecinicnnnn min. (1,0 az 60) kin/h;
e. Rychlost snimani (360°) ......ccocoveoireniininiininians max. 10 s (min. 36°/s);
f. Uhlovy rozsah v azimut ...........ouerveerveeeecsnrerrsnerenens 360°;
g. Rozlifeni v azimutl.........ccccoeveiiivnnieriie e <35,0°
h. PEesnost V AZIMUU ....occocorvierireiiinaniecceeeecesseesessennaesens <1,0%
1. Piesnost v dalee.....oooviviriiririeeir et <5m;
jo Zpracovani Signalu........c.coreniininnnin IFFT, FFT, CFAR, TWS, LSS
zad € paramet e ického su é

Dalkové dosahy optoelektronickych senzori 1PzS
Pfehledovd TV kamera (pro zorné pole 2.4° x 1.5° a §irsi)

A dEtBKCE it e s min. 11 000 m
b. rekognoskace......cccvirreirinni e min. 5500 m
C. 1dentifIKaCE ... ..ot e e min. 3500 m

Zamé&fovaci TV kamera (pro zorné pole 2.5° x 1.9°.a 3ir§i)

F TG (= U L~ TP min. 13 000 m
D. 1EKOENOSKACE. ...ccierereerer et sttt min. 9500 m
Co TN IKACE .. .ttt et ee e ee e s eereeeareaereeseseaeees min. 5500 m
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IC kamera (pro zorné pole 4.4° x 3.3° a §irsi)

A AETEKCE et ettt e ee e ee ettt ceraasaeesas s s san s min. 10 000 m
b. rekognoskace.......covoreeiiiniiniinicenincnse s min. 5500 m
€. AENEITIKACE ... oieve et iee ettt er et vs e verves s eeeearansanss min. 4 000 m
Pozndmka:

Vyse uvedené dalkové dosahy optoelektronickych senzorii IPzS jsou wvaZovdny pred
komprimaci a ndslednym pfenosem bezdrdtovou pFenosovou cestou (zde mohou byt
adekvdtné snizeny).

Dilkovv dosah laserového délkomé&ru IPzS (pfi divergenci max. 0.7 mrad):

a. rozsah méfeni dalek na cil typu tank......ccceevnniinianen. min. (200 az 7000) m
Ql;lgvé rozsahy a pfesnosti natd¢eni senzorové hlavy 1PzS:

a. rozsah natoCeni SH IPzS v azimutt.....c.coceevcvvenveeenn. nx 360°

b. rozsah natodeni SH IPzS v elevaci ...cocvevveveevevirvenens min. - 15° az + 45°

¢. uhlova pfesnost natoeni SH IPzS v azimutu ............ do 1,0 mils (RMS)

d. ahlova presnost natodeni SH IPzS v elevaci.............. do 1,0 mils (RMS)

MoZnosti pfipojeni dal8ich senzort k IPzS

IPzS musi perspektivng umoznit modularni pfipojeni daldich, zatim bliZe nespecifikovanych
senzord EB. Manipulator polohy SH musi byt v budoucnu moZno (alternativné k BRL)
osadit bli¥e nespecifikovanymi senzory o hmotnosti do 30 kg, s komunika¢nim rozhranim
Ethernet (TCP IP), na vozidle UGV-Pz musi byt dale moZnost osadit dalsi senzory EB
o celkové hmotnosti do 75 kg, s komunikatnim rozhranim Ethernet a sériova linka

(RS 232/RS 422/USB 2.0).

2.1.3.6.2 Pasivni zvukomérny systém

PoZaduje se vybavit prototyp UGV-Pz soustavou akustickych pasivnich prizkumnych
senzorl, uréenych k detekci vystfell a motord vozidel. PoZadované parametry
zvukomérného senzoru (za klidu UGV-Pz):

a. dalkovy dosah na vystiel z ruéni zbrané.......... min. 100 m (9 mm pistole)

b. uhlova pfesnost uréeni zdroje hluku............ do +/- 15°

2.1.3.6.3 Instalace prostredku elektronického boje

Platforma UGV pro instalaci senzorovych prostfedkd musi umoZfiovat instalaci jiz
zavedeného distanéniho prizkumného systému EB a rusi¢e fady STAR MANPACK.

21.3.7 Pozorovani (Surveillance)

UGV musi mit schopnost pasivniho pozorovani bojist2 ve dne i v noci, pomoci
optoelektronickych ptistroji svého IPzS (jejich parametry viz kapitola ,,Prizkum®);

Do UGV se dale poZaduje integrovat optoelektronicky systém pro pozorovéani blizkého
okoli vozidla soustavou obrazovych senzord, spojité snimajicich celé okoli vozidla, bez
poZzadavku stabilizace optické osy obrazovych senzoru (senzory AR). Obrazovy signal
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z obrazovych senzort (potizeny ve viditelném spektru = den / blizkém IC spektru - soumrak)
musi byt ,on-line* zobrazen na pracovisti operatora UGV s mozZnosti volby scktoru
pozorovani. Dalkové dosahy obrazovych senzorh pro pozorovéani okoli UGV na objekt typu
tank, platné pro zomné pole 360° x 25° ve dne a za soumraku (10 luxi):

a. detekce (den /Soumrak)........cooevevneervenineneeenennnns min, 1 000 m/ 500 m
b. rekognoskace (den/soumrak)......ccoccoeererririenienne min. 350m/150 m
c. identifikace (den /soumrak)......ccccoevveveeerrirnnrennns min. 220m/ 100 m

21.3.8 Akvizice cilu (Target Acquisition)

UGV-Pz musi mit schopnost detekee, identifikace a lokalizace cill v realném Ease (pomoci
piistroji svého prizkumného systému a zaméfovaciho subsystému), véetn€ schopnosti
odesildni zprav o zméfenych cilech na jednotku ISR 53.pPzEB.

2.1.4 Pohyblivost (p)
2141 Zakladni pozadavky na pohyblivost (p)

Z hlediska pohyblivosti je u pltformy UGV poZadovano pInéni nasledujicich poZzadavki:

rychlost presunu po silniCi.........cccecveecenee v 0 az 30 km/h

rychlost pfesuniu po polni a lesni cesté........... 0 az 20 kim/h

rychlost pfesunu ve stfedn¢ tézkém terénu..... 0 az 15 km/h

MEMNY VYKON. ..ot min. 30 kW/t

podélna svahova dostupnost..........cceceeneneen min. 40°

pricna svahova dostupnost.......cc.eccerveneccnecnen min. 30°

pfedni/zadni najezdovy Ghel........ccceevvveennnns min. 45°/45°

jizdni dosah ... 5 km do mista plnéni utkolu,

v misté plnéni provoz 2 hod. a navrat 5 km)

Poznamka:
Parametr jizdniho dosahu platformy UGV se pfedpoklddd s piné nabitymi AKB.

21.4.2 Navigacni systém (z)

Pro ugely navigace se poZaduje vybavit UGV kombinovanym systémem inercialni
(1j. nezavislé) a druzicové (tj. zavislé¢) navigace ktery doda ACR (syst¢ém GPS DAGR).
Jako navigadni systém podvozku Ize vyuZit navigaéni systém integrovany v IPzS.
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Rozmé&ry prepravniku (ptivésu CL. ARM 35 KV), véetné nalozeného systému UGV-Pz vietné
komponent systému (napf. baterie, antény, boxy atd.), nesmi v pochodové poloze piesahovat
rozmé&ry pii¢ného prufezu vozidla LOV IVECO 50B, hmotnost
piivésuy, véetnd naloZencho UGV-Pz, musi byt takova, aby byl bezpetné piepravitelny za
vozidlem LOV IVECO 50B po silnicich, lesnich a polnich cestich (v terénu se pfedpoklada
pohyb UGV po vlastni ose. Pfepravnik UGV-Pz musi umoznit naloZen{ a vyloZeni UGV jeho
vlastni silou pfi teleoperovaném fizeni.

2.3 Pozadavky na vybaveni softwarem (z)

UGV-Pz musi byt v dob& pfedani prototypu do zkoudek vybaven:
- pfislu$nymi operaénimi systémy jednotlivych terminali;
- aplikaénim programovym vybavenim termindlu operatora UGV;
- aplikaénim programovym vybavenim terminalu operatora IPzS;
- SW BVIS/V aktualni verze, instalovanym v terminalu BVIS (SW doda ACR);
- pfislusnymi elektronickymi mapovymi podklady (doda ACR);
- technologickym SW BRL (na fidic! jednotce IPzS na UGV);
- technologickym SW akustickych senzorti (na fidici jednotce IPzS na UGV).

2.4 Pozadavky na komunikaéni a informacni slucitelnost (z)

RS UGV-Pz musi byt datové plné kompatibiln{ v ramci systémove architektury C4ISTAR ACR.
Integrace UGV-Pz do architektury C4ISTAR ACR bude fesena stran ACR projektem ISWM
pro C4 ISTAR.

2.5 Pozadavky na odolnost proti pusobeni klimatickych vlivii {p)

Provedeni UGV-Pz musi byt takové, aby jej bylo moZno provozovat v podminkach
klimatickych pasem A2, A3 a Cl podle klasifikace dle STANAG 2895. UGV-Pz jako celek
musi splilovat nasledujici pozadavky na klimatické podminky b&hem provozu:

¢ rozsah teplot okolniho vzduchu...................... -32°C az +44°C,
¢ relativai vlhkost pfi teploté 28°C..........cccee.. 80%,
o rychlost vEtru do ....ooceeerveveii e 20m.s™,
e intenzita atmosférickych srazek ........cooeveennce. do 6 mm.min™',
(dést’ pod thlem 30° ve viech smérech)
e sniZeny atmosféricky tlak .........cccreiveerernnnnan do 736 hPa.
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UGV-Pz musi byt schopen opakovaného cyklického pouZiti v nepfetrZitém provozu reZimu po
dobu minimalné 1 mésic po maximalné jednodenni odstavce pro provedent zakladni udrzby,
a to aZ do intervalu pro provedeni TU-1(2).

UGV-Pz a jeho komponenty musi byt schopny skladovéni a pfepravy v rozmez{ teplot okolniho
vzduchu od —33 °C az +63°C.

2.6 Pozadavky na odolnost proti pusobeni viivii ZHN (p)

2.6.1 Prostiedky detekce ZHN (p)

U prototypu UGV-Pz poZadujeme provést pouze piipravu k umisténi analyzatoru bojovych
otravnych latek a pfistroje pro kontrolu tirovné radiace dle uptesnéni specialisti CBRN ACR ve
druhé etapé feSeni projektu.

2.6.2 Prostiedky ochrany proti pisobeni ZHN (z)
V ptipadé UGV-Pz neni ochrana proti plisobeni ZHN pozadovéna (jde o bezosadkové vozidlo).

2.6.3 Pozadavky na provedeni dekontaminace (p)

Konstrukéni provedeni UGV-Pz musi umoznit snadné provedeni dekontaminace - tzn., Ze po-
vrch musi byt pfistupny pro snadny ndstiik dekontaminacnich smés{ a nasledny oplach vodou.
Materidly pouzité pro konstrukci soutasti na vné&j§im povrchu UGV-Pz musi byt dostate¢né
odolné vii¢i penetraci otravnych a radioaktivnich latek a dekontaminacénich smési do své
struktury. Dekontaminace musi byt proveditelna jako £aste¢na a aplna.

2.7 Po?adavky na kompatibilitu a interoperabilitu (z)

UGV-Pz musi zabezpetit nasledujici kompatibilitu:
- schopnost datové komunikace mezi RS UGV dle STANAG 7085;
- schopnost datové a hlasové bezdratové komunikace taktickou vozidlovou radiostanici
s vievojskovymi jednotkami (kompatibilni s BVIS/C4ISTAR, tuto rdst. doda ACR);

datovych struktur (standardizovanych datovych prvki);

standardnich formalizovanych zprav;

spole¢ného obrazu operaéni situace;

zpracovan{ a vyuziti dat i pro ostatni druhy vojsk a sluzeb, véetné koali¢niho
plsobent;

jednotnych formatd, protokoldl a rozhrani pro datové komunikace.

O 000

O
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2.8 Pozadavky na zivotnost (p)

Zivotnost UGV-Pz je planovana minimalng do roku 2030, s pfedpokladanou modernizaci v roce
2025, splanovanym prodlouZenim. Vegkeré komponenty i komplet jako celek budou mit
zajisténu opravitelnost po dobu dal¥ich minimaln€ 10 let od provedeni modernizace. V3echny
UGV-Pz budou unifikovany jak po straince HW, tak SW. UGV-Pz bude vybaven diagnostickym
systémem pro sledovani provoznich ukazatell a diagnostiku zavad a poruch dileZitych kompo-
nent a agregath.

2.9 Pozadavky na provoz a obsluhu (p)

2.9.1 Pozadavky na slozeni obsluhy

Ovladani UGV-Pz musi byt zabezpeeno osmilennou prizkumnou skupinou 102.pzpr
rozdélenou na dva tymy sestavajici:

- velitel;

- operatofi UGV,

- operator IPzS;
UGV-Pz musi byt feSeno tak, aby jej bylo po rozvinuti pracovi$té mozné obsluhovat
tii¢lennou obsluhou + velitelem (operatori UGV a IPzS) a nouzové i pouze jednim operato-
rem.

2.9.2 Bojové tkoly obsluhy

- Velitel - fidi prizkumnou ¢innost skupiny, vytvafeni zprdv, komunikace s nadfizenym stup-
ném v systémech C4ISTAR, obsluha spojovacich prostredkii a navigace vozidla;

- Operator UGV - fizeni UGV (za jizdy UGV), vedeni prizkumu pomoci v UGV
integrovaného bojistového radiolokitoru, resp. alternativnich Pz prostiedki EB
(na pozorovacim stanoviiti UGV) véetnd tvorby reportingu, hla8eni pro MV jednotky ISR;

- Qperator IPzS — vedeni prizkumu pomoci optoelektronickych senzorii senzorové hlavy,
pozorovani okolniho terénu subsystémem AR UGV (pfi pfesunu UGYV), udrzba
a odstrafiovani zavad na optoelektronickém subsystému IPzS.

2.9.3 Pracovisté obsluhy

KaZda ze souprav UGV-Pz bude sloZena z pracoviite obsluhy:

- pracovist€ velitele;

- pracovisté operatora UGV,

- pracoviste operatora IPzS;
Konkrétni feSeni pracovidt bude navrZzeno vpfedb&éZném a v koneéném projektu
a odsouhlaseno na pfisluiném oponentnim fizeni.
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2.9.3.1 Pracovisté velitele

Pracovidté velitele kompletu UGV-Pz (,JPV*) musi obsahovat zobrazovaci panel IPzS
a terminal C4ISR. Dile musi obsahovat vynosnou taktickou radiostanici s pfisluSenstvim.

29.3.2 Pracovisté operatora UGV

Pracovi$té operitora UGV (,,IP UGV“V) bude slouZit k tizeni a ovladani UGV. Musi obsahovat
fidici stanovi¥td operatora UGV (RS UGV) a komunikaéni prostfedky pro ovladani
a komunikaci s UGV,

2933 Pracovisté operatora IPzS

Pracovi§té bude slouzit jak kovladani IPzS. Musi obsahovat terminil operdtora IPzS,
zobrazovaci termindl rozsitené reality UGV. Informaéni a komunika&ni prostfedky pro komu-
nikaci s IPzS UGV.

3 TECHNICKE POZADAVKY

3.1 Pozadavky na zastavbu (p)

3.1.1 Obecné pozadavky (2)

Konstrukce a provedeni UGV-Pz musi spliiovat nasledujici poZadavky:
- vEechny napisy, popisy a schémata pro obsluhu musi byt uvedeny v &eském jazyce;

- oznaceni funkci ovladadi, sdélovaéi a indikatorh musi byt v souladu s COS 219002;

- jednotlivé polohy ovladagh (vypinadi, prepinaclt) musi byt oznaceny (napf. ,,zapnuto®
— ,,Vypnuto® apod.);

- pouzité konstrukni materialy, konstrukéni provedeni musi odpovidat bezpeZnostnim
a hygienickym predpistim platnym v CR;

- pouzité materialy syntetického pivodu musi byt v piipadé pozdru toxicky nezdvadné.

3.1.2 Pozadavky na zastavbu vozidla kompletu UGV-Pz (p)

Vozidlo LOV IVECO 50B bude slouzit k pfepravé obsluhy (prizkumné skupiny) s Fidicim
termindlem UGV a k taZeni pfivésu CL. ARM 35 KV na kterém bude prepravovano samotné
UGV.

Konkrétni konstrukéni prvky zastavby se poZaduji rozpracovat v pfedb&iném a v koneéném
projektu a dale fesit po odsouhlaseni navrhi na pfisluSnych oponentnich fizenich.
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3.1.3 Pozadavky na zastavbu UGV-Pz (p)

Konkrétni podobu UGV-Pz se poZaduje rozpracovat v pfedb&Zném a v konedném projektu
a ddle feSit po odsouhlaseni ndvrhi na pfislu§nych oponentnich fizenich dle nasledujicich
hiavnich poZadavki:

pouziti modularni podvozkové platformy UGV (modelové TAROS 6x6);

prioritné kolovy, vicendpravovy (pfipousti se i pasovy), podvozek;

pohon kol (pripadné pést) elektricky;

predpokladé se znak naprav 6x6;

platformu UGV vybavit unjverzalnim uchycovacim mechanickym systémem pro vezené
volitelné nastavby;

platformu UGV vybavit univerzalnim elektrickym rozvidécovym panelem (rozhrani)
pro piipojeni ndstaveb;

platformu UGV osadit moduldrnim senzorickym systémem pro fizeni pohybu UGV;
platformu UGV osadit zékladni prizkumnou nédstavbou, optimélné s vlastnim fidicim
a komunikaénim systémem;

prizkumnou nastavbu osadit celokruhovym pozorovacim systémem rozSifené reality,
datov& propojenym s akustickym prehledovym / prizkumnym systémem, dale musi
prizkumnd ndstavba obsahovat 2x mechanické a elektrické (silové a datové) rozhrani
pro budouci piipojeni externich senzort (napiiklad detektory BOL, radiace, meteorolo-
gické senzory, pfipojeni mimo IPzS), Hdici jednotku AR lze slougit s fidici jednotkou
prizkumné nastavby;

prizkumnou nastavbu osadit IPzS s vlastnim F{dicim a komunikaénim systémem;

IPzS fedit jako nezavisle otoénou senzorovou hlavu na manipulatoru polohy (telesko-
picky, pfipadné sklopny a teleskopicky sloup, nebo niizkovy manipulator);

IPzS vybavit prizkumnym bojidtovym radiolokatorem (v ramci prototfypu pouze na
jedné soupravé) s moznosti jeho kombinace se senzory EB (zafizeni jiZ zavedené do
ACR jako je prazkumny a rusici MANPACK, distanéni systém priizkumu EB).

3.2 Pozadavky na zakladni vybavu (p)

Vybava UGV-Pz musi byt tvofena nasledujicimi diléimi soupravami:

souprava nahradnich dilti (pro BO v polnich podminkach)  Ispr.;
souprava nafadi (pro udrZbu a odstrafiovani zavad v poli) 1 spr.

SloZeni dil&ich souprav fesitel navrhne, fadn€ popide a zdiivodni v kone¢ném projektu.
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3.3 Pozadavky na elektronickou, elektromagnetickou ochranu a dalSi

ochrany (p)

Ridici komunikace mezi UGV a RS musi byt kédovan4, znemoziiujici prevzeti UGV neoprav-
nénym uZivatelem. Zplsob ochrany UGV pfed zneuZitim neopridvnénym uZivatelem bude
navrZen a popsan v pfedbéZném a koneéném projektu a pokratovani praci v této problematice
musi byt vZdy a odsouhlaseno na pfisluiném oponentnim fizeni.

3.4 Pozadavky na odolnost proti pliisobeni mechanickych vlivi (p)

Nejsou zvlaitni pozadavky na odolnost proti plisobeni mechanickych vlivli. Zafizeni UGV-Pz
musi bez problémi, dlouhodob®, odolavat provozu UGV-Pz, vetné jizdy vozidla po
nezpevnénych komunikacich a vlehkém terénu v kapitole o pohyblivosti poZadovanymi
rychlostmi.

3.5 Pozadavky na elektrické napajeni (p)

Elektricka instalace UGV-Pz musi vyhovovat poZzadavkim STANAG 2601 (jmenovité napéti
24 V DC a ukostfeny zaporny pdl) a souvisejicim dokumentim STANAG 4007, 40135, 4074 a
4395. Pozaduje se, vybavit UGV-Pz pfidavnymi, nastavbovymi AKB o dostate¢né kapacité pro
zabezpedeni 3,0 hodinového provozu kompletu, zapojitelnymi na dobijeni jak alterndtoru vozi-
dla, tak z vn&jiiho energetického zdroje (28 V DC).

V soupravé UGV-Pz musi dale byt vyjimatelny nabijeci zdroj (28 V DC) s moZnosti pfipojeni
na sit’ 230 V a sit'ova redukce s moZnosti jeho pfipojeni na sit” 400V.

Dobijeni akumulatord UGV-Pz musi byt provadéno pomoci externi nabijeci stanice.

3.6 Pozadavky na preventivni udrzbu, opravy, metrologické

zabezpeceni (p)

3.6.1 Pozadavky na preventivni udrzbu (p)

Doba nasazeni UGV-Pz bez nutnosti pferuseni z divodu dlouhodobé udriby nebo zachovani
provoznich vlastnosti komponent musi byt minimalné 1 mésic. Odstavka z provozu k provedent
b&Zzné udrZby a obnové provoznich vlastnost!, bude-li nuind, je piipustnd maximdiné
1x za mésic, a to jen na nezbytné nutnou dobu, maximaing viak 1 den (24 hod). Odstavka
k provedeni TU 1 po dosaZeni pfedepsaného intervalu pro tento druh udrzby je pfipustna
nejdiive po 1000 odpracovanych hodinach (3 mési¢nich cyklech) maximalné v trvani 2-3 dny.
V tomto cyklickém reZimu miize komplet pracovat az do spinéni intervalu pro provedeni TU-2,
ktery viak nesmi byt v Zddném piipad¢ kratsi nez 1 rok.

Sougasti UGV-Pz musi byt rovndZ integrovand logistickd podpora feSitele po dobu 2 let
od ukon&eni vyvoje, feSena samostatnou smiouvou, zahrnyjici dodavku inovované vycvikové
a provozni dokumentace, technickou asistenci pfi fedeni potiZi pfi provozu a potfebna podptirna
zafizeni (nastroje, material a nahradni dily potfebné k provadéni udrzby a oprav na drovni
obsluhy). '
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3.6.2 Pozadavky na opravy (p)

Pozaduje se, aby konstrukce UGV-Pz umoZnila provadéni oprav v rozsahu:
- bé&%naoprava (BO); '
- nalezovéa oprava (NO);

Veskeré vyse uvedené opravy UGV-Pz se poZaduje zabezpe&it vyrobcem po dobu minimaln&
10 let, pripadné vyrobcem povéfenou organizaci.

3.6.3 Pozadavky na soupravy prostiedki tudrzby a oprav (2)

K odstranéni poruch vzniklych pfi pouZiti UGV-Pz a provedeni udrzby silami obsluhy v polnich
podminkach se poZaduje komplet vybavit soupravou zaloZnich souéastek, natadi a piisluSenstvi.
Navrh této soupravy bude soucasti Kone¢ného projektu.

3.6.4 Metrologické zabezpeceni a zakonné revize (z)

U viech stanovenych me&Fidel a pracovnich m&¥idel (ve smyslu zn&ni zakona ¢. 119/2000 Sb.),
pokud budou dodany jako souéast UGV-Pz, se poZaduje dodat kalibra¢ni listy v souladu se
zakonem ¢&. 505/1990 Sb.

U uréenych technickych zafizeni UGV-Pz podléhajicich zdkonnym revizim dle znéni vyhlasky
MO ¢&. 273/1999 Sb. je pozadovéano dodat vychozi revize a atesty.

3.7 Pozadavky na bezpeénost (z)

UGV-Pz musi minimaln& spifiovat veskeré poZadavky na bezpefnost obsluhy a provozu dle
aktudlng platnych pfedpisi v CR. Musi pfi viech druzich &innosti b&hem provozu, udrzby a
oprav splitovat zakladni pfedpisy pro poZarni, elektrickou a mechanickou bezpetnost vojenské
techniky, zakladni poZadavky na ochranu pfirodniho prostiedi pied znetiSt&énim PHM,
hydraulickymi oleji a chemikdliemi a poZadavky na bezpe¢nost a ochranu zdravi pfi praci. Pro
dinnosti, pti nichZ hrozi nebezpedi tirazu, poskozeni zdravi, znedi3téni Zivotniho prostfedi apod.
musi byt v dokumentaci kompletu uvedena opatfeni a postupy toto nebezpe¢i minimalizujici
véetng zakazu uritych Cinnosti a ukonh. Nebezpe&nd mista kompletu musi byt oznaena
vystraznymi népisy a bezpeénostnimi symboly v souladu s CSN ISO 3864. Soudasti ovéfeni
prototypu musi byt i posouzeni elektrické, poZarni a mechanické bezpeénosti a podminek BOZP
odpovédnymi organy ACR.

Technicka zpidsobilost vozidla kompletu UGV-Pz z hlediska bezpegnosti provozu musi byt
schvalena ve smyslu vyhlasky MO &. 274/1999 Sb.

Bé&zny provoz vozidla kompletu UGV-Pz a UGV-Pz nesmi ohroZovat Zivotni prostfedi a musi
byt v souladu sc zdkonem &. 188/2004 Sb., o odpadech a zmén€ nékterych dallich zakonu
ve znéni pozdé&jsich pfedpist a vyhlasky MZP &.381/2001 Sb., Katalog odpadil.

Vozidlo kompletu UGV-Pz musi byt oznateno predepsanymi vystraZnymi napisy
a bezpe&nostnimi symboly v souladu s CSN ISO 3864.
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3.8 Pozadavky na hygienu a ochranu zdravi pfti praci (p)

Ve vozidle kompletu UGV-Pz musi byt vridmci moZnosti vytvofeny maximaln€ pfiznivé
podminky pro pobyt a &innost obsluhy kompletu, s piihlédnutim k nutnosti vybaveni kompletu
podplrnymi subsystémy a materidlem.

Prototyp UGV-Pz musi splfiovat veSkeré poZadavky na bezpetnost obsluhy a provozu vojenské
techniky v ACR.

3.9 Pozadavky na standardizovana paliva, maziva a pfidruzené

vyrobky (p)

PoZaduje se, aby byl UGV-Pz provozovén pfi pouziti provoznich hmot a maziv jiZ zavedenych
v ACR. Terminy a zpiisob provedeni kontrol a vymén provoznich hmot musi byt specifikovany
v provozni dokumentaci UGV-Pz (v piirudce pro obsluhu).

3.10 Pozadavky na spolehlivost (p)

Klasifikace vozidla:

¢ obnovované po poruse;
¢ provozni reZim obecny.

Omezeni doby pouZivani:

s planované (technicka tdrzba, GO);
¢ vynucené (b&Zna oprava).
Charakteristika podminek a reZimi: provozu vozidla kompletu UGV-Pz, pfi kterych musi byt |

zabezpedeno splnéni poZzadavkil na spolehlivost pfi dodrZeni podminek provozu podle pfirucky
pro obsluhu:

® ProvOZ Na PEVNE VOZOVCE .....coveieererinirrsnssnninnns 40 %
¢ provoz na polni a lesni cesté ... 10 %
® &iNnost na MiStE.......oooeiiiieiiiceie e 50 %

Charakteristika podminek a reZimit provozu UGV-Pz, pii kterych musi byt zabezpeceno splnéni
poZadavki na spolehlivost pf dodrZeni podminek provozu podle pfiru¢ky pro obsluhu:

® PrOvOZ NA PEVIE VOZOVCL ....ovveriturernenrersasarennns 10 %
¢ provoz na polni a lesni cesté ...........cooeeieennnnn 10 %
® PrOVOZ VECIENMU. ..ot srasesennas 40%
o &IiNNOSt NAMIStE.......cociiiniiiiiiiercccee s 40 %

Charakteristicky profil ukolu (mise) pro UGV-Pz je v trvani do 48 hodin, pro UGV-Pz je v tr-
vani do 16 hodin. Zahrnuje v sob& cykly startovani, aktivni ¢innost a vypinani motoru a jednot-
livych systému, jizdu po zpevnénych komunikacich i v terénu dle vySe uvedeného rozloZeni
(do 50 km). Béhem ukolu musi byt zaji§téno trvalé spojeni komunika&nimi prostfedky, navigace
v terénu a pfenos dat v systémech UGV a BVIS. Ukol miiZe byt plnén v rozmanitych klimatic-
kych podminkach definovanych v bode 2.5.
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Ukazatele spolehlivosti platformy UGV:

Zivotnost:
» Fivotnost (doba Zivotniho cyklu).......ceeveerennns min. 10 roku
e 90-ti % doba technického Zivota do GO ......... min. 50 000 km

e 90-ti % doba pouzivéani (celkovy Zivot) do GOmin. 5 rokdi

Bezporuchovost:
o stfedni doba provozu mezi poruchami,
které vedou k nespinéni tkolu (mise) ............ min. 3 000 km
e stfedni doba provozu mezi poruchami
prostiedkd informatiky.........cocoovmeiriinniniinnnes min. 3 000 hod
UdrZovatelnost:
e sttedni mé&ma pracnost technické udrzby......... max. 3 Nh.10-3 km
o sttedni mém4 pracnost oprav..........cceevvveeninn max. 5 Nh.10-3 km

PoZaduje se stanovit interval technické udrzby (TU & 1 a TU & 2 — vztaZeny k prob&hu
kilometrti nebo k dob& v letech) vé&etné rozsahu praci technické udrzby. Pfitom musi byt
zohlednéna koncepce preventivni 0drzby zavedena v ACR.

Udrzovatelnost a bezporuchovost UGV-Pz musi byt zaji§t€éna v souladu se STANAG 4174
a spojeneckou publikaci ARMP-1.
3.11 Specifické konstrukéni a technologické pozadavky (p)

Konstrukce a provedeni UGV-Pz musi spliiovat nasledujici poZadavky:
- terminaly operdtord technicky realizovat jako moduldrni komplety;
- zobrazovaci termindl velitele realizovat obdobng, jako u prenosnych souprav (PS ISR).

3.12Pozadavky na instalaci (p)

Pozadavky na instalaci — do zkousek se poZaduje dodat prototyp UGV-Pz sloZeny ze dvou
souprav s instalovanym nasledujicim SW vybavenim:

a. Termindl IS VRPozS/ISR — operaéni systém + ISWM C4ISTAR (doda ACR),
digitalni mapové podklady (doda ACR);

b. Ridici stanovi§té operatora UGV — operaéni systém + APV (UGV, AR, PzBRL);
c. Termindl operatora IPzS — operaéni systém + APV (IPzS, AR, PzBRL);

d. Zobrazovaci terminal velitele — operaéni systém + APV,
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4 OSTATNI POZADAVKY

4.1 Pozadavky na skladovani

4.1.1 Ukladani, konzervace a skladovani (p)

Pro UGV-Pz musi platit stejné poZadavky na skladovani jako pro bé&Znou bojovou techniku
ACR obdobného sloXeni a konstrukéniho provedeni. UGV-Pz musi byt v pfipadé potieby
mozné skladovat pod kryei plachtou na volné ploSe nebo pod piistfeSkem v podminkach
klimatickych pasem A2, A3 a Cl podle klasifikace dle STANAG 2895.

Konstrukce UGV-Pz musi umoZnit jeho ukladani a skladovani v souladu s platnymi
technologiemi a prostfedky zavedenymi do pouZivani v ACR pro ukladéni a skladovani
vyzbroje, techniky a materialu dle POM — 1634 / 2007 — 3042 a v souladu s platnymi pfedpisy
a smérnicemi pro oblast ukladani a skladovani v nasledujicich lhitach:

» pii kratkodobém skladovani .........ccovriieiinnns ] rok;

e pii dlouhodobém skladovani........ccceevivnnne. 5 let;

e revizi pf skladovani ........ococovniininnii po 5 letech;
¢ max. doba skladovan{ AKB bez adrzby........... 3 mésice

(v zavislosti na typu akumulatoru, bude upfesnéno v navodu k obsluze).

4.1.2 Povrchova ochrana (p)

Natér komponent UGV-Pz je definovan antikoroznim nétérem, nétérem vnitintho povrchu a na-
térem vnéjstho povrchu. Vnéjsi a vnitfni né4tér vozidla bude technologicky odpovidat
standardnimu natéru bojovych vozidel ACR. Standardni maskovaci vzor ACR bude pouzit
pouze na vnéj$im povrchu vozidel.

Pro dily podvozku vozidel, vystavené ptimému ostfiku od vozovky, se poZaduje povrchova
ochrana pro stupefi korozni agresivity C5 podle CSN ISO 9223,

Pro dily ugelové nastavby UGV-Pz se pozaduje pouZit shodny antikorozni natér, jako je pouzit
na zakladnim vozidle (mimo technologické natéry specifickych subsystémui nastavby). Natérovy
systém bude podrobné popsan v Koneéném projektu.

4.2 Pozadavky na baleni a znaceni (p)

Zvl1astni pozadavky na baleni UGV-Pz nejsou. Jednotlivé subsystémy UGV-Pz budou uloZeny
ve svych pfepravné skladovacich obalech, nebo bez nich, piimo instalované ve vozidle
UGV-Pz.

Znadeni jednotlivych soudasti a subsystémi UGV-Pz musi byt realizovino dle platné vyrobni,
vykresové dokumentace.

Vozidla prototypu budou opatfena vyrobnimi Stitky s &isly 001 a 002.
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4.3 Pozadavky na dokumentaci (p)

S prototypem UGV-Pz musi byt dodana aktudlni provozni a priivodni dokumentace.

a) Priivodni dokumentace musi obsahovat:
e geznam piedméti v souprave prototypu;
e seznamy souprav ndhradnich dili, nafadi a pfisluSenstvi;
o ptirucka ,,Navod pro obsluhu UGV-Pz* vEetné navodi pro obsluhu a Gdrzbu vybranych
zaiizeni.

b) Provozni dokumentace musi obsahovat:
e provozni scdit UGV-Pz, vietné pfiloh dle Vievojsk-10-1.

Navrhy piirudek musi byt dodany v tisténé a elektronické verzi. Ve zdiivodnénych ptipadech
(zachovini kontinuity s pfedchozim provozem apod.) se pfipousti u dokumentace, kde
nedochazi ke zménam v disledku vyvoje, ponechat stavajici verzi.

4.4 Pozadavky na vycvikové pomucky (p)

V thmei vyvoje UGV-Pz se nepozaduje redlné dodat vycvikové pomicky. Vycvikové pomlcky
se predpoklada objednat u feitele az v piipadé Gspésného ukongeni vyvoje, v ramei dodavek
ov&fovaci série a to v rozsahu:

pfedpis ,,Technicky popis UGV-Pz™;

pfedpis ,,Provoz a drzba UGV-Pz*

vyukové obrazy UGV-Pz;

vyukové lekce CBT pro vycvik obsluh UGV-Pz;
uéebnovy trenazér pro vycvik obsluh UGV-Pz;

polni trenaZér pro vycvik obsluh UGV-Pz (bez stielby).

4.5 Ekologické pozadavky (p)

Béhem provozu musi UGV-Pz spliiovat platné poZadavky na ochranu pfirodntho prostedi pted
znedi¥ténim PHM, hydraulickymi oleji a chemikaliemi. Pro ¢innosti, pfi nichZ hrozi nebezpeti,
znedi§téni Zivotniho prostfedi musi byt v dokumentaci kompletu uvedena opatfeni a postupy
toto nebezpedi minimalizujici, pfipadng, véetné zdkazu vybranych rizikovych &innosti a tkona.

4.6 Pozadavky na likvidaci (p)

Po ukonéeni Zivotniho cyktu UGV-Pz bude nutné provést jeho ekologickou likvidaci v souladu
se soudasnym zakonem ¢&. 185/2001 Sb. ,,0 odpadech™ a vyhladkami Ministerstva Zivotniho pro-
sttedi ¢ 383/2001 Sb. ,,0 podrobnostech nakladini sodpady* a & 376/2001 Sb.%,
,,O hodnoceni nebezpeénych vlastnosti odpadii“ a s nasledné platnou legislativou CR.
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Likvidace UGV-Pz probéhne po vyfazeni zvyzbroje ACR demontdzi a roztfidénim
jednotlivych dili a soudasti dle charakteru materialu (oceli, slitiny lehkych kovi, plasty, textilie
apod.). Dily se (mimo akumulatorové baterie) pfedaji k b&éZné recyklaci v souladu se Zakonem o
odpadech.

Na ekologickou likvidaci UGV-Pz se (mimo akumulatorové bateric — nebezpecny odpad)
nekladou zvlastni ndroky a obecné se jeho likvidace bude fidit vySe uvedenym Zakonem
o odpadech.

4.7 Pozadavky na katalogizaci (z)

Regitel projektu v§voje UGV-Pz dodd navrh katalogizaénich dat zpracovanych agenturou podle
§ 13 a § 14 zakona &. 309/2000 Sb. na vyrobky, které jsou uZivatelem oznaceny jako polozky
zdsobovani. Resite]l zpiistupni technickou dokumentaci k ov&feni a piipadnému doplnéni
katalogizaénich dat.

Navrh katalogizaénich dat, zpracovany formou tabulky (SPUK), bude pfedan v elektronické
podob& spolu sjednim vytiskem Ufadu pro obrannou standardizaci, katalogizaci a statni
ovéfovani jakosti.

4.8 Ostatni jinde nespecifikované pozadavky (p)
Pro vyvoj UGV-Pz nejsou dalsi nespecifikovani pozadavky.

25



Pi#iloha ¢. 4 ke smiouvé &. 1701 2 6720
Podet listi: 1

KATALOGIZACNI DOLOZKA'

K zabezpeteni procesu katalogizace poloZek majetku (vyrobki), které jsou pfedmétem tohoto obchodné-

zavazkového vztahu (dale jen ,smlouva™) a které podiéhaji katalogizaci podle zédsad Kodifika¢niho systému

NATO (dale jen ,,NCS”) aJednotného systému katalogizace majetku vCR (ddle jen ,JSK™) se ptijemce

zavazuje: '

1. Na vlastni naklady zpracovat nebo zabezpetit zpracovani Souboru povinnych tidajii pro katalogizaci (dale jen
,SPUK?) viech nekatalogizovanych poloZek majetku definovanych smlouvou (plati i pro polozky pro provoz
a udrzbu, jejich# katalogizace je vyZadovdna) sefazené podle rozpadu vidy prostfednictvim aplikace
umisténé na www.cz-katalog.cz nebo na www.aura.cz/merlnew/.

2.Povinnou soudasti zpracovani SPUK kazdé dosud nekatalogizované polozky majetku je:

a) fotografie realng zobrazujici dodavanou polozku majetku ve formé elektronického souboru ve formédtu
TPG, rozli¥eni do 1024x768 bodit’; '

b) hypertextovy odkaz na webovou strinku nebo elektronicky soubor, které obsahuji technické udaje
o vyrobku. Elektronicky soubor musi byt ve formatu JPG, rozlifeni do 1024x768 bodd, nebo ve formétu
PDF, vrozmérech strany A4. V pfipadg, e nelze poskytnout hypertextovy odkaz nebo elektronicky
soubor, doloZit na vy#4dani odboru katalogizace majetku Utadu pro obrannou standardizaci, katalogizaci
a statni ov&fovéni jakosti (dale jen ,,OKM”) spréavnost iidaji nezbytnych k provedeni popisné identifikace
jinym zpuasobem.

3. Dorudit OKM SPUK v terminu 60 dnii pted fyzickym dodanim pfedmétu smiouvy prostfednictvim aplikace
umisténé na www.cz-katalog.cz nebo na www.aura.cz/merlnew/.

4. Na vlastni naklady zabezpeit zpracovani navrhu katalogizatnich dat o vyrobku popisncu metedou
identifikace polozek v podobg elektronickych transakei LNC (Zadost o ptidéleni identifikagniho &isla NATO
spopisnymi charakteristikami) vybranou katalogiza&ni agenturou’ kazdé smlouvou definované polozky
zésobovéni vyrobené v CR nebo zemich mimo NATO &i Tier 2* a podiéhajici katalogizaci podle zdsad NCS
a JSK,

5. Zabezpetit dorugeni navrhu katalogizagnich dat o vyrobku (transakee LNC) nejpozdéji 30 dnit pfed fyzickym
dodénim ptedm&tu smlouvy.

6. Dodat bez prodleni v prib&hu realizace smlouvy informace o viech zménach, tykajicich se pfedmétu
smlouvy, kieré maji vliv na identifikaci katalogizovanych poloZek majetku, v&etné zm&n u poloZek majetku
nakupovanych prodavajicim od subdodavateld. '

Katalogizatni doloZka je napinéna dod4nim aplnych a bezchybnych dat, které je potvrzeno vydanim kladného
,Stanoviska U¥ OSK SOJ k naplnéni katalogiza&ni dolozky™.

Prid&lené identifikatory (KCM, NSN) a zpracované katalogizaéni data jsou dostupnd na www.cz-katalog.cz nebo
na www.aura.cz/metlnew/ po ukon&eni procesu katalogizace majetku.

Kontaktni adresa:

Utad pro obrannou standardizaci, katalogizaci a statni ovéfovani jakosti
ODBOR KATALOGIZACE MAJETKU

nam. Svobody 471
160 01 PRAHA 6

TEL.: 973213913 - INTERNET: www.okim.army.cz WAP: http://wap.okm.army.cz
FAX: 973213930 ‘E-MAIL: katalogizace(@army.cz

! platna pro kupni smlouvy uzavirané po 1. lednu 2011.

2 prodévajici timto souhlasi s pouZitim dodané fotografie pro ugely JSK a NCS.
* Fyzicka nebo Prévnické osoba, dritel osvidteni podle §11 zéikona £. 309/2000 Sb., o obranné standardizaci, katalogizaci

4 statnim ovéfovani jakosti vyrobki a sluZeb uréenych K zajiSténi obrany stitu a o Zméné zivnostenského zakona. Akfualni
seznam katalogizatich agentur umistén na www.okm.army.cz.

4 Aktualni seznam zemi NATO, Tier 2 a Tier 1 viz odkaz na www.okm.army,cz, odkaz na www.int/structur/AC/135/welcome htm.



