Priloha ¢é. 2
Vécna napln reseni projektu

Projekt: Vertikalni frézovaci centrum stfedni velikosti se zvySenou piesnosti

Ev.c.. FV30208

Etapy reSeni:

Etapa
a
podetapy

Nazev etapy a stru¢ny piehled ¢innosti Zajisténi fesSeni etap ulgr;rélg;ﬂ

v etapé (organizace) etapy

rok 2018

Prototyp MCV HP

Névrh vertikalniho frézovaciho stroje vétsi
1 velikosti s pracovnimi rozjezdy Prechazi do r. 2020
pohybovych os X, Y, Z ptiblizné 2100, 800,
800 mm s 5x vyssi geometrickou piesnosti

Vypoclty, navrh, projekt nosné struktury a Kovosvit MAS

1 pohonti CVUT

06/2018

Konstrukce, detailovani, vyroba nosné Kovosvit MAS

1.2 struktury, navrh periferii, elektrokonstrukce CVUT

12/2018

Systém kompenzaci

Navrh originalniho konstruk¢éniho fesSeni
kiizového stolu pohybové skupiny X-Y
S moZznosti kompenzaci thlovych chyb

Piechazi do r. 2020

Navrh, vypocCty a simulace, konstrukce,
laboratorni testy pro vyvoj a dimenzovani, CVUT

navrh regulace a nasledné oZivovani a Kovosvit MAS
naladéni systému na prototypu stroje.

2.1 12/2018

Funk¢ni vzorek referenéniho stroje MCV
P

Néavrh referen¢niho funkéniho vzorku stroje
MCV P. Y
3 Navrh, vypocty a simulace, konstrukce, Prechazi dor. 2019
vyroba, piiprava pro testy umoziujici
referen¢ni porovnani s vlastnostmi
prototypu MCV HP

Navrh zjednodusené stavby kiizového
3.1 stolu, vyuziti maxima konstrukce MCV HP,
vyroba nosné struktury

Kovosvit MAS

EVUT 12/2018




Testy

Testy provedeni prototypu stroje MCV HP
se systétmem uhlovych kompenzaci a bez
systému thlovych kompenzaci, srovnavaci
testy provedeni prototypu stroje MCV HP a
funkéniho vzorku zkusebniho stroje MCV
P.

Piechazi do r. 2020

4.1

Navrh srovnavacich testl, ptiprava
experimentl

Kovosvit MAS
CVUT

12/2018

rok 2019

1.3

Montéz, vyroba periferii, ozivovani,
dokonceni SW stroje, ovétovani funkei,
zékladni testy, podpora ptipravy pro
zkousku

Kovgsvit MAS
CVvuT

12/2019

2.2

Vyvoj matematického aparatu a
navazujiciho software, ktery bude provadét
ptipravu dat pro kompenzacéni zasahy.
Vyzkum a vyvoj, ovéfovani a ladéni systém
regulace se zpétnovazebnim fizenim pro
fizeni uhli naklopeni.

CVUT
Kovosvit MAS

06/2021

3.2

Montaz funk¢éniho vzorku, ozivovani,
dokonceni SW stroje, ovétovani funkci,
zékladni testy, podpora ptipravy pro
zkousky

Kovosvit MAS
CVUT

12/2019

4.2

Srovnavaci testy provedeni prototypu stroje
MCV HP a funkéniho vzorku zkuSebniho
stroje MCV P, vyhodnoceni piinosu
jednotlivych systémil pro zvySeni presnosti
stroje

Kovosvit MAS
CVUT

12/2019

Rok 2020

14

Ukonceni ovéfeni vlastnosti, navrhy
piipadnych Uprav pro ptisti produkci

Kovosvit MAS
CVUT

6/2021

2.2

Vyvoj matematického aparatu a
navazujiciho software, ktery bude provadét
pfipravu dat pro kompenzacni zasahy.
Vyzkum a vyvoj, ovéfovani a ladéni systém
regulace se zpétnovazebnim fizenim pro
fizeni uhli naklopeni.

CVUT
Kovosvit MAS

06/2021

4.3

Navrh uprav nastaveni dil¢ich systémi,
posouzeni ekonomickych parametrd pro
zékaznika

Kovosvit MAS
CVUT

06/2021




Rok 2021

1.4

Ukonceni ovéfeni vlastnosti, navrhy
ptipadnych tprav pro pfisti produkci

Kovosvit MAS

6/2021

2.2

Vyvoj matematického aparatu a
navazujiciho software, ktery bude provadét
ptipravu dat pro kompenzacni zasahy.
Vyzkum a vyvoj, ovéfovani a ladéni systém
regulace se zpétnovazebnim fizenim pro
fizeni thlt naklopeni.

Kovosvit MAS

06/2021

4.3

Navrh tprav nastaveni dil¢ich systémd,
posouzeni ekonomickych parametra pro
zékaznika

Kovosvit MAS

06/2021




