Smlouva o dilo s licen¢ni dolozkou

€. SML/9102/2020

uzaviena podle ustanoveni § 2586 a nasl. zdkona ¢. 89/2012 Sb., obéanského zakoniku

I. Smluvni strany
Objednatel:
Sidlo/misto podnikani:
IC:

DIC:

Jednajici osoba:

Osoba odpovédna za realizaci:

Telefon:

Email:

ID datové schranky: (dale jen
,objednatel")

Zhotovitel:
Sidlo/misto podnikani:
IC/rodné ¢&islo:

DIC:

Bankovni spojeni:
Jednajici osoba:

Osoba odpovédna za realizaci:

Centrum dopravniho vyzkumu, v. v. i.

Liseriskd 2657/33a, 636 00 Brno - Liser 44994575
CZ44994575

Ing. JindFich Fri¢, Ph.D., feditel

XXXXXXXXXXXXXXXX

XXXXXXXXXXXX

XXXXXXXXXXX

Roboauto s.r.o.

BoZetéchova 3021/19, Kralovo Pole, 612 00 Brno 06629016

CZ06629016

XXXXXXXX, C.U. XXXXXXXXXXXXX
Ing. Tomas Ondracéek Ph.D.
XXXXXXXXXX

Zapsany v OR: vedena u Krajského soudu v Brné, 27.11.2017,
spisova znacka C 103290,
Tel efon : XXXXXXXXXXXXXX
Email:
3 3 XXXXXXXXXXXXXXXX
ID datové schranky: .
3njvwnw

(dale jen ,,zhotovitel")
(dale tézZ spolecné jako ,,smluvni strany", nebo jednotlivé jako ,smluvni strana")

Clanek 1.
Preambule

Objednatel realizoval vybérové fizeni smérujici k zadani verejné zakazky malého rozsahu s nazvem VR 06-2020:
senzoricky set (dale jen ,vetfejna zakazka") spocivajici ve vyvinu, zhotoveni, doddvce a montazi senzorického setu,
ktery bude osazen na vozidlo CDV Volkswagen 7 HC, Transportér. Soucasti zakazky je vytvoreni SW ovladacl na
pouZity hardware, aby bylo moZzné udaje z pfipravovanych senzord nahravat. Pfedevsim se jednd o detekci svislého
dopravniho znaceni a jeho pasportizaci v rdmci post-processingu. Systém bude resit zakladni lokalizaci a logovat
rdzné udalosti zadavané operatorem ve vozidle béhem jizdy. Nahravky pUjde nasledné prehrat na specializovaném
SW, ktery bude soucasti zakazky, véetné lidarovych dat. Soucasti zakazky je také provedeni skoleni obsluhy, v sidle
objednatele, z pohledu jak obsluhy zafizeni ve vozidle, tak obsluhy specializovaného SW pro analyzu dat ze
senzorického setu.

Technické parametry senzorického systému jsou podrobné specifikovany ve vyzvé k podani nabidky do
vybérového fizeni pro verejnou zakazku a v pfiloze €. 1 technické specifikaci senzorického setu, kterd je nedilnou
soucasti této smlouvy. Na zdkladé posouzeni a hodnoceni nabidek v rdmci vyse uvedeného vybérového fizeni byla
objednatelem nabidka zhotovitele vybrana jako nejvhodnéjsi.

Objednatel ma zajem na tom, aby bylo na zédkladé ¢innosti zhotovitele provedeno dilo vyvoj, zhotoveni, dodani a


mailto:martin.kralik@roboauto.cz

montaz senzorického setu, a to v rozsahu uvedeném v ¢lanku Il této smlouvy a v souladu s pfilohou €. 1 technické
specifikace, pficemz zhotovitel si je tohoto objednatelova zajmu plné védom a je pfipraven provadét svoji ¢innost
takovym zplsobem, aby tento objednatellv zajem byl nélezité uspokojen.

Clanek I1.
Pfedmét smlouvy

Predmétem této smlouvy je zavazek zhotovitele vyvinout zhotovit a dodat, v€etné montaze, senzoricky set, ktery
bude osazen na vozidlo CDV Volkswagen 7 HC, Transportér, ktery je ve vlastnictvi zadavatele. Soucasti zakazky
bude vytvoreni SW ovladacl na pouZity hardware, aby bylo moZné Udaje z pfipravovanych senzorll nahravat.
Pfedevsim se jednd o detekci svislého dopravniho znaceni a jeho pasportizaci v rdmci post-processingu. Systém
bude fesit zakladni lokalizaci a logovat rizné udélosti zadavané operatorem ve vozidle béhem jizdy. Nahravky
pljde nasledné prehrat na specializovaném SW, ktery bude soucasti zakazky, véetné lidarovych dat. Soucasti
zakazky je také provedeni Skoleni obsluhy, v sidle objednatele, z pohledu jak obsluhy zatizeni ve vozidle, tak
obsluhy specializovaného SW pro analyzu dat ze senzorického setu.

Senzoricky set musi splfiovat nasledujici technické parametry:

e Multi-frekvenéni GNSS pfijimac a anténa s podporou RTK
Podpora minimalné nasledovnych signal(: GPS L1/L2, GALILEO EI/E5b
Aktualizace min 10 Hz
Podporovany RTK korekce RTCM 3
Horizontalni presnost polohy GNSS (bez RTK) minimainé 1.5 m (RMS)
Vertikalni pfesnost polohy GNSS (bez RTK) minimalné 2.5 m (RMS)
Vertikalni a horizontalni presnost polohy v RTK reZimu minimalné 5 cm (RMS)
Inicializa¢ni ¢as max 60 sec (studeny start) / 30 sec (s platnym inicializaénimi daty)
e Inercidlni méfici jednotka
Gyroskop stabilita < 10 deg/h
Akcelerometr stabilita< 150 micro-g a minimalnim rozsahem £ 1 g
e 2 kamery
- Min. 20 EPS
FOV min. 75 deg horizontalné a 60 deg vertikalné
kvantova ucinnost min. 65 %
zkresleni ¢ocky < 2°
min. rozliSeni 1 megapixel
umisténi kamer
Ix Pfedni
1 x Pravo-predni
e MoiZnost pripojeni dalSich 2 kamer (celkové 4) - ptipraveny konektory na jejich pfipojeni do sytému
Lidar 360° Ouster Lidar 64channels
s vertikalni FOV min. 40deg
uhlové rozliseni < 0.2° horizontalné a < 2.2° vertikalné
presnost (lo pfi 20m) < 3cm a uhlova presnost (lo) <0.1°
dosah min 100 m pfi 80 % odrazivosti
e 3D Lidar nastranu
FOV min 75° horizontdlné a 25° vertikalné
presnost (lo pfi 20m) < 3cm a uhlova presnost (lo) <0.1°
dosah min 100 m pfi 80 % odrazivosti
e Systém fizen jednémi spole¢nymi hodinami (min. stabilita 2 ppm)
e Senzory stejného typu plné synchronizované (méreni provadi v témze Case)
e Kazdé méreni opatfené ¢asovou znackou (min. presnost 2 ppm)
e Nahravaci jednotka musi byt schopna nahravat data se senzord kontinualné min. 6 hodin
e |P 67 standard
e  QOperator musi mit on-line prehled o stavu senzord a nahravani s moznosti zapnuti a vypnuti za jizdy
pfimo z vozidla
e  Systém bude obsahovat bezpecnostni tlacitko pro nouzové vypnuti systému



e  Zafizeni pro zadavani udalosti za jizdy operatorem vcetné software pro zadavani a zobrazeni Radar

FOV min 15° horizontaIné a 10° vertikalné
Detekce objektli do vzdalenosti min 80 m
Pfesnost méreni vzdalenosti min 1 m
Detekce objekt do rychlosti min £200 km/h
Pfesnost méreni rychlosti min 1 km/h
Minimalni pocet simultdnné detekovanych objektd 100
Aktualizace min 10 Hz

3. Objednatel se zavazuje zaplatit za dilo smluvni cenu ve vysi a zpisobem sjednanym v ¢l. Ill. této smlouvy.

Clanek 111
Cena dila a platebni podminky

Smluvni strany ujedndvaji, Ze cena bude stanovena dohodou v souladu s nabidkou zhotovitele, a to v této vysi:

celkova cena bez DPH: 1259 000,-K¢
sazba (v %) a vySe DPH: 264 390,- K¢ (DPH =21 %)
cena celkem véetné DPH: 1523 390,-K¢

(slovy: jedenmilionpétsetdvacettritisictfistadevadesat korun c¢eskych).

V cené dila dle ¢lanku Ill. odst.1 této smlouvy jsou rovnéz zahrnuty vSechny ndklady zhotovitele souvisejici se
zhotovenim dila v¢etné dopravy, instalace v misté plnéni, zaskoleni obsluhy, bankovni a ostatni poplatky apod.
Takto uvedena celkova cena je nejvySe pripustnou a neprekroCitelnou a jsou v ni zahrnuty veSkeré naklady
potrebné k plnéni smlouvy, jakoZ i veskeré naklady souvisejici.

Cena za licenci je jiz obsazena v cené dila.

K cené dila bude uctovana DPH ve vysi urcené podle pravnich predpist platnych ke dni uskutecnéni zdanitelného
plnéni.

Faktura bude splnovat nalezitosti dariového dokladu dle platnych obecné zavaznych pravnich predpisd, tj. dle
zédkona €. 235/2004 Sb., o dani z pfidané hodnoty a bude v ni uvedeno ¢islo smlouvy objednatele. Pfilohou faktury
bude doklad o pfedani celého dila.

Faktura je splatna ve Ih(té 30 kalendarnich dnl od jejiho doruceni objednateli za predpokladu, Ze bude vystavena
v souladu s platebnimi podminkami a bude splfiovat vSechny uvedené nalezZitosti, tykajici se vystavenych faktur.
Pokud faktura nebude vystavena v souladu s platebnimi podminkami, nebo nebude splfiovat poZadované
nalezitosti, je objednatel opravnén fakturu zhotoviteli vratit; vracenim pozbyva faktura splatnosti. Fakturu je
mozné vystavit az po oboustranném podpisu preddvaciho protokolu.

Pro Gcel dodrzeni terminu splatnosti faktury je platba povaZovéna za uhrazenou v den, kdy byla odepséna z Gctu
objednatele.

Clanek IV.
Misto a doba plnéni

Mistem pfedani dokonéeného dila je sidlo objednatele, LiSeriska 2657/33a, 636 00 Brno.

Zhotovitel je povinen dilo bez vad a nedodélkd dodat nejpozdéji do tfi kalendarnich mésici ode dne podpisu této
smlouvy.

Clanek V.
Dodaci podminky

Zhotovitel predd objednateli dokoncéené dilo v sidle objednatele, kde soucast predavky dila bude predvedeni piné
funkénosti dila a zaskoleni zaméstnancu zhotovitele v rozsahu nezbytném pro zajisténi Upiné obsluhy dila.



Zhotovitel neni v prodleni s plnénim pfedmétu dila, kdyZ divod prodleni nebyl zavinén zhotovitelem, nap¥. vyssi
moc, nebo dlvody na strané objednatele. Tyto skutecnosti budou objednateli zhotovitelem pisemné oznameny a
odsouhlaseny objednatelem. Zména terminu bude pak dohodnuta pisemnym dodatkem k této smlouvé.

Zhotovitel je opravnén dilo dokoncit a predat pred terminem uvedenym v tomto ¢lanku a objednatel se zavazuje
dokoncené dilo bez vad a nedodélkd Fadné prevzit.

O predani radné dokonceného predmétu dila bude sepsan predavaci protokol, ktery bude podepsan opravnénymi
zastupci obou smluvnich stran a ve kterém bude uvedeno, zda objednatel dilo pfevzal s vyhradami nebo bez
vyhrad, pfipadné oznaceni vad a nedodélkd a zdvazny termin na odstranéni vad a nedodélkl. Kopie tohoto
pfedavaciho protokolu bude pfipojena k fakture.

Zhotovitel splni svou povinnost provést dilo jeho fadnym dokoncenim a preddnim predmétu dila v rozsahu,
zpUsobem a v terminech dohodnutych touto smlouvou, a to osobné povérenému zastupci objednavatele.

Clanek V1.
Odpovédnost za vady

Zhotovitel se zavazuje, Ze dilo zhotovené a dodané podle této smlouvy bude kompletni a bez vad, bude splfiovat
parametry uvedené v pfiloze ¢. 1 této smlouvy a ma odpovidajici jakost a provedeni. Za tento zdvazek nese
zhotovitel plnou odpovédnost.

Zhotovitel se tak zavazuje k poskytnuti zaruky za jakost dila v trvani 24 mésicu. Zarucni doba pocina bézet ode dne
predani a prevzeti dila.

Uplatnénim prav z odpovédnosti za vady neni doteno pravo na nahradu Skody.

Poskytnutim zaruc¢ni doby zhotovitel prejima zévazek, Ze pfedmét dila bude po stanovenou dobu zpUsobily pro
pouZiti ke sjednanému ucelu. Déle zhotovitel odpovida za to, Ze predané dilo si uchova po dobu zaruéni lhaty
vzhled a uZitné vlastnosti a bude zpUsobily k uZivani bez zdvad.

Nebezpeci skody na dile prechdzi na objednatele okamzikem predani dila.

Vlastnické pravo k predmétu dila pfechazi na objednatele zaplacenim ceny dila.

Smluvni strany se dohodly na provedeni dila jako celku v I. jakosti (uZiti materidl( ¢i komponent( v jiné jakosti je
neptipustné). Dilo bude provedeno dle platnych &eskych technickych norem (CSN) nebo jim rovnocennych,
prevzatych evropskych norem (EN) nebo jim rovhocennych a ostatnich pfislusnych platnych predpist a vyhlasek

véetné resortnich platnych na izemi Ceské republiky.

Objednatel je opravnén od této smlouvy, nebo jeji ¢asti odstoupit, pokud je zhotovitel vice nez 15 dni v prodleni
s predanim dila oproti terminu predani dila tak, jak je stanoveno vyse v této smlouvé.

Clanek ViLI.
Sankce

Je-li zhotovitel v prodleni s predmétem dodani dila dle této smlouvy, ma objednatel pravo pozadovat smluvni

pokutu ve vysi 2 % z ceny dila, a to za kazdy i zapocaty den prodleni.

Nebude-li faktura uhrazena ve Ih(ité splatnosti, je objednatel povinen zaplatit zhotoviteli Urok z prodleni ve vysi

stanovené platnymi predpisy.

Splnéni povinnosti Uhrady smluvni pokuty nema vliv na moznost smluvnich stran poZzadovat nahradu Skody z

poruseni smluvni povinnost, k niz se vaze povinnost smluvni pokuty.



Smluvni pokuta musi byt druhé smluvni strané vyuctovana pisemné a dorucena na adresu smluvni strany uvedou
v této smlouvé, popripadé do datové schranky dotéené smluvni strany. Smluvni pokuta je splatna ve lh(té 14 dni
ode dne doruceni.

Pisemnost se pro Ucel této smlouvy povaZzuje za doruCenou i v pfipadé, Ze smluvni strana odmitne prevzeti
pisemnosti, nebo Ze zméni adresu pro doru€ovani a tuto zménu druhé smluvni strané neozndmi, ¢imz znemozni
dorucéovani pisemnosti.

Clanek Vil
Obchodni tajemstvi a uvefejfiovani v registru smluv

Smluvni strany berou na védomi, Ze tato smlouva vcetné pfiloh uvedenych jako nedilna soucast této smlouvy,

podléhaji uvefejnéni v registru smluv ve smyslu zdkona ¢. 340/2015 Sb., o zvlastnich podminkach Géinnosti

nékterych smluv, uverejriovani téchto smluv a o registru smluv, ve znéni pozdéjsich predpisu.
Uvefejnéni v registru smluv zajistuje objednatel.

Smluvni strany vyslovné prohlasuji, Ze udaje a dalsi skute¢nosti uvedené v této smlouvé, vyjma ¢asti oznac¢enych
ve smyslu nasledujiciho odstavce této smlouvy, nepovazuji za obchodni tajemstvi ve smyslu ustanoveni § 504
zédkona €. 89/2012 Sbh., oblansky zékonik, ve znéni pozdéjsich predpist (déle jen ,obchodni tajemstvi"), a Ze se
nejedna ani o informace, které nemohou byt v registru smluv uverejnény na zakladé ustanoveni § 3 odst. 1 zdkona
¢. 340/2015 Sb. v platném znéni.

Smluvni strany vyslovné uvadéji, Ze tato smlouva, vCetné nedilnych soucasti této smlouvy, neobsahuje jejich
obchodni tajemstvi a nic tedy nebran jejimu uverejnéni v registru smluv.

Jestlize smluvni strana oznaci za své obchodni tajemstvi ¢ast obsahu smlouvy, kterd v dlsledku toho bude pro tGcely
uverejnéni smlouvy v registru smluv znecitelnéna, nese tato smluvni strana odpovédnost, pokud by smlouva v
disledku takového oznaceni byla uverejnéna zplsobem odporujicim zakonu ¢. 340/2015 Sb. v platném znéni, a to
bez ohledu na to, ktera ze stran smlouvu v registru smluv uverejnila. S ¢dstmi smlouvy, které druha smluvni strana
neoznaci za své obchodni tajemstvi pfed uzavienim této smlouvy, nebude jako s obchodnim tajemstvim nakladat
a ani odpovidat za pfipadnou skodu ¢i jinou Ujmu takovym postupem vzniklou. Oznacenim obchodniho tajemstvi
ve smyslu pfedchozi véty se rozumi vyslovné uvedeni v této smlouvé obsahujici pfesnou identifikaci dotéenych
Casti smlouvy vcetné odlvodnéni, proc jsou za obchodni tajemstvi povazovany. Druha smluvni strana je povinna
vyslovné uvést, Ze informace, které oznacila jako své obchodni tajemstvi, naplfiuji sou¢asné vSechny definicni znaky
obchodniho tajemstvi, tak jak je vymezeno v ustanoveni § 504 obcanského zakoniku.

Osoby podepisujici tuto Smlouvu za Smluvni strany souhlasi s uverejnénim svych osobnich tdajli, které jsou
uvedeny v této Smlouvé, spolu se Smlouvou v registru smluv. Tento souhlas je udélen na dobu neurcitou.
IX.
Licencni ujednani

Smluvni strany berou na védomi, Zze fadnym plnénim dle této Smlouvy jim vzniknou mj. prava a povinnosti dle
autorského zakona. Pro tento pripad smluvni strany sjedndvaji licen¢ni smlouvu dle ustanoveni § 2358 a nasl.

Zakona ¢. 89/2012 Sh. obcansky zadkonik v platném znéni.

Objednatel nabyvad dnem uplného zaplaceni pfislusné ceny podle této Smlouvy do vlastnictvi licenci k uzivani
predanych autorskych dél véetné dokumentace bez dalSich poplatkd. Pravo k autorskym dilim (licence) je ¢asové,

teritoridlné a z pohledu poctu uZivateld vyhradni a neomezena.

Pravo k uziti dila a odpovidajici dokumentace dle této Smlouvy nabude objednatel podle podminek stanovenych
touto smlouvou, a to okamzikem akceptace daného dila dle této smlouvy. V pfipadé, Ze objednatel nezaplati fadné
a vcas cenu za plnéni dle ¢lanku IlI. této Smlouvy, a to ani do 30 (slovy: tficeti) dni po splatnosti faktury vystavené

zhotovitelem v souladu s ¢l. llI. této smlouvy, bude vysSe uvedené pravo plynouci z licen¢niho ujednani pozastaveno



a bude obnoveno v plném rozsahu okamzikem Uplného zaplaceni ceny dila dle této Smlouvy.

Od okamziku nabyti prava na uZziti dila nabyva objednatel souc¢asné pravo do dila zasahovat, a to mimo jiné dilo
upravovat, rozmnozovat, zpracovavat jeho zdrojové kddy, a to jak ze strany objednatele, tak ze strany jiného
subjektu vybraného objednatelem, a to za Ucelem dalSiho rozvoje dila (vytvoreni novych funkcionalit anebo
rozvoje ¢i zmény stavajicich funkcionalit) anebo jeho napojeni na jiné aplikace (SW), uzivané, provozované nebo
vytvarené objednatelem nebo jim vybranym subjektem, pfipadné funkéni propojenis jinymi aplikacemi uZivanymi,
provozovanymi Ci vytvarenymi objednatelem nebo jim vybranym subjektem. S timto Zhotovitel vyslovné a
bezvyhradné souhlasi.

Objednatel neni povinen licenci vyuZzit.

Smluvni strany si vyslovné ujednaly vylouceni aplikace ust. § 2370 OZ, pokud se tyka licencni smlouvy.

X.
Zaveérecna ustanoveni

Tuto smlouvu Ize ménit pouze pisemné formou Cislovanych dodatkd podepsanych obéma smluvnimi stranami.
Tato smlouva je sepsana ve dvou vyhotovenich splatnosti originalu, z nichz kazda smluvni strana obdrzi po jednom.

Smluvni strany vyslovné ujedndvaji, Ze rozhodnym pravem pro Ucely této smlouvy bude ¢eské pravo a strany
smlouvy se budou fidit pfi plnéni predmétu této smlouvy i ve véci reseni veskerych zavazk(l a spord z ni
vyplyvajicich, nebo vzniklych pfi pInéni dle této smlouvy, pravnim fadem Ceské republiky.

Smluvni strany vyslovné prohlasuji, Ze vécné pfislusnym pro rozhodovani o zavazcich a pravnich vztazich vzniklych
na zakladé této smlouvy bude pfi reseni sport vzniklych v souvislosti s touto smlouvou soud mistné pfislusny dle
sidla objednatele.

Smluvni strany prohlasuji, Ze si tuto smlouvu precetly a Ze byla ujedndna po vzajemném projednani podle jejich
svobodné vile, urcité, vazné a srozumitelné, nikoliv v tisni ani za napadné nevyhodnych podminek.

Zhotovitel se zavazuje béhem plnéni smlouvy i po jejim ukonéeni zachovavat mi€enlivost o vSech skute¢nostech, o
kterych se dozvi od objednatele v souvislosti s plnénim smlouvy.

Otézky touto smlouvou nefesené se Fidi ustanovenimi zak. ¢. 89/2012 Sb., ob¢anského zakoniku.

Tato smlouva je plné v souladu s nabidkou vitézného uchazece, ktera vychazi ze zaddvaci dokumentace. V pfipadé
nejasnosti je rozhodujici znéni zaddvaci dokumentace a vitézné nabidky.

Tato smlouva nabyva platnosti okamzikem podpisu opravnénych zastupc obou smluvnich stran a uc¢innosti dnem
jejiho uverejnéni v registru smluv.

Nedilnou soucast této smlouvy tvofi prilohy:
Pfiloha €. 1: Technicka specifikace predmétu plnéni
Pfiloha ¢.2: Nabidka dodavatele V Brné dne 28.7.2020

Centrum dopravniho vyzkumu

V Brné dne 7.8.2020
Ing. Jindfich Fric reditel

Ing. Tomas Ondracek Ph.D.,
jednatel



VR 06

- 2020: Sensoricky set

Priloha ¢. 1 — Technicka specifikace

Specifikace méfici vozidlo

Predmétem zakazky je vyvinout zhotovit a dodat, v€etné montaze a zaskoleni zaméstnancl senzoricky set, ktery
bude osazen na vozidlo CDV Volkswagen 7 HC, transportér. Soucasti zakazky bude vytvoreni SW ovladacli na
pouzity hardware, aby bylo mozné Udaje z pfipravovanych senzorl nahrdvat. Pfedevsim se jedna o detekci svislého
dopravniho znaceni a jeho pasportizaci v ramci post-processingu. Systém bude fesit zakladni lokalizaci a logovat

rtzné ud

alosti zadavané operatorem ve vozidle béhem jizdy. Nahrévky pljde nasledné prehrat na specializovaném

SW, ktery bude soucasti zakazky, véetné lidarovych dat. Soucasti zakazky je také provedeni skoleni obsluhy, v sidle
objednatele, z pohledu jak obsluhy zafizeni ve vozidle, tak obsluhy specializovaného SW pro analyzu dat ze
senzorického setu.

Termin dodani 3 mésice od podpisu smlouvy.

Max. vyse 1,6 mil. K¢ véetné DPH

Technicka specifikace senzorického setu:

VR 06 - 2

Multi-frekvenéni GNSS pfijimac a anténa s podporou RTK

o Podpora minimalné nasledovnych signald: GPS L1/L2, GALILEO EI/ESb

o Aktualizace min 10 Hz

o Podporovany RTK korekce RTCM 3

o Horizontalni presnost polohy GNSS (bez RTK) minimalné 1.5 m (RMS)

o Vertikalni presnost polohy GNSS (bez RTK) minimalné 2.5 m (RMS)

o Vertikalni a horizontalni presnost polohy v RTK rezimu minimalné 5 cm (RMS)

o Inicializa¢ni ¢as max 60 sec (studeny start) / 30 sec (s platnym inicializaénimi daty)
Inercidlni méfici jednotka

o Gyroskop stabilita < 10deg/h

o Akcelerometr stabilita< 150 micro-g a minimalnim rozsahem 1 g
2 kamery

o Min. 20 FPS

o FOV min. 75 deg horizontalné a 60 deg vertikalné

o kvantova ucinnost min. 65 %

o zkresleni ¢ocky < 2°

o min. rozliSeni 1 megapixel

0 umisténi kamer

m 1xPredni
m 1xPravo-predni

Moznost pfipojeni dalSich 2 kamer (celkové 4) - pfipraveny konektory na jejich pfipojeni do sytému
Lidar 360° Ouster Lidar 64channels

o s vertikdlni FOV min. 40deg

o uhlové rozliseni < 0.2° horizontalné a < 2.2° vertikalné

o presnost (la pfi 20m) < 3cm a Uhlova presnost (la) < 0.1°

o dosah min 100 m pfi 80 % odrazivosti
3D Lidar na stranu

o FOV min 75° horizontalné a 25° vertikalné

o presnost (la pfi 20m) < 3cm a Uhlova presnost (la) <0.1° o dosah min 100 m pfi 80 % odrazivosti
Systém fizen jednémi spole¢nymi hodinami (min. stabilita 2 ppm)
Senzory stejného typu plné synchronizované (méreni provadi v témZe Case)
Kazdé méreni opatfené ¢asovou znackou (min. pfesnost 2 ppm)
Nahrdvaci jednotka musi byt schopna nahrédvat data se senzor( kontinualné min. 6 hodin

020: Sensoricky set

- IP 67 standard
- Operator musi mit on-line prehled o stavu senzor( a nahravani s moznosti zapnuti a vypnuti za jizdy pfimo



z vozidla
- Systém bude obsahovat bezpecnostni tladitko pro nouzové vypnuti systému
- Zafizeni pro zadavani udalosti za jizdy operatorem véetné software pro zadavani a zobrazeni
- Radar
o FOV min 15° horizontalné a 10° vertikalné
o Detekce objektd do vzdalenosti min 80 m
o Pfesnost méreni vzdalenosti min 1 m
o Detekce objekt do rychlosti min £200 km/h
o Pfesnost méreni rychlosti min 1 km/h
o Minimalni pocet simultanné detekovanych objekt 100
o Aktualizace min 10 Hz
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Systém se sklada se z nasledovnych komponent
o GNSS pfijimac s integrovanou inercidlni jednotkou IntertialLabs GPS
aided INS-DL

e Kamery Triton 5.4 MP Model s ¢o¢kou Lensagon C5M0528V21
e Lidar 360° Ouster OS1 Gen2 64

e Lidar postranni Livox Horizon

e Radar Nanoradar AEB/ACC Radar MR76

¢ Spoleény zdroj ¢asu Timemachine TM2000?

e Centralni pocitac

Prehled poZadovanych parametrd a jejich plnéni je uveden v tabulce

PoZadovany parametr Vykazovany parametr Splnéno
Multi-frekvencni GNSS pfijimac a anténa s podporou RTK

Podpora minimalné nasledovnych signal(: GPS L1/L2; GLO L1/L2; BDS Ano
GPS L1/L2, GALILEO EI/E5b B1/B2, GAL EI/E5b, QZSS L1/L2, DGPS, RTK

Aktualizace min 10 Hz 20 Hz Ano
Podporovany RTK korekce RTCM 3 RTCM 2, RTCM 3 Ano

1 Moznost nahradit alternativni CoCkou ktera vyhovuje specifikaci
7 Moznost nahradit Trimblc Thunderbolt PTP Grandmaster Clock GM200
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Horizontalni pfesnost polohy GNSS (bez RTK) [1-5 ™M Ano

minimalné 1.5 m (RMS)

Vertikalni presnost polohy GNSS (bez RTK) 2m Ano

minimalné 2.5 m (RMS)

VertikdIni a horizontalni pfesnost polohy v RTK|Vertikalni 0.01 + 1 ppm Horizontalni 0.02 Ano

rezimu minimalné 5 cm (RMS)

Inicializa¢ni ¢as max 60 sec (studeny start) / 30[50 sec (studeny start) / 30 sec (s platnym Ano

sec (s platnym inicializacnimi daty) inicializacnimi daty)

Inercidlni méfici jednotka

Gyroskop stabilita <10 deg/h 3 deg/h Ano

Akcelerometr stabilita <150 micro-g a Stabilita 10 micro-g Rozsah 8 g Ano

minimalnim rozsahem+1g

Kamery

Min. 20 FPS 21.5 FPS @ 3 megapixel Ano

FOV min. 75 deg horizontdIné a 60 deg H:81.54° V:65.76° Ano

vertikalné

kvantova uc¢innost min. 65 % 77 % (Sony IMX490 CMOS) Ano

zkresleni ¢ocky <2° 0.29 % Ano

min. rozliSeni 1 megapixel AZ 5.4 megapixel Ano
Bude namontovano na vozidlo Ano

umisténi kamer: 1 x Pfedni + 1 x Pravo- predni

MozZnost pfipojeni dalSich 2 kamer Dostate¢né mnozstvi konektor( a vypocetni sily [An0O
na centralnim pocitaci

Lidar 360° Ouster Lidar 64channels

VertikdIni FOV min. 40deg 45° Ano

Uhlové rozliseni < 0.2° horizontdlné a < 2.2°  |Horizontalné 0.18° (2048) Ano

vertikalné Vertikalné 0.18° (64 kanall 45° FOV)

ptesnost (lo pfi 20m) < 3cm a dhlova presnost [Pfesnost (lo pfi 20m) + 1.5 cm dhlova pFesnost  |Ano

(lo)<0.1° +0.01°

dosah min 100 m pfi 80 % odrazivosti 120 m Ano

3D Lidar na stranu

FOV min 75° horizontalné a 25° vertikalné 81.7° horizontalné, 25.1° vertikalné Ano

pFesnost (lo pfi 20m) < 3cm a Uhlova pFesnost |pFesnost (lo pfi 20m) < 2cm a Ghlova pfesnost  JAno

(lo)<0.1° (lo) < 0.05°

dosah min 100 m pfi 80 % odrazivosti 260 m Ano

Radar

FOV min 15° horizontéIné a 10° vertikalné 18° horizontdlné a 14° vertikalné Ano

Detekce objektl do vzdalenosti min 80 m 170 m Ano

Pfesnost méreni vzddlenosti min 1 m +0.10 m Ano

Detekce objektl do rychlosti min £200 km/h  [+200 km/h Ano

Pfesnost méreni rychlosti min 1 km/h +0.1 km/h Ano

Minimalni pocet simultanné 100 Ano
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detekovanych objektd 100

operdtorem véetné software pro zadavdni a
zobrazeni

Aktualizace min 10 Hz 16 Hz (60ms) Ano
Jiné
Systém Fizen jednémi spole¢nymi hodinami  |Dedikované hardwarové feseni slouzici jako Ano
(min. stabilita 2 ppm) hlavni zdroj ¢asu (e.g. Timemachine s OCXO 0.02

ppm)

Synchronizace pomoci standartnich protokold  |Ano
Senzory stejného typu plné synchronizované
(méreni provadi v témze Case)
Kazdé méFeni opatiené ¢asovou znackou Softwarovd implementace Ano
(min. presnost 2 ppm)
Nahravaci jednotka musi byt schopna Napajeni z auta a dostatecni kapacita ulozniho |Ano
nahravat data se senzord kontinudlné min. 6 |prostoru
hodin
IP 67 standard Systém bude vyhovovat IP 67 Ano
Operdator musi mit on-line pfehled o stavu Palubni tablet Ano
senzorl a nahravani s moznosti zapnuti a
vypnuti za jizdy pfimo z vozidla
Systém bude obsahovat bezpeénostni tlagitko [Mechanickeé tlagitko Ano
pro nouzové vypnuti systému
Zarizeni pro zaddvani udalosti za jizdy Palubni tablet Ano
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