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pfispévkova organizace hl. m. Prahy

priloha ¢. 1
TECHNICKA SPECIFIKACE
NA VEREJNOU ZAKAZKU MALEHO ROZSAHU

1 NAZEV VEREJNE ZAKAZKY MALEHO ROZSAHU
Vyukova technika priimyslové automatizace

2 IDENTIFIKACNI UDAJE ZADAVATELE

Zadavatel: Stfedni primyslova skola, Praha 10, Na TfebesSiné 2299
Sidlo: Na Trebesiné 2299, 108 00 Praha 10

IC: 61385417

Zastoupeny: Mgr. Lubos$ Bauer, feditel skoly

Kontaktni osoba VZ: I
Telefon: I
E-mail: I

3 VYMEZENI TECHNICKE SPECIFIKACE A UPRESNENI DODAVKY

Polozka pocet

Vyukové robotické pracovisté

Specifikace
e  6-osy kloubovy robot se sériovou kinematikou
e Moznost instalace "Na podlahu", "Pod uhlem", "Na strop"
e Digitalni AC servo pohony
e Absolutni snimani polohy (neni nutna HW kalibrace)
e VSechny osy brzdény
e Nosnost na 6. ose min 4 kg, (v kazdé poloze osy)
e Dosah horizontalné min 500 mm; max. 600 mm
e  Opakovatelna presnost dle ISO 9283 alespori +/-0,015 mm
e Veskera kabelaz jako interni uvnitf robota
e Trida kryti — celé rameno IP 67
e Trida kryti rozvadéce robota min. IP 54
e Rozméry rozvadéce robota max. 500 x 350 x 450 mm (S x H x V)
e Hmotnost rozvadéce robota max. 45 kg
e  Programovaci ovladac¢-pendant musi byt vybaven barevnym dotykovym displejem
e MozZnost rozdélit obrazovku ovladace do vice oken pro paralelni zobrazovani jednotlivych 2

podslozek programovaciho menu
e  Kryti programovaciho ovladace min. IP 54
e  Komunikacni rozhrani DI/DO min. 20/20 (24V logika)
e Délka kabelu mezi robotem a fidicim systémem min. 5 m
e Délka kabelu mezi ovladacem robota a fidicim systémem min. 10m.
e Integrovany kamerovy systém pro navadéni robota na pozici, ktery je mozné konfigurovat pfimo v
systému robota a na ovladaci robota (pendantu); od stejného vyrobce

e SW funkce pro poddajnost robotu ve vSech osach, definovatelna kartézsky
e Simulacéni PC software pro off-line programovani, min 20x licence ¢asové neomezena
e Hmotnost ramene do 25 kg
e Integrovany 2x 5/2 ventil. termindl
e El. vystup na rameni, min 2x Dl a 2x DO
e Vedeni vzduchu vnititkem ramene (z podstavy na horni rameno), min. 1x
e  Certifikace sestavy spliujici normu CE
e Sestava robota musi byt uréena pro primyslové pouZziti
e Lehka Alu konstrukce ramu burky, uzaviena s bezpecnostnimi zamky
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Ostatni

Elektrické chapadlo se 2 prsty a zpétnou vazbou
Bezpecnostni SW funkce robota umoznujici na bezpecnostni trovni kontrolovat pozici a rychlost
robotu

Doprava a montaz az do ucebny.
Uvedeni do provozu, predvedeni.
Funk¢ni testovani a predani povérené osobé — zaméstnanci skoly.

Min. 2 roky od data na predavacim protokolu.

Soucasti bude odborné zaskoleni min. 2 pracovnik( — ucitel( skoly.
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