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TECHNICKA SPECIFIKACE ,ROBOTICKE ZARIZENI PRO NACVIK A OBNOVU CHUZE"

REO AMBULATOR

Medicinsky ucel:

Roboticky systém umoziujici velmi Casné a intenzivni rehabilitadni cvideni uréeny pro
zdravotnické cely, k méfeni, vyhodnocovani, zvy3ovani svalové sily, rozsahu kloubniho
pohybu, rychlosti pohybu a za dcelem zlepSeni motorické funkce dolni kondetiny a také
k pozitivnimu ovliviiovéni vnitfnich organi. Zafizeni umoziiuje zlepSeni a usnadnéni nacviku
chiize, pomaha zlepsovat efekt terapie nacviku chiize prostfednictvim automatizované vysoce
intenzivni lokomocni terapie na béZicim pasu, s moznosti individuilniho nastaveni a
poskytovani informaci o priibéhu terapie a vykonu pacienta v motivujicim prostiedi. Pro
intenzivni asistované cvieni chize u neurologickych pacientd, & pacientd s post
traumatickym pokozenim i u pediatrickych pacienti.

Indikace: h.\
e cévni mozkova pithoda j
e miSni léze ) ‘
e traumatické poranéni mozku
e roztrousena skleroza
e Parkinsonova choroba
e détska mozkova obrna
e stavy po ortopedickych vykonech

Vlastnosti pfistroje:
e zpétnd vazba terapie zahrmuje nasledujici parametry:

o C¢as cvieni,

zatizeni,

symetrie zatizeni,

rychlost treadmillu,

kadence,

délka kroku,

aktivni sila,

kognitivni a pochybové parametry
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e piistroj je navrzen tak, aby ho zvladl obsluhovat
pouze jeden terapeut
e pacient je fixovan v komfortnim postroji zajist'ujicim dostateénou podporu
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software pfistroje v sob¢ zahrnuje rezim virtvalni reality slouzici k vy$§i motivaci
pacienti

o pacient se mize pohybovat ve virtualni realité, coz zasadnim zplisobem

ovlivituje jeho zainteresovanost, radost a automatizaci chtize

vlastni télesnd hmotnost pacienta je regulovana piesné dle potieb terapie v rozsahu od
0-100% jeho télesné hmotnosti, do maximalni hmotnosti 150 kg
rychlost posuvu chodniku je plyne nastavitelna dle potieb pacienta a jeho terapie
v rozsahu od 0 do 3,5 km/h
pohyb pacienta sniman bezpec¢nostnimi infracervenymi senzory (na kazdé strané
treadmillu jeden senzor), které v piipadé nutnosti systém zastavi
senzory permanentné monitoruji pohyb nohy
cviteni lze pacientovy upravit na miru jeho potieb a to na zakladé jeho aktualnimu
stavu a dle jeho predchozi terapie
v pritbéhu terapie systém sbird velké mnoZstvi dat, které nasledné vyhodnoti a upravi
do zprav a grafii

o &as cviceni,
zatizeni,

Compatison

symetrie zatizeni,

rychlost treadmillu,

kadence,

délka kroku,

aktivni sila,

kognitivni a pohybové parametry
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zafizeni viechna data uchovava a je mozno je
kdykoliv zobrazit a pouZit

systém v sobé zahrnuje 4 rezimy cviceni:
o guided - rezim plné pasivni; pfistroj vykonava veskery pohyb za pacienta
o initiated — pacient musi dat impulz robotickym ortézdm svoji aktivitou a ty pak
pokracuji v dal$im pohybu. Rezim zacileny na riizné faze chiize
o follow assist — terapeut nastavi cilovou rychlost, na kterou se musi pacient
svoji spoluprici s ortézami dostat
o free — pacient se pohybuje po treadmillu bez robotickych ortéz; mize byt
odleh¢en v zavésném systému
systém v sobé zahrnuje multitasking modul — tento terapeuticky rezim umoZiuje
pacientovi béhem chiize vykondvat jednoduché (koly, napf. zapojit do terapie horni
kon¢etiny; tento modul ¢ili na automatizaci chlize
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e analyzator kroku — umoziuje sledovat v redlném ¢ase kvalitu kroku, coz umoZiiuje
pacientovi pribézné korigovat svou chizi

o pediatricky modul — umoziuje systém prizplsobit i pediatrickym pacientim bez
nutnosti vymeény robotickych ortéz: pediatricky modul je vhodny pro pacienty od
zhruba 90 cm;

PFinosy pro pacienty:
e nacvik pfirozeného chiizového vzoru
e objektivni vystupy deklarujici progres terapie
e rizné reZimy terapie
e audio-vizudlni zpétna vazba v realném case
e modul virtualni reality pro vét$i zainteresovanost cviceni

Practice | Guest Guest b4
Robot AdpAtment: Montor Dapley on ) o8

PFinosy pro terapeuty:
e pfiprava kratdi nez 10 minut
e intuitivni uzivatelské prostiedi
e rizné rezimy chiize od pasivni po aktivni
e lepdi fizeni terapie na zakladé poskytnuti mnoha dat
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Technické parametry:
e rezimy chiize:
o guided (pasivni)
o initiated (semiaktivni)
o follow assist (semiaktivni)
o free (aktivni)
e robotické ortézy vedou pacientovy delni koncetiny pfirozenym chiizovym vzorem
e nastavitelné robotické ortézy dle potfeb pacienta v rozsahu délky femuru od 29-47 cm
e piistroj vhodny pro pacienty s Sifkou panve od 24-61 cm
e piné volny pohyb panve
e dotykova obrazovka pro terapeuty o velikosti 22 pale pro pfijemné a intuitivni
nastaveni terapie
e obrazovka pro pacienty o velikosti 40 palct pro feedback v realném &ase, zobrazeni
pacientova redalného stereotypu chiize, s funkénim cvienim a hrami pro zlepseni
motivace pacienta
e sledované parametry pohybu dolnich konéetin pro diagnostiku a hodnoceni vysledku
terapie:
o <as cviceni,
zatizeni,
symetrie zatizeni,
rychlost treadmillu,
kadence,
délka kroku,
aktivni sila,
o kognitivni a pohybové parametry
o databdze pacienti, terapii a vysledk terapii

O 0 0 0 O

s treadmill
o §itka 70 em umozitujici najeti pacientd na invalidnim voziku
o rychlost regulovatelna od 0-10 km/h (bez robotickych ortéz)
o rychlost regulovatelnd od 0--3,5 km/h (s robotickymi ortézami)
e systém pro odlehceni pacienta
o integrovany a elektricky ovladany
o nosnost 150 kg
o postroj odlehéeni pacienta nastavitelny
o ovladani odlehéeni pacienta pomoci softwaru systému
o informace o vaze a odlehéeni pacienta na monitoru terapeuta
o otoéeni zvedaku odleh¢eni o 90, 180 1 270° (v nerobotickém rezimu)
o bez robotickych ortéz moZnost chlize vpfed, vzad i bokem
e permanentni monitorovani pohybu nohy pomoci infracervenych senzori

e senzory v kycelnich kloubech monitorujici nadmérné pusobeni sily
e dalkovy ovlada¢ pro obsluhu
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e rozméry systému

o délka 313 cm
délka s njezdovou rampou 405 cm
ditka 274 cm
vyska 219-287 em

o vaha 700 kg
e pouziti u pacientil s nasledujicimi parametry

o maximalni vdha 150 kg

o vydka 90-200 ¢m

o délka femuru 29-47 cm

o Sitka panve 24-61 cm
e snadny a bezpecny pfistup i pro siroky invalidni vozik max. 85¢cm
e nastavitelné opérky rukou 77-97 cm
e oddélitelné madla pro horni koncetiny
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Hlavni vlastnosti:
e i pro pediatrické pacienty bez nutnosti vymeény ortéz
e 4 rezimy cviceni (guided, initiated, follow assist, free)
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