E/ Dex Surgical
' Robotic instruments for Laparoscopy

DEX Specifikace

Robot DEX je urcen pro poutziti pfi laparoskopickém chirurgickém zakroku
mékkych tkani.

Tento zdravotnicky pfistroj ma kloubové distalni upinaci klesté

nebo kloubovou distalni cepel, které uZivateli umoznuji drzet jehly

pfi Siti nebo fezani ¢i preparaci tkané béhem laparoskopickych procedur.
Kloubova rukojet zajistuje snadné otaceni klesti/ndzek na libovolné ose zvolené
operatérem, vcéetné kuzelovitého otdceni-70 °, + 70 ° ve vztahu

k hlavni ose nastroje. Ergonomicka ovladaci rukojet zajistuje lepsi komfort pfi
pouzivani.

Ovladaci rukojet

¢ Ovladani je kombinaci manualniho pohybu (kloub) a elektronického motorizovaného systému (tlacitka, packy)
¢ Tento systém umoznuje uzivateli provést kompletni manudlni prono-supinacni pohyb bez pohybu ramena
» Ovladaci rukojet je vybavena tlaciky, ktera fidi pohyby nastroji (otevfit / zavfit, naklon vlevo / vpravo
rotace + / rotace-)
¢ DEX umoznuje celkem 7 stupnl volnosti pohybu pro lepsi obratnost

Ridici jednotka

¢ Zobrazuje nasledujici informace: pocet poutZiti, typ nastroje, stav
¢ Zvukova signalizace

e Napajeni 240V AC, 1,2A, 50/60 Hz

e Ttida I, typ BF
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