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2:9 :: Modul History

2:9:1 :: Rozhrani: IHistoryLegacyService

Modul kompatibility P¥{jem dat do NDIC - pfijem historické databaze

W AddData

Zpétna kompatibilita pro
DetectorData

wxml:string

“wAddRawData

Zpétna kompatibilita pro
DetectorRawData

wxml:string

W AddTollGateData

Zpétna kompatibilita pro
TollGateData

wxml:string

% WimData
Zpétna kompatibilita pro WimData

W xml:string

% DotiGroupData
Zpé&tna kompatibilita pro VMSData

wxml:string

2:9:2 :: Rozhrani: IHistoryService

Modul zpracovani dat do historické databaze

“HeartBeat

Funkce pro health check, zda sluzba
funguje.

% InsertTrafficInformation

Zpracovani dopravni uddlosti do
archivni databdcze.

# information: TrafficInformationDTOQ Dopravni uddilost.

“1InsertDetectorData

Zpracovani dat detektrort.

# detectorData:LoopStatusParentDTO[] Frijaict deta detelktori

“InsertTollGateData

wxml: TollGateDataDTO[] Datovd =préva ve formdtu xml.

275

Strana 89/ 363



W
I

REDITELSTVI SILNIC A DALNIC CR

Zpracovani dat z mytnych bran (KTP
— ANALYZA TRANZITU).

(@returns Vraci textovou
reprezentaci vysledku zpracovani
datové¢ zpravy.

W InsertWimData

Zpracovani dat v vah (WIM) do
archivni databdze.

wvehicleByVehicle: WIMData[]

% InsertVMSData

Zpracovani stavii VMS do archivni
databaze.

(@param ="vms"

# dotiGroupData:DotiGroupDataDTO[]

276

Strana 90/ 363



N—AgllgfB REDITELSTVI SILNIC A DALNIC GR

2:9:3 :: Model
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Datovy objekt: LoopAggregSourceDTO

i StatusParentld:int 1d nadfazeného zaznamu, ke kterému jsou data vztazena
# StartTime:DateTime? Interval od

# StopTime:DateTime? Interval do

# Credibility:int? Duvéryhodnost dat v procentech.

# VehicleCountAll:int? Pocty vozidel

# AverageSpeedAll:int? Rychlost vozidel

# OccupancyAll:int? Obsazenost

@ Chybové kody detektoru
VehicleCategoryDataList: List<Lo

opVehicleCategoryDataDTO>

Datovy objekt: LoopErrorStatusDTO

LoopErrorStatusDescription:strin
g

wld:int 1d
# LoopErrorStatusId:int Id stavu (¢iselnikové)
W Popis generalizovaného stavu (€iselnikoveé)

¢
LoopErrorStatusAsGeneralizedSt
atusld:int?

1d generalizovaného stavu (¢iselnikové)

Datovy objekt: LoopSpecialStatusDTO

w1d:int 1d
# LoopSpecial Statusld:int 1d stavu (¢iselnikové)
# Value:string Dopliiujici informace ke stavu.

Datovy objekt: LoopStatusParentDTO
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wld:int

Identifikator zaznamu

#Loopld:int

Id smy¢ky ¢itace dopravy

# GeneralizedStatusld:int?

Generalizovany stav

# LoopTimestamp:DateTime?

Okamzik

¢
AggregSource:LoopAggregSourc
eDTO

Naméfena data smycky

SpecialStatusList: List<LoopSpeci
alStatusDTO>

P Chybov¢ kody detektoru
ErrorStatusList:List<LoopErrorSt

atusDTO>

@ Chybové kody detektoru

wLoopStatusParentDTO:

Konstruktor objektu vytvati instanaci.

Datovy objekt: LoopVehicleCategoryDataDTO

 Category:int Obsazenost
# Count:int? Pocty vozidel
# Speed:int? Rychlost vozidel
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Modul TollGate

Datovy objekt: TollGateDataDTO

wId:int Identifikator zaznamu

#TollGateld:int 1d smy¢ky ¢itace dopravy
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Modul VMS
Datovy objekt: DotiDataDTO

Aktualni stav doti

@1d:int 1d zéznamu
¥ Dotild:int Vazba na DOTI
#DotiGroupDatald:int Vaba na realtime data skupiny DOTI

i DeviceTime:DateTime?

Cas ¢teni stavu DOTI

# UpdatedOn:Date Time?

Cas aktualizace stavu DOTI v systému

w Locked:bool

DOTI zam¢ena

i AutomaticMode:bool?

DOTI v automatickém modu

i GeneralizedStatusld:int?

Generalizovany stav zafizeni

# DotiSchemald:int? Aktualni schéma DOTI

@ Seznam aktualnich stavii segmenttt DOTI
DotiSegmentDatalL.ist:List<DotiS

egmentDataDTO>

¢
DotiErrorStatusDataDTOList:List
<DotiErrorStatusDataDTO>

Seznam chybovych stavii DOTI

¢
DotiStatusDataDTOList:List<Dot
iStatusDataDTO>

Seznam stavia DOTI

#DotiDataDTO:

Datovy objekt: DotiErrorStatusDataDTO

Aktualni chybové stavy DOTI

iwld:int

Identifikator zaznamu

i DotiDatald:int?

Vazba do tabulky aktualnich dat DOTI

# DotiErrorStatusId:int?

Vazba do tabulky definici chybovych stavi
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Datovy objekt: DotiGroupDataDTO

Aktualni data skupiny doti

w1d:int

Identifikator zaznamu

# DotiGroupld:int?

Vazba do tabulky skupin DOTI

# ActualScreenContent:string

Aktudlni obsah zobrazeny na doti

i GeneralizedStatusld:int?

Generalizovany stav zafizeni

# UpdatedOn:Date Time?

Cas aktualizace zaznamu dat skupiny DOTI v systému

p
DotiDataList:List<DotiDataDTO
>

Seznam aktualnich dat DOTI patficich do dané skupiny DOTI

# DotiGroupDataDTO:

Datovy objekt: DotiSegmentDataDTO

Aktualni stav segmentu DOTI

wId:int

Identifikator zaznamu

# DotiSegmentld:int

Vazba na konkrétni segment DOTI

i DotiDatald:int

Vazba na aktualni data DOTI

# Text:string

Obsah segmentu doti

¥ TrafficSignld:int?

Vazba do tabulky znacek dopravnich informaci zobrazitelnych v

segmentu DOTI

# Horizontal Alignment:int?

Horizontalni zarovnani segmentu DOTI

i Blink;int?

Ptiznak blikdni segmentu DOTI

# Color:string

Barva segmentu DOTI

#UpdatedOn:DateTime?

Cas aktualizace zaznamu v systému

Datovy objekt: DotiStatusDataDTO

Aktudlni stavy DOTI
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#l1d:int Identifikator zaznamu

w DotiDatald:int? Vazba do tabulky aktualnich dat DOTI
w DotiStatusld:int? Vazba do tabulky definici stavii

# Value:string Hodnota veli¢iny popisujici dany stav
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Modul WIM

Datovy objekt: WIMData

¥ WimDevicelD:int

# VehiclelD:int?

# MeasuredDateTime: DateTime

i Lane:int?

i Direction: int?

wHead:float?

# Gap:float?

# Speed:int?

# Length:float?

# AxisCount:int?

# VehicleClass:int?

i TotalWheelbase:float?

# Axle1Distance ToNext: float?

i Axle2Distance ToNext: float?

i Axle3Distance ToNext: float?

# Axle4Distance ToNext: float?

i Axle5Distance ToNext: float?

# Axle6Distance ToNext: float?

i Axle7Distance ToNext: float?

# Axle8Distance ToNext: float?

# Total Weight:int?

« Axle1Weight:int?

¥ Axle2Weight:int?

# Axle3Weight:int?
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W Axle5Weight:int?

w Axle6Weight:int?

# Axle7Weight:int?

¥ Axle8Weight:int?

¥ Axle9Weight:int?

w TotalOverload:bool?

i Axle10verload:bool?

i Axle2Overload:bool?

# Axle3Overload:bool?

# Axle4Overload:bool?

i AxleSOverload:bool?

i Axle6Overload:bool?

# Axle7Overload:bool?

i Axle8Overload:bool?

i Axle9Overload:bool?

¥ Credibility:int?
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2:10 :: Modul Input

2:10:1 :: Rozhrani: IHistorylnputDetectorPipe

Modul kompatibility Vyhodnoceni generalizovaného stavu detektoru pro historickou DB

@ ProcessDetectorData i detectorData: LoopStatusParentDTO[] /7/jaici daia detekiori

Zpracovani dat detektrort na ESB
(Doplnéni generalizovaného stavu).

2:10:2 :: Rozhrani: IHistorylnputService

Modul kompatibility P¥{jem dat do NDIC - ptijem historické databaze

wAddData wxml:string

Zpétna kompatibilita pro zpracovani
online dat z detektorti

% DotiGroupData W xml:string

Zpétna kompatibilita pro historicka
data ZP1

@ DotiData wXml:string

Zpétna kompatibilita pro online data
ZP1

(@param ="xml"

2:10:3 :: Rozhrani: IHistorylnputVMSPipe

Modul kompatibility Vyhodnoceni generalizovaného stavu DOTI pro historickou DB

W ProcessVMSData w dotiGroupData:DotiGroupDataDTO[]

Doplnéni generazilovaného stavu,
slouc¢eni DOTI na DOTIGROUP
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2:10:4 :: Rozhrani: linputCameraService

Modul kompatibility Pfijem dat do NDIC - puvodni ServerInput.asmx

% CameraData W xml:string

Pfijem dat kamer

2:10:5 :: Rozhrani: linputDetectorPipe

Modul kompatibility Vyhodnoceni generalizovaného stavu detektoru

W ProcessDetectorData # detectorData:RTLoopStatusParentDTO[ ]

Zpracovani dat detektrort na ESB
(Doplnéni generalizovaného stavu).

(@param  ="detectorDataRealtime"
Pfijatd Realtime data detektort

2:10:6 :: Rozhrani: linputMeteoPipe

Modul kompatibility Vyhodnoceni generalizovaného stavu meteostanice

W ProcessMeteoStationData w#meteoData:RTMeteoStationStatusDTO[]

2:10:7 :: Rozhrani: linputParkingPipe

Modul kompatibility Vyhodnoceni generalizovaného stavu parkovisté

% ProcessParkingData wparkingData:RTParkingDataDTO[]
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2:10:8 :: Rozhrani: linputService

Modul kompatibility Ptijem dat do NDIC - ptivodni Serverlnput.asmx

‘W HeartBeat

Funkce pro health check, zda sluzba
funguje.

% PreliminaryInformationData

Ptijem dat predbézné udalosti

(@param endpointCode"
Identifikace endpointu udalosti (Kod
vstupniho endpointu NDIC)

wsourceCode:string
wsenderName:string Oc/esilarel
wproviderName:string Poskyiovaiel

wxml:string Samotnd xm! data

% TrafficInformationData

Ptijem dat b&zné udalosti

@ endpointCode:string Identifikace endpointu uddlosti (Kéd vstupniho
endpointu NDIC)

wxml:string Samotnd xml data

¢
TrafficInformationDataWithSource

Ptijem dat b&ézné udalosti

wendpointCode:string /c/entifikace endpointu uddlosti (Kéd vstupniho
endpointu NDIC)

wsenderName:string Oclesilatel - nepovinny, mize byt v xml
wproviderName:string Poslkyiovatel - nepovinny, mirze byt v xml

wxml:string Samoind xml data

% ParkingData

Ptijem dat parkovist

wxml:string

W VMSData
Piijem dat VMS (Doti)

#xml:string

wMeteoData

Prijem dat meteostanic

wxml:string

% DetectorData

Pfijem dat detektorti

W xml:string

% TunnelData

Ptijem dat tunelt

# xml:string

¥ VirtualLoopData

Ptijem dat virtualnich smycek

wxml:string Prijaré xml
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