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% GetArchiveLoopDatal ist

Nacteni  agregovanych  hodnoty
smy¢ek daného Eitace s podminkou
na piitomnost dat (archivni data,
splnujici podminku: bezprostredne
nejblize [isGreater][timestamp])

“ GetArchiveLoopStatusList

D)

¢
GetArchiveLoopStatusList Device
Time

Dej hodnoty smycek daneho citace
bez podminky na pritomnost dat
(archivni data, splnujici podminku:

bezprostredne nejblize
[isGreater][timestamp]) Doplitkova
funkce ke

GetArchiveLoopStatusList(). Ta pfi
krokovani Nasledujici/Nasledujici/...
vraci hodnoty "k rozhodnému
okamziku (niz8§i nez)", ale pro
stanoveni  pfistiho  rozhodného

okamziku potiebuje jiny fez

i InsertDetectorData

UlozZeni ptichoziho seznamu

realtime dat z detektort

o
SwitchOppositeDirectionDetection

Pfepnuti  pfepinace  blokovani

detekce jizdy v protisméru

% SolveOppositeDirectionEvent

VyfeSeni varovné zpravy o jizd€ v
protisméru

o
GetRTOppositeDirectionEventData

Nacteni dat o jizd¢ v protisméru

o
GetVerticalSchemaCounterCountai
ner

¥ counterld:int
W timestamp: DateTime

wisGreater:bool

W counterld:int
W#timestamp: DateTime

wisGreater:bool

i counterld:int
W timestamp:DateTime

wisGreater:bool

# detectorData:RTLoopStatusParentDTO[ ]

W counterld:int?
#loopld:int?
¥#blocked:bool

W counterld:int?

Wweventld:Guid?

W counterld:int /o

i counterld:int
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Nacteni  kontejneru  vertikalniho
schématu pro ¢ita¢/detektor dopravy
a jeho scitaci smycky

@returns DTO objekt kontejneru
vertikalniho schématu pro
Cita¢/detektor dopravy a jeho séitaci
smycky

o
GetLRDSchemaCounterContainer

Naéteni dat pro LRD schéma
¢itaci/detektord dopravy a jeho
s¢itaci smycky

@returns DTO objekt kontejneru
detektort dopravy

% GetLoopErrorStatusList

Nacteni seznamu chybovych stavi
smy¢ek

% GetLoopSpecialStatusList

Nacteni seznamu specialnich stavi
smycek
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2:7:4 :: AdminModel

Datovy objekt: CounterDTO

Cita&/detektor dopravy

w1d:int?

i# Name:string

# CounterNumber:string

# CounterType:string

¥ IsValid:bool

# EmitsOnlineData:bool

¥ EmitsAggregatedData:bool

#BgColor:string

W
OppositeDirectionDetection:bool

i
OppositeDirectionDetectionBlock
ed:bool

# LoopCount:int?

i CounterModelld:int?

# CounterPlace:string

i CounterSectionNumber:string
i EmitsStatusInfo:bool

#RoadLoopld:int?

i StreetLoopld:int?

Idetifikator zaznamu o ¢itaci dopravy
Cislo detektoru (nezadava uzivatel)
Cislo s¢itace (¢islo ADD)

Typ scitace (ADD)

TODO

Detektor dava online data

Detektor dava agregovana data

RGB hodnota barvy, pod niz je ¢ita¢ zatazen

(@value ve formatu 129,11,97

Udava, jestli detektor umozituje detekcei jizdy v protisméru

Udava, jestli je detekce jizdy v protisméru zablokovana

Pocet scitacich smycek

Model (skupina detektort)

Stanovisté - pro aplikaci pro DI

Cislo s¢itaciho useku - pro aplikaci pro DI
Detektor davé informace o stavu

Odkaz na smycku, ze které detektor piebird ¢islo komunikace a
stani¢eni (ref Loop FK)

Odkaz na smycku, ze které detektor prebira nazev ulice (ref Loop FK)

i LoopList:List<L.oopDTO>

Smycky ¢itace/detektoru (ukladaji se jednim Save hromadné jako cely
seznam spolu s ¢itaem, nemaji zvlaStni rozhrani pro ulozeni/editaci
kazdé¢ smycky zvlast)

(@remark ...prozatim 1 to maji.
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W Model detektoru

CounterModel: CounterModelDT

0]

#RoadLoop:LoopDTO Smycka, ze které detektor prebira Cislo komunikace a staniceni (ref
Loop FK)

« StreetLoop:LoopDTO Smycka, ze které detektor prebira nazev ulice (ref Loop FK)

# CounterDTO:

Datovy objekt: CounterModelDTO

Cita¢/detektor dopravy - model(skupina)

wId:int? Identifikator modelu
¥ModelName:string Nazev modelu

¥ ModelNumber:int? Cislo modelu

# Manufacturer:int? Vyrobee Id

¥ ServiceContact:string Kontakt na servis

i Seznam kategorii vozidel - JSON
VehicleCategoryList:IEnumerabl

e<int>

Datovy objekt: LoopDTO

S¢itaci smycka

¥I1d:int? Identifikator smycky.

# Number:string Cislo smy¢ky ¢itate dopravy - identifikace u zdroje dat

¥ ShortName:string Nazev smycky citace dopravy

# MeasurePlaceld:int? Ciselnik udavajici &islo useku a smér méfeni

# LoopTypeld:int? Ciselnik uréujici charakter detektoru dle vyétového typu 1
strategicky 2 = vyvozovy 3 = prodluZzovaci 4 = odjezdovy 5 =
odhlaSovaci 6 = virtudlni 7 = kiizovatkovy

¥ LoopTypeDisplayName:string | Popis typu detektoru
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# DrivingDirectionld:int?

W
DrivingDirectionDisplayName:str
ing

W LaneNumber:int?

¥ Counterld:int?

# LoopDevicePlaceld:int?

# Note:string

W
MeasuresCarClasification:bool?

¥ MeasuresSpeed:bool?
¥ MeasuresLength:bool?
# MeasuresAxleCount:bool?

¥ MeasuresWheelBase:bool?

W
MeasuresDrivingDirection:bool?

¥ MeasuresWeight:bool?
¥ MeasuresHeight:bool?

¥ MeasuresDistance:bool?

W
Measures VehicleClassCount:bool
9

W
MeasuresVehicleClassSpeed:bool
?

#IsValid:bool

# SchemaChainageFrom:float?

i# SchemaChainageTo:float?

# LoopDataSourceTypeld:int?

Smér jizdy (ref DrivingDirection, ale bude v kodu) 0 = nespecifikovany
smér(moznost odboceni do vech sméri) 1 = smér piimo 2 = odboceni
doprava 3 = odboceni doleva 4 = smér pfimo a odboceni doprava 5 =
smér piimo a odboceni doleva

Popis sméru jizdy

Cislo jizdniho pruhu pogitano od kraje ke stiedu ve sméru jizdy 0 =
cely jizdni pas - pro strategické detektory

Identifikator s¢itace

Umisténi smycky (smycka se nacitd z db spoleéné se svym
DevicePlace).

Poznamka

Ptiznak, zda s¢itaci smycka poskytuje klasifikaci vozidel podle EU 1-
64

Ptiznak, zda smycka méfi rychlost

Ptiznak, zda smycka méfi délku vozidla
Ptiznak, zda smy¢ka pocita pocet naprav vozidla
Ptiznak, zda smycka méti rozvor vozidla

Ptiznak, zda smycka méti smér pojizdéni

Ptiznak, zda smycka méti hmotnost vozidla
Ptiznak zda smy¢ka mé&fi vysku vozidla nad vozovkou
Ptiznak, zda smycka méti vzdalenost mezi vozidly

Ptiznak, zda smycka provadi klasifikaci vozidel do kategorii

Ptiznak, zda smycka provadi méfeni primérné rychlosti podle
kategorii vozidel

TODO

Stanigeni od - pfi zobrazovani ve schématu LRD

Stanigeni do - pii zobrazovani ve schématu LRD

Ciselnik typu zdroje dat (FCD, KTDS, ... ref bude v kodu)
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. Umisténi smyc¢ky (smycka se nacitda z db spoleéné se svym
LoopDevicePlace:LoopDevicePla | DevicePlace).
ceDTO

Datovy objekt: LoopDevicePlaceDTO

Umisténi smycky

wld:int? Identifikator umisténi smycky ¢itace dopravy.

i Direction:bool? Souhlasny smér natoceni detektoru se stani¢eni komunikace.
# Segmentld:int? Vazba na usek sité komunikaci.

¥ SegmentChainage:double? Usekové staniceni

¥ RoadNumber:string Komunikace

#RoadChainage:double? Provozni stani¢eni

¥ DirectionText:string Smér (slovy)

#PlacementText:string Umisténi (slovy)

#RoadClass:int? Ttida komunikace

¥ RoadClassDisplayName:string | Tfida komunikace

¥ Side:int? Strana umisténi smy¢ky - souhlasné se stani¢enim komunikace
# SideDisplayName:string Strana umisténi smy¢ky - souhlasné se stani¢enim komunikace
¥ Note:string Poznamka

# ShortName:string Zkraceny nazev kamery pro vypisy

¥ XSJTSK:double? SITSK X

#YSITSK:double? SITSK Y

Datovy objekt: LoopErrorStatusDTO

Chybové stavy na ¢itaci dopravy

wld:int? Identifikator zaznamu.
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#Name:string

Nazev chybového stavu.

# Description:string

Popis

i IsError:bool?

Informace, Ze se jedna o chybovy stav.

# DisplayOrder:int?

Poradi zobrazeni.

i GeneralizedStatus:int?

Generalizovany stav

Datovy objekt: LoopSpecialStatusDTO

Dopliujici zaznamy stavi z ¢itace dopravy (teploty, kolony...) mtblTcSpecialStatus

wld:int?

Identifikator zaznamu.

#Name:string

Nazev chybového stavu.

# Description:string

Popis

¥ DisplayOrder:int?

Potadi zobrazeni

Datovy objekt: LoopVehicleCategoryDTO

Kategorie vozidel detektoru dopravy

wId:int?

1d kategorie

¥ Name:string

Nazev kategorie

i Code:int?

Kod kategorie

Datovy objekt: ManufacturerDTO

Vyrobce detektoru dopravy

w1d:int? 1d vyrobce
+Name:string Nazev
# Enabled:bool Je povolen
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2:7:5 :: Modul Model

Datovy objekt: ArchiveCounterGeneralizedStatusDTO

Archivni stavy detektorti

wI1d:int Identifikator zaznamu

i Counterld:int Cita¢/detektor dopravy (volna vazba)

 GeneralizedStatusld:int Vyhodnoceny maximalni generalizovany stav viech smycek citace
# DeviceTime: DateTime Cas poslany z detektoru (ktery ovlivnil generalizovany stav &itade)
# UpdatedOn:Date Time Posledni zmé&na tohoto stavu

Datovy objekt: ArchiveLoopAggregSourceDTO

# StatusParentld:int 1d nadtazeného zaznamu, ke kterému jsou data vztazena
# StartTime:DateTime? Interval od

# StopTime:Date Time? Interval do

# Credibility:int? Davéryhodnost dat v procentech.
# VehicleCountAll:int? Pocty vozidel

# AverageSpeedAll:int? Rychlost vozidel

# OccupancyAll:int? Obsazenost

@ Chybové kody detektoru
VehicleCategoryDataList: List<Ar

chiveLoopVehicleCategoryDataD

TO>

Datovy objekt: ArchiveLoopDataDTO

Seznam archivnich stavli smycek doplnény jejich metadaty
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o Zaznamy archivnich dat
ArchivelLoopStatusParentList:List
<ArchiveLoopStatusParentDTO>

¥ LoopList:List<LoopDTO> Metadata smycek

w Ciselnik chyb smy&ek
LoopErrorStatusList: List<LoopEr

rorStatusDTO>

PN Ciselnik specidlnich stavii smy&ek
LoopSpecialStatusList: List<Loop

SpecialStatusDTO>

« ArchiveLoopDataDTO: Konstruktor objektu

Datovy objekt: ArchiveLoopErrorStatusDTO

w1d:int 1d

# LoopErrorStatusld:int Id stavu (¢iselnikové)

@ Popis generalizovaného stavu (¢iselnikové)
LoopErrorStatusDescription:strin

g

o 1d generalizovaného stavu (Ciselnikové)
LoopErrorStatusAsGeneralizedSt

atusld:int?

Datovy objekt: ArchiveloopSpecialStatusDTO

W 1d:int 1d
# LoopSpecialStatusld:int 1d stavu (¢iselnikové)
# Value:string Dopliiujici informace ke stavu.

Datovy objekt: ArchiveloopStatusParentDTO

Detektory (zprava)
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wld:int

Identifikator zaznamu

# Loopld:int

Id smyc¢ky ¢itace dopravy

i GeneralizedStatusld:int?

Generalizovany stav

#LoopTimestamp:DateTime?

Okamzik

«# StatusChanged:bool?

Stav zménén oproti pfedchozimu archivnimu zdznamu?

¢
AggregSource: ArchiveLoopAggr

egSourceDTO

Namétena data smycky

o
SpecialStatusList:List<Archivelo
opSpecialStatusDTO>

& Chybov¢ kody detektoru
ErrorStatusList:List<ArchiveLoo
pErrorStatusDTO>

Chybové kody detektoru

# ArchiveLoopStatusParentDTO:

Konstruktor objektu vytvaii instanaci.

Datovy objekt: ArchiveLoopVehicleCategoryDataDTO

¥ Category:int Obsazenost
«# Count:int? Pocty vozidel
W Speed:int? Rychlost vozidel

Datovy objekt: CounterContainerDTO

Sdruzena data o ¢itaci dopravy

i Counter: CounterDTO

¢
CounterLoopForRoadUsage:L.oop
DTO

fv-v
CounterLoopForStreetUsage:Loo
pDTO
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¢
CounterModel:CounterModelDT
O

Datovy objekt: CounterDTO

Cita¢/detektor dopravy

wld:int

Idetifikator zaznamu o ¢itaci dopravy

#Name:string

Cislo detektoru (nezadava uZivatel)

# CounterNumber:string

Cislo s¢itage (¢islo ADD)

« CounterType:string Typ s¢itace (ADD)
i IsValid:bool TODO
¥ EmitsOnlineData:bool Detektor dava online data

wEmitsAggregatedData:bool

Detektor dava agregovana data

OppositeDirectionDetection:bool

#BgColor:string RGB hodnota barvy, pod niZ je ¢ita¢ zatazen
(@value ve formatu 129,11,97
i Udava, jestli detektor umoziuje detekcei jizdy v protisméru

¢
OppositeDirectionDetectionBlock
ed:bool

Udava, jestli je detekce jizdy v protisméru zablokovana

# LoopCount:int?

Pocet scitacich smycek

i CounterModelld:int?

Model (skupina detektort)

# CounterPlace:string

Stanovisté - pro aplikaci pro DI

# CounterSectionNumber:string

Cislo séitaciho useku - pro aplikaci pro DI

i EmitsStatusInfo:bool

Detektor dava informace o stavu

#RoadLoopld:int?

Odkaz na smycku, ze které¢ detektor piebirda ¢islo komunikace a

stani¢eni (ref Loop FK)

# StreetLoopld:int?

Odkaz na smycku, ze které detektor piebira nazev ulice (ref Loop FK)
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