W
I

Datovy objekt: CounterModelDTO

REDITELSTVI SILNIC A DALNIC CR

Cita¢/detektor dopravy - model(skupina)

wId:int Identifikator modelu
¥ModelName:string Nazev modelu
#ModelNumber:int? Cislo modelu

# Manufacturer:int? Vyrobce Id

¥ ServiceContact:string Kontakt na servis

Datovy objekt: LRDSchemaCounterContainerDTO

Kontejner LRD schématu pro Cita&/detektor dopravy a jeho séitaci smyeky

# LoopList:IList<LoopDTO>

¢
RTLoopStatusParentList:IList<R
TLoopStatusParentDTO>

@ Konstruktor
LRDSchemaCounterContainerDT
O:

Datovy objekt: LoopDTO

S¢itaci smycka

wId:int Identifikator smy¢ky.

#Number:string Cislo smy¢ky ¢itade dopravy - identifikace u zdroje dat

 ShortName:string Nazev smycky ¢itace dopravy

¥ MeasurePlaceld:int? Ciselnik udavajici &islo useku a smér méfeni

#LoopTypeld:int? Ciselnik uréujici charakter detektoru dle vy&tového typu 1
strategicky 2 = vyvozovy 3 = prodluzovaci 4 = odjezdovy 5 =
odhlasovaci 6 = virtualni 7 = kiizovatkovy

# DrivingDirectionld:int? Smér jizdy (ref DrivingDirection, ale bude v kédu) 0 = nespecifikovany
smér(moznost odboceni do vSech sméri) 1 = smér pfimo 2 = odboceni
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W LaneNumber:int?

i Counterld:int?

# LoopDevicePlaceld:int?

i# Note:string

v
MeasuresCarClasification:bool?

¥ MeasuresSpeed:bool?
¥ MeasuresLength:bool?
# MeasuresAxleCount:bool?

¥ MeasuresWheelBase:bool?

W
MeasuresDrivingDirection:bool?

¥ MeasuresWeight:bool?
# MeasuresHeight:bool?

¥ MeasuresDistance:bool?

W
Measures VehicleClassCount:bool
?

W
MeasuresVehicleClassSpeed:bool
?

#IsValid:bool

# SchemaChainageFrom:float?

# SchemaChainageTo:float?

¥ LoopDataSourceTypeld:int?

v
LoopDevicePlace:LoopDevicePla

ceDTO

doprava 3 = odboceni doleva 4 = smér piimo a odboceni doprava 5 =
smér piimo a odboceni doleva

Cislo jizdniho pruhu pogitano od kraje ke stiedu ve sméru jizdy 0 =
cely jizdni pés - pro strategické detektory

Identifikator s¢itace

Umisténi smycky (smycka se nacitd z db spole¢n¢ se svym
DevicePlace).

Poznamka

Ptiznak, zda s¢itaci smycka poskytuje klasifikaci vozidel podle EU 1-
64

Ptiznak, zda smy¢ka méfi rychlost

Ptiznak, zda smycka méfi délku vozidla

Ptiznak, zda smy¢ka pocita pocet naprav vozidla
Ptiznak, zda smycka méfi rozvor vozidla

Ptiznak, zda smycka méti smér pojizdéni

Ptiznak, zda smycka méfi hmotnost vozidla
Ptiznak zda smy¢ka mé&fi vysku vozidla nad vozovkou
Ptiznak, zda smycka méti vzdalenost mezi vozidly

Ptiznak, zda smycka provadi klasifikaci vozidel do kategorii

Ptiznak, zda smycka provadi méfeni primérné rychlosti podle
kategorii vozidel

TODO

Stanigeni od - pfi zobrazovani ve schématu LRD

StaniGeni do - pfi zobrazovani ve schématu LRD

Ciselnik typu zdroje dat (FCD, KTDS, ... ref bude v kodu)

Umisténi smycky (smycka se nacita z db spolecné
DevicePlace).

se svym
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Datovy objekt: LoopDevicePlaceDTO

REDITELSTVI SILNIC A DALNIC CR

Umisténi smyc¢ky

wld:int Identifikator umisténi smycky citace dopravy.

¥ Direction:bool? Souhlasny smér natoceni detektoru se stani¢eni komunikace.
# Segmentld:int? Vazba na tsek sité komunikaci.

¥ SegmentChainage:double? Usekové stanideni

¥ RoadNumber:string Komunikace

¥RoadChainage:double? Provozni staniceni

# DirectionText:string Smér (slovy)

#PlacementText:string Umisténi (slovy)

#RoadClass:int? Ttida komunikace

i Side:int? Strana umisténi smy¢ky - souhlasné se stani¢enim komunikace
# Note:string Poznamka

# ShortName:string Zkraceny nazev kamery pro vypisy

¥ XSJTSK:double? SITSK X

¥ YSJITSK:double? SITSK Y

Datovy objekt: LoopErrorStatusDTO

Chybové stavy na ¢itaci dopravy

v1d:int Identifikator zaznamu.

+ Name:string Nazev chybového stavu.

# Description:string Popis

#IsError:bool? Informace, Ze se jedna o chybovy stav.
# DisplayOrder:int? Potadi zobrazeni.

i GeneralizedStatus:int? Generalizovany stav
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Datovy objekt: LoopSpecialStatusDTO

Dopliyjici zaznamy stavi z ¢itace dopravy (teploty, kolony...) mtblTcSpecialStatus

wld:int

Identifikator zaznamu.

# Name:string

Nézev chybového stavu.

# Description:string

Popis

# DisplayOrder:int?

Potadi zobrazeni

Datovy objekt: LoopVehicleCategoryDTO

Kategorie vozidel detektoru dopravy

wl1d:int

1d kategorie

#Name:string

Nazev kategorie

w Code:int?

Kod kategorie

Datovy objekt: MapDetectorDetailContainerDTO

Cita¢/detektor dopravy - véetné stavu a aktualnich dat pro detail v mapé

i Counter: CounterDTO

Citag/detektor dopravy

¢
RTLoopData:RTLoopDataDTO

Seznam RT stavli smy¢ek doplnény jejich metadaty

¢
RTCounterGeneralizedStatus:RT

CounterGeneralizedStatusDTO

RT stav detektoru

Datovy objekt: RTCounterGeneralizedStatusDTO

RT stavy detektorti

wld:int

Identifikator zaznamu
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# Counterld:int Cita&/detektor dopravy (volna vazba)

¥ GeneralizedStatusId:int Vyhodnoceny maximalni generalizovany stav v§ech smycek Citace
i DeviceTime:DateTime Cas poslany z detektoru (ktery ovlivnil generalizovany stav &itace)
wUpdatedOn:DateTime Posledni zména tohoto stavu

Datovy objekt: RTLoopAggregSourceDTO

i StatusParentId:int 1d nadfazeného zaznamu, ke kterému jsou data vztazena
« StartTime:Date Time? Interval od

# StopTime:Date Time? Interval do

«# Credibility:int? Duvéryhodnost dat v procentech.
¥ VehicleCountAll:int? Pocty vozidel

# AverageSpeedAll:int? Rychlost vozidel

# OccupancyAll:int? Obsazenost

[ Chybové kody detektoru
VehicleCategoryDataList: List<R

TLoopVehicleCategoryDataDTO

>

Datovy objekt: RTLoopDataDTO

Seznam RT stavli smy¢ek doplnény jejich metadaty

) Zaznamy RT dat
RTLoopStatusParentList:List<RT
LoopStatusParentDTO>

# LoopList:List<LoopDTO> Metadata smycek

@ Ciselnik chyb smy¢ek
LoopErrorStatusList:List<LoopEr
rorStatusDTO>

i Ciselnik specidlnich stavii smy&ek
LoopSpecialStatusList:List<Loop
SpecialStatusDTO>
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#RTLoopDataDTO:

Konstruktor objektu

Datovy objekt: RTLoopErrorStatusDTO

LoopErrorStatusDescription:strin
g

wId:int 1d
# LoopErrorStatusId:int Id stavu (¢iselnikové)
¢ Popis generalizovaného stavu (¢iselnikové)

¢
LoopErrorStatusAsGeneralizedSt
atusld:int?

1d generalizovaného stavu (Ciselnikové)

Datovy objekt: RTLoopSpecialStatusDTO

wld:int

1d

# LoopSpecialStatusld:int

1d stavu (¢iselnikove)

¥ Value:string

Dopliyjici informace ke stavu.

Datovy objekt: RTLoopStatusParentDTO

Detektory (zprava)

w1d:int Identifikator zaznamu
«Loopld:int 1d smyc¢ky ¢itace dopravy

i GeneralizedStatusld:int?

Generalizovany stav

# LoopTimestamp:Date Time?

Okamzik

¢
AggregSource:RTLoopAggregSo

urceDTO

Namgéfena data smycky
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& Chybové kody detektoru
ErrorStatusList: List<RTLoopErro

rStatusDTO>

@ Chybov¢ kody detektoru
SpecialStatusList: List<RTLoopS

pecialStatusDTO>

#RTLoopStatusParentDTO: Konstruktor objektu vytvaii instanaci.

Datovy objekt: RTLoopVehicleCategoryDataDTO

# Category:int Obsazenost
« Count:int? Pocty vozidel
# Speed:int? Rychlost vozidel

Datovy objekt: RTOppositeDirectionEventDTO

wl1d:int

i DeviceTime:DateTime Datum a ¢as zaznamenani na detektoru

i CreateTime: Date Time Datum a ¢as vytvoteni zaznamu

#Loopld:int 1d smycky

#1sSolved:bool? Vyieseno

# Eventld:string Id vygenerované udalosti

¥ WasBlockedWhenAppear:bool | Udava, jestli byl pfijem informaci o jizd€ v protisméru z detektoru
zablokovan, kdyz dosla informace o jizd€ v protisméru

Datovy objekt: VerticalSchemaCounterContainerDTO

Kontejner vertikalniho schématu pro Cita&/detektor dopravy a jeho séitaci smy&ky

i Counter;: CounterDTO
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# LoopList:IList<LoopDTO>

¢
Vertical SchemaCounterContainer

DTO:

Konstruktor
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Datovy objekt: ClientDetectorViewDTO

Cita¢/detektor dopravy - pohled do sezanmu v klientovi

wld:int

Idetifikator zaznamu o ¢itaci dopravy

Datovy objekt: MapDetectorViewDTO

Cita¢/detektor dopravy - pohled do seznamu v mapé

wI1d:int Idetifikator zaznamu o ¢&itaci dopravy
¥ XSJTSK:double? SITSK X

#YSJTSK:double? SITSK 'Y

i Generalizovany stav detektoru
CounterGeneralizedStatusld:int?
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2:8 :: Modul Geolocalization

2:8:1 :: Rozhrani: IGeoLocationService

Mapovy modul

‘WHeartBeat

Funkce pro health check, zda sluzba
funguje.

% GetSectionPoint

Najde nejblizsi bod useku na zvolené
siti.

@returns  Vraci bod na siti

komunikaci.

¥ x:double Souradnice v ose X kaztezského souradného systému.
@y:double Souradnice v ose Y kaztezského souradného systému.

@netKey:string Vybér sité - pouziva se pri generalizaci - na nejvyssich

¢
FindGeometryBorderPointsOneRoa

dSegment

Nalezeni hrani¢nich bodii geometrie
na jednom useku GlobalNetwork
podle zadaného bodu.

(@returns Pocétecni a koncovy bod
nalezené geometrie

wx:double Sowradnice X SJTSK
@y:double Souradnice Y SJITSK

wmaxDistance:int Maximdlni vzddlenost viseku GN od zadanych
souradnic v metrech

wmaxLength:int Maximdini velikost vysledné geometrie v metrech
wroadNumber:string (/s/o komunikace - nepovinm filtr
wstreet:string Ndzev ulice - nepovinny filtr

@ azimuth:int? Azimut u délénych komunikaci - nepovinny filtr

% GetNode

Najde nejbliz§i uzel na zvolené siti.

(@returns Vraci  uzel site

komunikaci.

@x:double Souradnice v ose X kaztezského souradného systému.
@y:double Souradnice v ose Y kaztezského souradného systému.

wnetKey:string Vybeér sité - pouzivd se pii generalizaci - na nejvyssich
i prig IV,

% GetRoute

Funkce vyhledavani trasy pomoci
prijezdnich bodu.

i criteria;Model.RoutePathCriteriaDTO

wnetKey:string

% GetRouteByChainage

Funkce vyhledavani trasy pomoci
prijezdnich  bodii  definovanych
¢islem komunikace a stani¢enim na
komunikaci.

W criteria:-Model RoutePathByChainageCriteriaDTO

wnetKey:string
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% GetTextByXYContinuous

% GetTextByRouteResult

Sestaveni xml textu mista udalosti
podle vysledku routovani

(@returns

¢
GetTextByRoadAndChainageConti
nuous

Funkce  sestaveni  automaticky
vygenerovany text k lokalité spojité
udalosti vstupem jsou tah a stani¢eni
pocate¢niho a koncového bodu
udalosti

(@returns

@ GetTextBySegmentContinuous

Funkce  sestaveni  automaticky
vygenerovany text k lokalité spojité
udalosti vstupem jsou id segment,
na kterych se nachazi pocatecni a
koncovy bod udalosti

(@returns

¥ pointFrom:Model. PointDTO
¥ pointTo:Model . PointDTO

wroute:RouteResultDTO Darer vijs

W pointFrom:Model. PointByRoadChainageDTO
#pointTo:Model.PointByRoadChainageDTO

i pointFrom:Model. PointBySectionDTO
#pointTo:Model.PointBySectionDTO

© GetTextBySegmentDiscontinuous

Funkce  sestaveni  automaticky
vygenerovany text k lokalité spojité
udélosti vstupem jsou id segmenti

(@returns

W GetVerticlaSchemaContainer

Nacteni dat potiebnych  pro
vertikalni schéma
(@returns

¥ GetAuRegionListByRegionCodes
Nacteni kraju podle kodu

¥ segmentlds:int[]

#regionCodes:IEnumerable<int>
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