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Datový objekt: CounterModelDTO
Čítač/detektor dopravy - m odel(skupina)

Atributityp Význam

*/Id:int Identifikátor m odelu

y/ M o delN  am e: string N ázev  m odelu

y/ M odelNumber: int? Č íslo m odelu

y/ M anufacturer: int? Výrobce Id

y/ ServiceContact: string Kontakt na servis

Datový objekt: LRDSchemaCounterContainerDTO
Kontejner LŘD schématu pro Čítač/detektor dopravy a jeho sčítací sm yčky

Atributityp Význam

V LoopList:IL ist<L oopD TO >

0
RTLoopStatusParentList:IList<R  
TLoopStatusParentDT O>

V
LRDSchem aCounterContainerDT
O:

Konstruktor

Datový objekt: LoopDTO
Sčítací sm yčka

Atributityp Význam

y/ Id: int Identifikátor sm yčky.

^/Nurnber: string Č íslo sm yčky čítače dopravy - identifikace u zdroje dat

y/ ShortNam e: string N ázev  sm yčky čítače dopravy

y/ M easurePlaceldňnt? Číselník udávající číslo  úseku a směr měření

*/LoopTypeId:int? Číselník určující charakter detektoru dle výčtového typu 1 =  
strategický 2 = vývozový  3 = prodlužovací 4 = odjezdový 5 =  
odhlašovací 6 =  virtuální 7 = křižovatkový

y/ D rivingD  ire cti on I d:i nt? Směr jízd y  (ref D rivingD irection, ale bude v  kódu) 0 = nespecifikovaný  
sm ěr(m ožnost odbočení do všech  směrů) 1 = směr přímo 2 = odbočení
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Atributityp Význam

doprava 3 = odbočení doleva 4 = směr přímo a odbočení doprava 5 =  
směr přímo a odbočení doleva

V  LaneNum ber: int? Č íslo jízdního pruhu počítáno od kraje ke středu ve směru jízd y  0 =  
celý  jízdní pás - pro strategické detektory

V CounterId:int? Identifikátor sčítače

*/L oopD evicePlaceId:int? U m ístění sm yčky (sm yčka se načítá z db společně se svým  
D eviceP lace).

VNote:string Poznámka

Q
M easuresCarClasification:bool?

Příznak, zda sčítací sm yčka poskytuje klasifikaci vozidel podle E U  1­
64

*/M easuresSpeed:bool? Příznak, zda sm yčka měří rychlost

V M easuresL engthbool? Příznak, zda sm yčka měří délku vozid la

V M e as ure s A xl e C o u n t : b o o 1 ? Příznak, zda sm yčka počítá počet náprav vozid la

V M easuresW heelB ase:bool? Příznak, zda sm yčka měří rozvor vozid la

o
M easuresDrivingD irection:bool?

Příznak, zda sm yčka měří směr pojíždění

*/M easuresW eight:bool? Příznak, zda sm yčka měří hm otnost vozid la

y/ M easuresHeight:bool? Příznak zda sm yčka měří výšku vozid la  nad vozovkou

*/M easuresD istance:bool? Příznak, zda sm yčka měří vzdalenost m ezi vozid ly

V
M easuresVehicleC lassC ount:bool
?

Příznak, zda sm yčka provádí klasifikaci vozidel do kategorií

£
M easuresV ehicleC lassSpeed:bool
?

Příznak, zda sm yčka provádí měření průměrné rychlosti podle 
kategorií vozidel

*/IsV alid:bool TODO

ý Schem aChainageFrom :float? Staničení od - při zobrazováni ve schématu LŘD

V  Schem aChainageTo: float? Staničení do - při zobrazováni ve schématu LŘD

V LoopDataSourceTypeldúnt? Číselník typu zdroje dat (FCD, K TDS, ... re f bude v  kódu)

V
L oopD eviceP lace:L oopD eviceP la
ceD TO

U m ístění sm yčky (sm yčka se načítá z db společně se svým  
D eviceP lace).
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Datový objekt: LoopDevicePlaceDTO
U m ístění sm yčky

Atributityp Význam

*/Id:int Identifikátor um ístění sm yčky čítače dopravy.

V D irection:bool? Souhlasný směr natočení detektoru se staničení komunikace.

V Segm entld:int? V azba na úsek sítě komunikací.

y/ SegmentChainage: double? Ú sekové staničení

V RoadNumber: string Kom unikace

y/ RoadChainage: double? Provozní staničení

y/ D irectionT ext: string Směr (slovy)

y/ Placem entT ext: string U m ístění (slovy)

y/ RoadClassňnt? Třída komunikace

*S ide:in t? Strana um ístění sm yčky - souhlasně se staničením  kom unikace

y/ Notě: string Poznámka

y/ ShortNam e: string Zkrácený název kamery pro výp isy

i /  XSJTSK: double? SJTSK X

'/Y SJT SK :double? SJTSK Y

Datový objekt: LoopErrorStatusDTO
C hybové stavy na čítači dopravy

Atributityp Význam

VId:int Identifikátor záznamu.

*/Name: string N ázev  chybového stavu.

y/ Description: string Popis

*/IsError:bool? Informace, že se jedná o chybový stav.

y/ D isp lay Or der :int? Pořadí zobrazení.

y/ GeneralizedStatusňnt? G eneralizovaný stav
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Datový objekt: LoopSpecialStatusDTO
D oplňující záznam y stavů z čítače dopravy (teploty, kolony...) m tblTcSpecialStatus

Atributityp Význam

*/Id:int Identifikátor záznamu.

V N am eistring N ázev  chybového stavu.

V Description: string Popis

y/ D isp lay Or der :int? Pořadí zobrazení

Datový objekt: LoopVehicleCategoryDTO
Kategorie vozidel detektoru dopravy

Atributityp Význam

*/Id:int Id kategorie

V Name: string N ázev  kategorie

'/C ode:in t? K ód kategorie

Datový objekt: MapDetectorDetailContainerDTO
Čítač/detektor dopravy - včetně stavu a aktuálních dat pro detail v  mapě

Atributityp Význam

y/ Counter: CounterDT 0 Čítač/detektor dopravy

y/
RTLoopData:RTLoopDataDTO

Seznam  RT stavů sm yček doplněný jejich  metadaty

V
RT CounterGeneralizedStatus:RT  
CounterGeneralizedStatusDT O

RT stav detektoru

Datový objekt: RTCounterGeneralizedStatusDTO
RT stavy detektorů

Atributityp Význam

V ld:int Identifikátor záznam u
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Atributityp Význam

y/ Counterldňnt Čítač/detektor dopravy (volná vazba)

y/ GeneralizedStatusIdňnt V yhodnocený m axim ální generalizovaný stav všech  sm yček čítače

y/ D eviceT  ime :DateT ime Čas poslaný z detektoru (který ovlivnil generalizovaný stav čítače)

V  UpdatedOn:DateT ime Poslední zm ěna tohoto stavu

Datový objekt: RTLoopAggregSourceDTO

Atributityp Význam

y /  Status Parentldňnt Id nadřazeného záznamu, ke kterému jsou  data vztažena

y /  StartT im e: DateT ime ? Interval od

V  StopTim e:DateTim e? Interval do

y /  Cr e dibili t y :in t ? Důvěryhodnost dat v  procentech.

y /  V ehicleC ountAlhint? Pocty vozidel

y /  Average S peedA ll: int? R ychlost vozidel

y /  O ccupancyA ll: int? Obsazenost

y /
V ehicle CategoryDataList:List<R  
TL oopV ehicleC ategoryD ataD T O
>

Chybové kódy detektoru

Datový objekt: RTLoopDataDTO
Seznam  RT stavů sm yček doplněný jejich  metadaty

Atributityp Význam

V
RTLoopStatusParentList:List<RT  
LoopStatusParentDT O>

Záznam y RT dat

^L oopL ist:L ist<L oopD T O > Metadata sm yček

y/
LoopErrorStatusList:List<LoopEr
rorStatusDTO>

Číselník chyb sm yček

y/
LoopSpecialStatusList:List<Loop
SpecialStatusDTO >

Číselník speciálních stavů sm yček
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Atributityp Význam

^R TLoopD ataD TO : Konstruktor objektu

Datový objekt: RTLoopErrorStatusDTO

Atributityp Význam

*Id :in t Id

'v* LoopErrorStatusId: int Id stavu (číseln íkové)

V
LoopErrorStatusDescription:strin
g

Popis generalizovaného stavu (číseln íkové)

Q
LoopErrorStatusAsGeneralizedSt
atusId:int?

Id generalizovaného stavu (číseln íkové)

Datový objekt: RTLoopSpecialStatusDTO

Atributityp Význam

V Id:int Id

VLoopSpecialStatusIdňnt Id stavu (číseln íkové)

V  Value:string D oplňující informace ke stavu.

Datový objekt: RTLoopStatusParentDTO
D etektory (zpráva)

Atributityp Význam

y ld :in t Identifikátor záznam u

VLoopIdňnt Id sm yčky čítače dopravy

V GeneralizedStatusIdňnt? G eneralizovaný stav

LoopT imestamp :DateT ime? Okamžik

V
A ggregSource:R TLoopA ggregSo
urceDTO

Nam ěřena data sm yčky
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Atributityp Význam

£
ErrorStatusList:List<RTLoopErro
rStatusDTO>

Chybové kódy detektoru

V
SpecialStatusList:List<RTLoopS
pecialStatusD TO >

Chybové kódy detektoru

y/ RTLoopStatusParentDT 0 : Konstruktor objektu vytváří instanaci.

Datový objekt: RTLoopVehicleCategoryDataDTO

Atributityp Význam

VCategoryňnt Obsazenost

y/ C ountint? Pocty vozidel

y/ Speed:int? R ychlost vozidel

Datový objekt: RTOppositeDirectionEventDTO

Atributityp Význam

*Id :in t

y/ D eviceT  ime :DateT ime Datum  a čas zaznam enání na detektoru

y/ CreateT im e: DateT ime Datum  a čas vytvoření záznam u

*/LoopId:int Id sm yčky

*/IsSolved:bool? Vyřešeno

VEventId:string Id vygenerované události

y/ W asBlockedW henAppear:bool Udává, jestli byl příjem inform ací o jízdě v  protisměru z detektoru 
zablokován, když došla informace o jízdě v  protisměru

Datový objekt: VerticalSchemaCounterContainerDTO
Kontejner vertikálního schématu pro Čítač/detektor dopravy a jeho sčítací sm yčky

Atributityp Význam

y/ Counter: CounterDT 0
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Atributityp Význam

*/L oopList:IL ist<LoopDTO >

V
VerticalSchem aCounterContainer
DTO:

Konstruktor
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View

Datový objekt: ClientDetectorViewDTO

Čítač/detektor dopravy - pohled do sezanmu v  klientovi

Atributityp Význam

*/Id:int Idetifikátor záznam u o čítači dopravy

Datový objekt: MapDetectorViewDTO

Čítač/detektor dopravy - pohled do seznamu v  mapě

Atributityp Význam

*/Id:int Idetifikátor záznam u o čítači dopravy

i /  XSJTSK: double? SJTSK X

YSJTSK:double? SJTSK Y

V
CounterGeneralizedStatusId:int?

G eneralizovaný stav detektoru
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2:8 :: Modul GeoLocalization

2:8:1 :: Rozhraní: IGeoLocationService

M apový m odul

Metody rozhraní Parametry

GHeartBeat

Funkce pro health check, zda služba 
funguje.

fy G etSectionPoint 'V x:double Souřa d n ice  v o se  X k a z te z s k é h o  s o u ř a d n é h o  sy s tém u .

N ajde nejbližší bod úseku na zvolené  
síti.

@returns Vrací bod na síti 
komunikací.

Vy: double Souřa d n ice  v o se  Y  k a z te z sk é h o  s o u ř a d n é h o  sy s tém u .

V netK ey:string V ýběr s í tě  - p o u ž ív á  se  p ř i  g e n e r a liz a c i - n a  n e jv y šš íc h  
ú ro v n íc h  se  n e c h y tá  n a  n e jv y š š í  tř íd y  k o m u n ik a c í.

£
FindGeom etryBorderPointsOneRoa
dSegm ent

V x: double Souřa d n ice  X S J T S K  

Vy: double Souřa d n ice  Y  S J T S K

N alezen í hraničních bodů geom etrie 
na jednom  úseku G lobalNetwork  
podle zadaného bodu.

V m axD istanceňnt M a x im á ln í  v z d á le n o s t ú se k u  G N  o d  z a d a n ý c h  
so u ř a d n ic  v  m e tre c h

Vm axLengthůnt fa x im á ln í v e lik o s t v ý s le d n é  g e o m e tr ie  v m e tre c h

@returns Počáteční a koncový bod  
nalezené geom etrie

V  roadNum benstring Č íslo  k o m u n ik a c e  - n e p o v in n ý  f i l t r

V  Street: string N á z e v  u lice  - n e p o v in n ý  f i l t r

V  azimuthňnt? z im u t u  d ě le n ý c h  k o m u n ik a c í  - n e p o v in n ý  f i l t r

^ G etN ode v 1 x:double Souřa d n ice  v o se  X k a z te z s k é h o  s o u ř a d n é h o  sy s tém u .

N ajde nejbližší uzel na zvolené síti. 'Vy:double Souřa d n ice  v o se  Y k a z te z s k é h o  so u ř a d n é h o  sy s tém u .

@returns Vrací uzel sítě 
komunikaci.

V netK ey:string V ýběr s í tě  - p o u ž ív á  se  p ř i  g e n e r a liz a c i - n a  n e jv y šš íc h  
ú ro v n íc h  se  n e c h y tá  n a  n e jv y š š í  tř íd y  k o m u n ik a c í.

^G etR oute V  criteria:Model.RoutePathCriteriaDT 0

Funkce vyhledávání trasy pom ocí 
průjezdních bodů.

V netK ey:string

fy GetRouteByChainage V  criteria:M odel.RoutePathByChainageCriteriaDTO

Funkce vyhledávání trasy pom ocí 
průjezdních bodů definovaných  
číslem  kom unikace a staničením  na 
komunikaci.

V netK ey:string
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Metody rozhraní Parametry

fy GetT extByX Y C ontinuous ^pointFrom :M odel.PointD T O

F u n k c e  s e s ta v e n í  te x tu  m ís ta  p o d le  
b o d u  o d -d o .

^pointT o M od el. PointDTO

fy GetTextByRouteResult

Sestavení xm l textu m ísta události 
podle výsledku routování

@returns

^  routě:RouteResultDTO D a ta  v ý s le d k u  r o u to v á n í

v
GetT extByRoadAndChainageConti

^pointFrom :M odel.PointByR oadC hainageD TO

j_ "_áJ 1 1 .A Jí J 1 TA ’_i.TT .TA J *_ TAT A
nuous

Funkce sestavení automaticky 
vygenerovaný text k lokalitě spojité 
události vstupem  jsou  tah a staničení 
počátečního a koncového bodu  
události

@returns

^  point i  o.M odel.Pom tByR oadG nam ageD  i  (J

fy G etTextBySegm entC ontinuous

Funkce sestavení automaticky 
vygenerovaný text k lokalitě spojité 
události vstupem  jsou  id segmentů, 
na kterých se nachází počáteční a 
koncový bod události

@returns

^pointFrom :M odeLPointB ySectionD T O

^pointTo:M odeL PointBySectionD TO

fy G etT extBySegm entD iscontinuous

Funkce sestavení automaticky 
vygenerovaný text k lokalitě spojité 
události vstupem  jsou  id segm entů

@returns

fy GetVerticlaSchemaContainer

N ačtení dat potřebných pro 
vertikální schém a

@returns

^segm entlds:in t[]

fy G etA uR egionListByR egionC odes 

N ačtení krajů podle kódu

^  regionC odes: IEnumerable<int>
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