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Technicky popis pristroje
k vefejné zakazce:

»Trenazér chiize pro détské pacienty“

Tam, kde je v technickém popisu uvedeno medicinské vyuziti, musi ucastnik dolozit z materiald
vydanych vyrobcem, ze jim nabizeny zdravotnicky prostfedek tyto funkcionality splfuje.
U technickych parametrl, které nejsou oznaceny jako minimalni nebo maximalni, zadavatel

pfipousti toleran¢ni rozsah £ 10 %, pokud ucastnik v nabidce prokaze, ze nabizena zafizeni jsou
vyhovujici pro poZadovany medicinsky ucel, 1. jejich diagnostické nebo terapeutické vyuZiti.

Roboticky trenazér chiize pro détské pacienty

Roboticky automaticky trenazér chize k rehabilitaci détskych pacient s poruchami chize
se zpétnou vazbou -dale viz technicky popis
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Technicky popis

PFistroj musi byt ur€en pfimo vyrobcem pro analyzu a |é€bu poruch chlze riizného puvodu
v oblasti neurologie a ortopedie. Pfistroj musi umoZznit nastupni pozici v sedu a pracovni
pozici pacienta ve stoji. PFistroj musi byt vybaven mechanismem umoziujici posazeni
pacienta a jeho bezpecénou fixaci (ne zavésny systém) s naslednou vertikalizaci pro cvi¢eni
ve stoji. Moznost zahajeni cviCeni ze sedu nebo ze stoje. Trenazér musi byt vybaven
pohyblivymi ortézami s bionickym klouby s nastavitelnymi fixanimi uchyty na dolni
koncetiny, tak aby byl zaru€en spravny pohyb v kloubech dolni kon&etiny (hlezno, koleno,
kyCel). PFistroj musi umoznit aktivni fizeni 6 ti kloubUl dolni koncetiny. A musi byt dostupné
programy pro nacvik simulujici chlzi, Svihy DK, dfep, chizi do schodu, Slapani na pedaly
jizdniho kola. Pohyb kloubl je pohanén elektronicky ovladanymi elektromotory. Musi byt
umoznéna automaticka kontrola pohybu v 6 ti kloubech DK s moznosti aktivniho fizeni
téchto pohybl v€etné nastaveni rychlosti (je identicka ve vSech kloubech DK) a rozsahu
pohybu v pfislusném kloubu dolni koncetiny. DalS§im vybavenim pfistroje je vybaveni na
hrudni stabilizaci, nastavitelna hlavova a kréni opora. Dulezité je snadné individualni a
rychlé nastaveni pfistroje, bezpecny a jednoduchy nastupni prostor. Zafizeni musi byt
vybaveno bezpecCnostnimi prvky, jako bezpeénostnim vypinaCem na obou stranach
pristroje, bezpecnostnimi sensory zastavujici €innost pfistroje v pfipadé zvySeni odporu
pacienta, dale vybaveni kontrolnim systémem s moznosti nastaveni maximalnich rozsahu
u 6ti kloubu. (ky¢el od -15° do 90°, koleno od 0°do 90°, kotnik od -15°do 15°).

Konstrukce pfistroje musi byt stabilni a masivni, byt osazena sedackou, robotickymi
ortézami pro DK, bederni, hlavovou a kréni opérkou, bezpecnou hrudni fixaci a ovladacim
panelem pfistroje s Fidici jednotkou s kompletni sadou programd, silovymi senzory,
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podlozkami pod chodidla, notebookem. Pfistroj je mozno ovladat pomoci tlacitek
nachazejicich se na vnéjSim plasti pfistroje a displejem zobrazujiciho pokyny, provozni
parametry a oznameni.

Zafizeni musi byt vybaveno softwarem k nastaveni rizné obtiznosti tréninku,
k vyhodnocovani. Nastaveni tréninku musi byt mozné ménit, a to minimalné stupen
obtiZznosti nebo zatéZz segmentu, aby nedoslo k pfetizeni. Proces méfeni lze sledovat,
jednotlivé vysledky porovnavat.

Détsky pacient bude dle klinického stavu provadét ukony zaméfené na chuzi, Svihové
pohyby dolnich koncetin, provadét dfepy, nacvik chize po schodech, jizdu na kole. Dle
zdravotniho stavu, klinického nalezu a funkénich schopnosti pacienta bude moci byt
individualné nastaven pohyb pro jednotlivé klouby DKK.

Zdravotnicky prostfedek umozniuje terapii u pacientd s poruchou stoje a chuze, zlepSuje
vhimani postury a nacvik rovnovaznych a vzpfimovacich reakci, které pak usnadni pohyb
v realném Zivoté.

Indikace u onemocnéni:

Poruchy chlize a postury u détskych pacientl rizné etiologie
e Détska mozkova obrna
e Trénink stability a rovnovahy
e Traumatické poranéni mozku
Cévni mozkové pfihody
Prevence pad
Poskozeni perifernich nervil na DKK
Traumaticka poSkozeni a operace na DKK
Svalové dystrofie
Posileni svalové sily u rznych typl poSkozeni sval(, kloubl a vazii DKK

Pristroj musi napomahat pfi:
e vycviku posturalni stability
e prevenci svalovych atrofii
e posileni svalové sily, kloubni stability a koordinaci pohybu
e zlepSeni krokového mechanismu
e dynamice chuze
e kontrole délky kroku, zatizeni jednotlivych koncetin
¢ koordinaci a stability stoje a chuze
¢ zlepSeni sobéstacnosti a nezavislosti pacienta
e prevenci padu

Technicka specifikace
e Automaticky trenazér chlize se silovymi senzory uréeny k rehabilitaci dolnich
konCetin s moznosti zahajeni procedury ze sedu, nebo ze stoje, bez
béhaciho pasu
e Programy simulujici: chuzi, Svihy DK, dfepy, chizi do schodu, $lapani na pedaly
jizdniho kola
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e Kompaktni, stabilni nosna konstrukce z kovu do hmotnosti 160 kg, na které
jsou osazeny robotické ortézy, sedacCka, bederni a hlavové opérky,
stabilni bezpecCny systém k uchyceni téla pacienta v pfistroji, ovladaci
panel pfistroje
e Systém stabilniho uchyceni té€la v pfistroji (ne zavésny systém)
e Osazeni robotickymi bionickymi ortézami s fizenim pohybu v 6ti kloubech
(hlezno, koleno, kycCel). Rozsah pohybu: Kycel: od -15°do 90°, koleno:
od 0°do 90°, hlezno: od -15°do 15°, s moznosti omezeni pohybu: v kycli,
v koleni a v hleznu. Kontrolni systém kontrakci s moznosti nastaveni
maximalnich rozsahu u 6 ti kloubl, s mozZnosti regulace nastaveni délky
v oblasti tibie, femuru, regulace nastaveni Sifky v oblasti panve
e Osazeni senzory spasticity- bezpecnostni senzory zastavujici Cinnost
pfistroje v pfipadé zvySeni odporu pacienta
¢ Moznost nastaveni rychlosti a rozsahu pohybu provadéného ukonu
e Bezpecnostni vypina€ na obou stranach pfistroje
e Ovladaci displej : LCD s tlacitky po obou stranach,
e Komplet fidici jednotka, kompletni fada programu (5)
e Notebook, k ukladani dat ze senzor(
e Silové senzory
¢ Aktivni fizeni pohybu v 6ti kloubech DK
¢ PodloZky pod chodidla pro mensi pacienty
¢ Nosnost pfistroje minim 50 kg, vyuZziti pro pacienty minim. v rozsahu
110 -150 cm vySky

e Kompaktni rozmér v Sifce cca 90 cm, délka cca 80 cm, vySka v sedici pozici
cca 140 cm, pfipojeni do zasuvky 230 V, pojistka 10 A, pfikon 1200W,
frekvence napajeciho napéti 50 Hz

V Luzi - KoSumberku dne 15.7.2019
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