Priloha ¢. 2
Vécna napln reseni projektu

Projekt: Automatizovany opticky systém pro méieni dynamiky ristu trhlin

Ev.c.:  FV40327

Etapy feSeni:

Etapa Nazev etapy a strucny piehled cinnosti ZE}J 1sten3 resen ctap Termin
a V etand (nézev pifjemce nebo ukonceni
podetapy P DUP) etapy
Rok 2019
1 Vyzkum a vyvoj konceptu zarizeni 12/2020
11 Testovvam a analyza dat z materidlovych UFM AVCR 12/2020
zkousek
Vyvoj optické soustavu zatizeni s ohledem
12 na pozadoyat}e ’rychlostl snimani, de.lky Sobriety 122020
trhliny, snimani deformaci, moznosti
umisténi na zkuSebnim stroji
Rok 2020
1 Vyzkum a vyvoj konceptu zarizeni 12/2020
11 Testovvam a analyza dat z materidlovych UFM AVER 1212020
zkousek
Vyvoj optické soustavu zatizeni s ohledem
12 na pozadoyar}e ’rychlostl snimdni, de}ky Sobriety 12/2020
trhliny, snimani deformaci, moZnosti
umisténi na zkuSebnim stroji
Rok 2021
2 Vyvoj funkéniho vzorku 12/2021
Funk¢ni vzorek mechanického
2.1 manipulatoru, optické soustavy a fidici Sobriety 12/2021
elektroniky
29 Tes‘Eovar}l funkc.r’uho vzorku na realnych UFM AVER 1212021
zkuSebnich strojich
Rok 2022
3 Vyvoj prototypu 12/2022
31 | V¥voi prototypu manipuldtoru s optickym Sobriety 12/2022
systémem a fidici elektronikou
3.2 Testovani prototypu a software UFM AVCR 12/2022




