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ZAVAZNE PARAMETRY RESENI PROJEKTU

Cislo projektu: TH04010506

Rozhodny den pro uznatelnost nakladu dle této verze zavaznych parametri:
Od data zahajeni reSeni projektu uvedeném v Zavaznych parametrech

Dalsi ucastnik — [D] Technicka univerzita v Liberci

~ Polozka/rok | 2019 | = 2020 | maximalni
Osobni naklady 1085945 1085945 2171890
Subdodavky / sluzby 0 0 0
Ostatni ptimé naklady 340 000 440 000 780 000
Neptimé naklady / 451 054 482 686 933 740
rezie
Naklady projektu 1876999 2008631 3885630
celkem
Vyse podpory 1876 999 2008631 3 885 630
Zplsob vypoctu Full cost
rezijnich naklad

Technotogickd
agentura
Ceské republiky

Evropska 1692/37, 160 G0 Praha 6
+420 234 611
info@tacrcz, wwwltacrcz

FX-033,verze 4, revize 181212
Vefejny
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ZAVAZNE PARAMETRY RESENi PROJEKTU

Cislo projektu: TH04010506

Rozhodny den pro uznatelnost nékladi dle této verze zavaznych parametr:
Od data zahdjeni feSeni projektu uvedeném v Zavaznych parametrech

8. Dalsi zavazné parametry projektu
| 1

Technologichd Evropskda 1692/37, 160 00 Praha 6 FX-033,verze 4,revize 181212
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ZAVAZNE PARAMETRY RESEN{ PROJEKTU

Cislo projektu: TH04010506

Rozhodny den pro uznatelnost ndkladd dle této verze zavaznych parametri:
0d data zah4jeni Fe$eni projektu uvedeném v Zavaznych parametrech

ZAVAZNE PARAMETRY RESENI PROJEKTU

1. Nazev projektu v ceském jazyce

ROBOT S PARALELNIM ODMEROVACIM RAMENEM JAKO ALTERNATIVA CNC
OBRABECICH CENTER A DALSICH STROJU PRO PRESNE OPERACE

2. Datum zahajeni a ukonceni projektu

01/2019 - 12/2020

3. Cil projektu

Cilem projektu je vyvoj robota s integrovanym paralelnim odméfovacim ramenem, ktery
bude cenové dostupnou alternativou sou¢asné technologie CNC obrabécich center. Hlavni
funkci odmérovaciho ramena je zvySeni presnosti opakovaného nastaveni polohy. Tuhost
robota, coZ je vlastnost pozitivné korelujici s pfesnosti naseho zafizeni, bude ZvysSena
nasledujicimi zplsoby: paralelogram pracovniho ramene, nizsi pocet os, pouziti
bezvilovych cykloidnich prevodovek s unikatnim predepinacim mechanismem na vsech
osach, které jsou vyrazné tuzsi oproti béZnému standardu (dnes se cykloidni pfevodovky
zpravidla pouZivaji pouze na prvnich dvou osach). Na zakladé predbéznych kalkulaci
bychom se méli dostat na vypoétovou piesnost 0.001 mm, redlné potom na 0.02 - 0.03
mm.

4. Resitel — Kli¢ova osoba fesitelského tymu

Mikulas Hrstka
Technologichd Evropsihda 1692/37, 160 00 Praha 6 FX-033,verze 4, revize 181212
agenture +420 234 61T 1M Vetejny

Ceské republiky inffo@tacrcz, wwwiacrez Stranal/7
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ZAVAZNE PARAMETRY RESENI PROJEKTU

Cislo projektu: TH04010506

Rozhodny den pro uznatelnost nakladu dle této verze zavaznych parametra:
Od data zahajeni FeSeni projektu uvedeném v Zavaznych parametrech

5. Planované vysledky projektu

Identifika¢ni ¢islo Nazev vystupu/vysledku

TH04010506-V1 Prototyp robota s paralelnim odmérovacim ramenem

Popis vystupu/vysledku

Prototyp robota s paralenim odmeérovacim ramenem. Technicky popis FeSeni je podrobné
popsan v priloze "Projektovy zameér".

Druh vysledku podle struktury databaze RIV
Gprot - Prototyp

Identifikaéni ¢islo Nazev vystupu/vysledku
TH04010506-V2 UZitny vzor na paralelni odmérovaci rameno

Popis vystupu/vysledku

Integrované paralelni odméiovaci rameno odhalf jakokouliv nepfesnost a servo motor ji
potom odkoriguje. To je hlavni ptinos pro zvySeni presnosti opakovaného nastaveni
polohy robota.

Druh vysledku podle struktury databaze RIV

Fuzit - UZitny vzor

Identifika¢ni ¢islo Néazev vystupu/vysledku

TH04010506-V3 UZitny vzor na nas specificky vyvinuty paralelogram ramene

Popis vystupu/vysledku
Paraleogram pracovniho ramene je zasadni pro zvySeni tuhosti robota. Tuhost potom
primo ovliviiuje presnost robota.

Druh vysledku podle struktury databaze RIV

Fuzit - UzZitny vzor

Technologickd Eviopskd 1692/37, 160 00 Proha 6 FX-033,verze 4, revize 181212
agendura 420 234 61 W Verejny
Ceské republily info@tacrez, wwwilacrcz Strana 2 / 7
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ZAVAZNE PARAMETRY RESENi PROJEKTU

Cislo projektu: TH04010506

Rozhodny den pro uznatelnost nakladu dle této verze zavaznych parametri:
Od data zahajeni feSeni projektu uvedeném v Zavaznych parametrech

Identifikacni &islo Néazev vystupu/vysledku

TH04010506-V4 UZitny vzor na systém piredpnuti zdvojenych pievodovek

Popis vystupu/vysledku

Unikatni systém cykloidnich prevodovek - pouziti bezvilovych pievodovek s
predepinacim mechanismem na vSech osich. Tento systém je vyrazné tuzsi oproti
béZnému standardu.

Druh vysledku podle struktury databaze RIV

Fuzit - UZzitny vzor

Identifikacni ¢islo Nazev vystupu/vysledku

TH04010506-V5 Ridici software

Popis vystupu/vysledku
Ridici SW, ktery bude vyuzivat principy CNC ¥{diho SW.

Druh vysledku podle struktury databaze RIV

R - Software
Technologickd Evropska 1692/37, 160 00 Proha 6 FX-033,verze 4,revize 181212
ageniura +420 234 611 1M Verejny
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ZAVAZNE PARAMETRY RESENI PROJEKTU

Cislo projektu: TH04010506

Rozhodny den pro uznatelnost nakladd dle této verze zdvaznych parametri:
Od data zahgjeni IeSeni projektu uvedeném v Zavaznych parametrech

6. Identifika¢ni tidaje ucastniki

Hlavni prijemce - [P] machine building s.r.o.

IC DIC Obchodni jméno
22800891 CZ22800891 machine building s.r.o.
Organizaéni jednotka Kéd organizaéni jednotky

Pravni forma

POO - Pravnicka osoba zapsand v obchodnim rejstfiku (zakon ¢. 304/2013 Sb., o
verejnych rejstiicich pravnickych a fyzickych osob)

Typ organizace

MP - Maly podnik

Dalsi acastnik - [D] Technicka univerzita v Liberci

IC DIC Obchodni jméno

46747885 C746747885 Technicka univerzita v Liberci
Organizacni jednotka Kéd organizaéni jednotky

Fakulta strojni 24210

Pravni forma

VVS - Vefejna nebo statni vysoka skola (zdkon ¢. 111/1998 Sb., o vysokych $kolach a o
zméné a doplnéni dalSich zakonii)

Typ organizace

VO - Vyzkumna organizace

Technologickd Evropska 1692/37, 160 00 Praha 6 FX-033,verze4,revize 181212
ageniura +420 234 611 11 Vetejny
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ZAVAZNE PARAMETRY RESENi PROJEKTU

Cislo projektu: TH04010506

Rozhodny den pro uznatelnost nikladd dle této verze zavaznych parametri:
Od data zahajeni feSeni projektu uvedeném v Zavaznych parametrech

7. Naklady

(uvedené tdaje jsou v K¢, zavazné parametry tu¢né v ramecku)

Projekt
Polozka/rok | = 2019 | = 2020 | maximalni
... . vyse
Naklady projektu 7 766 999 11298 631 19065630
celkem
Vyse podpory 4643 134 6 743 134 11386 268
Maximalnf{ intenzita 60 %
podpory projektu
Hlavni piijemce — [P] machine building s.r.o.
o e e e L Ceikem
Polozka/rok | = 2019 @ | 2020 | maximalni
...
Osobni naklady 4100000 4000 000 8100 000
Subdodavky / sluzby 0 100 000 100 000
Ostatni pfimé naklady 1790000 5190 000 6980 000
Neprimé naklady / 0 0 0
rezie
Naklady projektu 5890000 9290 000 15180 000
celkem
Vyse podpory 2766 135 4734503 7 500 638
Zpusob vypodtu Flatrate
rezijnich nakladd
Technologickd Evropska 1692/37, 160 00 Praha 6 FX-033,verze 4, revize 181212

agentura +420 234 611 11 Verejny
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