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Etapy resSeni:

Zajisténi fesSeni etap

Etapa Nézev etapy a strucnyvprehled ¢innosti (ndzev pifjemce nebo Termin.
a V etap¢ DUP) ukonceni
podetapy etapy
rok 2019

Kritické Setieni, navrh a vyvoj funk¢éniho
modelu pro robotickou rehabilitaci paze
Redeni bude zahrnovat funkén& anatomické
studie, Ustici do navrhu a vyvoje podpturnych
a pohybovych elementi paZe postizené
1 zanikovou  poruchou hybnosti, pohont, EMBITRON/CVUT 12/2019
efektorové Casti, senzoriky 1 zavedeni
biofeedbacku vyuzivajiciho neuroplasticitu
CNS. Etapa bude zavrSena odzkousenim
komponent funkéniho modelu a vybérem
zdatilého feseni pro dalsi zpracovani v ramci
finalni faze projektu.

rok 2020

Kritické Setfeni, navrh a vyvoj funkéniho
modelu pro robotickou rehabilitaci ruky
Reseni bude zahrnovat funkéné anatomické
studie, ustici do navrhu a vyvoje podpiirnych
a pohybovych elementi ruky postizené
zanikovou poruchou hybnosti, spastickou nebo 5
2 chabou parézou a ztratou uchopové funkce,| EMBITRON/CVUT 12/2020
pohonti, efektorovych  Casti, senzoriky
i zavedeni biofeedbacku  vyuzivajiciho
neuroplasticitu CNS. FEtapa bude zavrSena
odzkousenim komponent funkéniho modelu
a vybérem zdaftilého feseni pro dalsi zpracovani
v ramci finalni faze projektu.




Rok 2021

Kritické Setieni, navrh a vyvoj funkéniho
modelu pro robotickou rehabilitaci
bipedalni lokomoce

Reseni bude zahrnovat funkéné anatomické
studie, ustici do navrhu a vyvoje podpiirnych
a pohybovych elementi bipedalni lokomoce
postizené  zanikovou poruchou hybnosti,
spastickou nebo chabou parézou
a jednostrannou nebo oboustrannou poruchou
lokomoce plegického 1 paretického typu,
pohonti, efektorovych  Casti,  senzoriky
i zavedeni Dbiofeedbacku  vyuZivajiciho
neuroplasticitu  CNS. Etapa bude zavrSena
odzkousenim komponent funkéniho modelu
a vybérem zdatilého feseni pro dalsi zpracovani
v ramci finalni faze projektu.

EMBITRON/CVUT

12/2021

Rok 2022

Stavba finalniho prototypu pristrojového
souboru robotickych rehabilita¢nich
zatizeni pro komplexni rehabilitaci
postiZeni hybnosti véetné preklinickych
zkousSek a klinické evaluace

Dokonceni vyvoje a konstrukce pfistrojového
souboru, kter;"/ bude zahrnovat robotickou
rehabilitaci paze, ruky i chiize
a ktery bude aplikovat zpétnovazebni reedukaci
téchto zasadné dulezitych funkci hybnosti
u pacienta postizeného poruchami chiize. Etapa
bude zavrSena dokoncenim stavby finalniho
prototypu pfistrojového souboru zahrnujiciho
vSechna planovana robotickd zatizeni a jejich
odzkouseni a zpracovani dokumentace.

EMBITRON/CVUT

12/2022




