VR 09-19: Tvorba metodiky pro vybér tsekl zatazenych do katalogu pro testovani
autonomnich vozidel

Priloha ¢. 1 - Technicka specifikace

Tvorba metodiky pro vybér usekli zarazenych do katalogu pro testovani autonomnich
vozidel

V soucinnosti se zadavatelem se dodavatel bude aktivné (&astnit tvorby metodiky pro vybér
Usek{ a sektorll pro zafazeni do testovaci oblasti. Metodika ma slouZit k tomu, aby v budoucnu
mohl byt katalog upravovan a rozsifovan na zakladé stanovenych kritérii. V této ¢innosti se
budou pravidelné konat schlizky feSiteldl 1 x mésitné v sidle zadavatele, pfipadné podle
aktualnich poteb feSeni projektu. Prace budou probihat dle &asového harmonogramu.

Predpokladany Casovy rozsah: 650 hod.

Vytvoreni katalogu testovacich Usek(i a oblasti pro autonomni systémy ve vozidlech bude
umoznovat testovani dopravnich situaci obvyklych pro oblast stfedni Evropy. Cilem je zahrnout
takové tseky komunikaci, které jsou béZné pro vétsinu fidi& v kazdodennim provozu i tseky,
které jsou svym zplisobem unikatni. Jedna se napf. o Useky s netypickym stavebnim feSenim,
tunely, Gseky s nejmodernéjSimi systémy ITS, které vétSina soucasné flotily vozidel nedokaze
vyuzit.

Zéakladni pojmy:

Testovaci dsek — Usek komunikace, ktery ma jednotné parametry z pohledu stavebniho,
vybaveni DZ, ITS i dopravniho (napf. rychlostni limit). Useky se budou nachazet v intravilanu
i extravilanu.

Testovaci sektor — ¢ast mésta, kde je umoznéno testovani uritého druhu chovéni, napf.
sidlisté, kde Ize testovat prednost zprava s omezenymi rozhledovymi poméry, parkovisté
nakupniho strediska, kde je mozné testovat specificky dopravni reZim apod.

Testovaci oblast — souhrn testovacich Usek(l a sektord. Useky a sektory na sebe zpravidla
navazuji a vytvareji tak uzaviieny okruh. Mohou zahrnovat také tseky ¢i sektory mimo uzavieny
okruh, které jsou vysoce specifické a nelze je do okruhu pfimo zahrnout.

Cilem je definovat testovaci oblasti jako uzavieny okruh vzajemné navazujicich sektord a
Usekd. Neni vSak vylouceno definovat oblast tak, Ze jeji sou&asti mohou byt i odlehlé tseky ¢&i
sektory.

Teoreticky piklad: Definovana oblast je mezi Prahou a Ustim, oviem v ramci oblasti byl
definovan unikatni testovaci sektor v Plzni.

Rozsah oblasti bude definovan tak, aby vyrobdi aut ¢i dalsi spole¢nosti podilejici se na testovani
autonomnich systémd& méli nasledujici moznosti:

. Testovani konkrétni dopravni situace,
. Kratké okruhy okolo specifickych mist testovani,
. Napf. Zeleznicni prejezd, tunel,

° Testovani chovani na celé oblasti,
. Objeti oblasti béhem jedné pracovni smény.

Technickeé feSeni katalogu

Katalog bude vytvoren jako webové aplikace s nasledujicimi parametry:

. Bude se jednat o databazovy systém, ktery bude umoznovat tfidéni usekli a sektori
jednotlivych oblasti podle definovanych parametrli, napt. kategorie komunikace, max. podélny
sklon, kvalita signalu GNSS(GPS), mobilnich sité, kvalita vodorovného dopravniho znaéeni,
pasport svislého dopravniho znaceni apod.,

. MozZnost tidit Gseky a sektory dle jednotlivych parametri

. MoZnost prohliZet videa a kontinudlni méfeni provadéna béhem tvorby Katalogu

. Snadna aktualizace, moznost rozsifovani Katalogu napf. o Gseky vybavené novymi
technologiemi
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Z prijezdu Gseku ¢ sektoru bude pofizen kontinudini videozaznam, zéznam podélného a
pricného sklonu, kontinualni zaznam kvality signdlu GNSS(GPS) a GSM (vCetné LTE), apod.
Rozpoznavani dopravniho znaCeni, objektd v okoli komunikace mdZe byt provadéno
automaticky pfi priijezdu lokalitou ¢ naslednym zpracovanim videozaznamu.

Pro vybér usekli bude vytvorena metodika, ktera bude zahrnovat sledované parametry
jednotlivych Usekd a sektord. K parametrlim budou na zakladé méfeni v terénu stanovena
hodnotici kritéria, na jejichz zékladé bude mozné provadét v katalogu tfidéni. Metodika bude
vytvorena pri vybéru prvni testovaci oblasti. Pfi sestavovani druhé oblasti se bude vychazet z
parametrll oblasti prvni tak, aby si oblasti byly co nejpodobnéjsi. V pfipadé nalezeni novych
maxim sledovanych parametrfi budou pfehodnocena hodnotici kritéria.

Sledované parametry v ramci Katalogu

K niZze uvedenym parametr{im budou vytvorena hodnotici kritéria. Kritéria budou mit rozdilnou
povahu, protozZe se vyrazné lisi i jednotlivé parametry. Nékteré mohou byt binarni (Ano/Ne),
pro dalsi bude muset byt vytvorena hodnotici Skala (napf. kvalita GPS signalu) ¢i list viastnosti
(napf. kategorie komunikace). Nékteré mohou mit i Cisté informativni charakter, napf. obvykla
dopravni Spicka.

Na tvorbé kritérii se budou podilet zadavatel i dodavatel zakazky.

Sledovany budou nize uvedené parametry.

1. Parametry komunikace
. Trida komunikace (D; S; MK A az D)
. Kategorie komunikace, Sitka uli¢niho prostoru,
. Pritomnost a provedeni vodorovného dopravniho znaceni (vodici prouzky,

stfedni délici Cara)
PfisluSenstvi PK (svodidla, smérové sloupky, protihlukové stény,...)
Trasovani komunikace (podélny, pricny sklon; poloméry obloukd)
Intenzita dopravy (RPDI, popt. vlastni méreni)
Povrch komunikace (asfaltovy kryt, cementobetonovy kryt, zamkova dlazba,
dlaZebni kostky, ,koCi¢i hlavy"), kvalita povrchu
. Soubéh s ostatnimi druhy dopravy (tramvajové téleso, pruhy pro cyklisty,
chodniky)
. Kfizeni s ostatnimi druhy dopravy (tramvajové téleso, Zelezni¢ni piejezd,
prejezd pro cyklisty, pfechod)
o Podjezdy, tunely, mosty
2 Krizovatky

. Uroviiova/mimoliroviiova

° Typ k¥izovatky, v¢. pfipadnych neobvyklych typt

. Usmérnéni pohybu v kfiZzovatce

. Rozhledy v kfiZzovatce
3 Parkovani

o Pitomnost parkovacich ploch

e Druh plochy (parkovaci pruh, pas; podélné, Sikmé, kolmé stani)

. Parkovaci dlim, podzemni garaze

o Moznost parkovani a odstavovani vozidel na vozovce
4. Svislé dopravni znaceni

. Druh znacky

. Vzdalenost znacek, popf. hustota na km

5. Vybaveni a kvalita siti
o GNSS (GPS)

° ITS-G5
° LTE
6. Prekazky na trase z pohledu AV (Uzké, kfivolaké ulicky v centrech mést apod.), ruseni

senzorl vozidel
7. Vertikalni dynamické vlastnosti vozidla
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8. Okoli komunikace (stromoftadi, aleje, les, skala, sloupy vedeni, autobusové zastavky v
extravilanu apod.)
9. Orientace vii¢i svétovym stranam

10.  Obvykla dopravni Spicka

V této &innosti se budou pravidelng konat schiizky fesitelli 1 x mésicné v sidle zadavatele,
pfipadné podle aktualnich potfeb feseni projektu. Prace budou probihat od podpisu smlouvy
do 30. 11. 2019.

Dodavatel splfiuje technickou kvalifikaci, pokud v poslednich trech letech provadi vyvoj vozidla
s automatizovanym systémem fizeni nebo testovani pokroCilych ADAS systéml v objemu
alespori 500 000,- K¢ ro¢né v kazdém z poslednich 3 let.



