1. dast verejné zakdzky - Drony

Priloha ¢.1 Kupni smlouvy

Cislo polozky

Nazev

Technicka specifikace - minimalni technciké pozadavky zadavatele

Nabidka Ucastnika zadavaciho fizeni

Industrialni dron pro tézké nélady s

pozemni bezdratovou jednotkou fizeni.
Bude slouZit pro shér senzorickych dat a
pro verifikaci robotickych experiment.

Pohon tvofen 6 motory

DJI Matrice 600 Pro

Napajeni sadou Sesti 6s LiPol akumulatort TB47S
Rozméry vetné vrtuli max. 1700 mm x 1520 mm x 730 mm 1700 mm x 1520 mm x 730 mm
Maximdlni vzletova hmotnost alespon 15.5 kg 15.5 kg
Maximalni hmotnost uZite¢ného nakladu min. 6 kg 6 kg
Pramér vrtule 21 palct 21 palct
Vrtule umozriuji sklopeni listd kolem osy unaseée ano
Maximalni rychlost letu v horizontdIni roviné alespori 40 km/h 40 km/h
Stoupavost alespori 5 m/s 5m/s
Rychlost klesani alespoii 3 m/s 3m/s
Maximalni rychlost zmény uhlt ndklonu alespori 300°/s 300°/s
Maximalni rychlost zmény kurzu alespori 150°/s 150°/s

Odchylka pozice pfi vznaseni na misté vertikalné max +0.5 m,
horizontalné max #1.5 m

vertikalné max +0.5 m, horizontdlné max 1.5 m

Schopnost letu ve vétru o rychlosti min. 8 m/s 8 m/s

Dostup alespori 2500 m nad mofem 2500 m AMSL
Minimalni provozni teplota nejvyse -10°C -10°C
Maximalni provozni teplota alespori 40°C 40°C
MozZnost pripojeni gimballu ano

Palubni fidici jednotka s moZnosti pripojeni pres CAN a S.BUS

moznost pFipojeni pres CAN a S.BUS

Palubni jednotka s ztrojenou GPS a IMU

ztrojenna GPS a IMU

Existujici SDK pro ovladani jednotky z palubni vypocetni jednotky pfes
rozhrani TTL UART

SDK pro ovladani jednotky z palubni vypocetni jednotky pres
rozhrani TTL UART

Minimalné 8 dal3ich nepouzitych vystupnich kanald palubni jednotky

8 dalSich nepoufzitych vystupnich kanal palubni jednotky

MozZnost provozu v ramci simulace HIL

moznost provozu v ramci simulace HIL

Pozemni jednotka umoZiuje vystup videa pres standardy HDMI a SDI

Pozemni jednotka umoZzriuje vystup videa pres standardy HDMI a
SDI

Jednotka splriuje homologaci pro provoz v ramci EU (CE)

Jednotka splriuje homologaci pro provoz v ramci EU (CE)

Jednotka mé pfi dodrzeni maximalnich vyzatrovacich vykont
deklarovany dosah fidiciho signélu alespor 3km v pfimém dohledu

Jednotka ma pfi dodrzeni maximalnich vyzarovacich vykont
deklarovany dosah fidiciho signalu 3 km v pfimém dohledu

Jednotka umozZiiuje prenos analogového i digitdlniho videa

Jednotka umozZiiuje prenos analogového i digitdlniho videa

Jednotka umoriuje pfenos telemetrie na zem a fidiciho signalu na
palubu

Jednotka umoriuje prenos telemetrie na zem a fidiciho signalu na
palubu

Zachranny paddkovy systém

Padakovy systém pro dron s pyropatronou

Galaxy GBS 10/150, pyropatrona, Engine cutter, A3 Connect

Deklarovana minimalni vyska pro rozvinuti padaku je mensi nez 10m

7m

Maximdlni vzletova hmotnost stroje je vyssi nez 11kg

Maximalni vzletova hmotnost stroje je vyssi nez 11kg

Maximdlni doba do plného rozvinuti vrchliku je mensi nez 1s

Maximalni doba do plného rozvinuti vrchliku je mensi nez 1s

Hmotnost paddkového systému je mensi nez 450g

Hmotnost paddkového systému je mensi nez 450g

Zavésny elektromechanicky stabilizator

3-osy brushless stabilizator

DJI Ronin MX

Rychlosti otaceni v jednotlivych osach minimalné: otaéeni (pan):
200°/s, klopeni (tilt): 100°/s, naklanéni (roll): 30°/s

Rychlosti otédéeni v jednotlivych osach: otaceni (pan): 200°/s,
klopeni (tilt): 100°/s, naklanéni (roll): 30°/s

Mechanicky rozsah os minimalné: otaceni (pan): 360°, klopeni (tilt):
od +270° do -150°, naklanéni (roll): + 110°

Mechanicky rozsah os: otaceni (pan): 360°, klopeni (tilt): od +270°
do -150°, naklanéni (roll): + 110°
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Ovladany rozsah os minimalné: otaceni (pan): 360°, klopeni (tilt): od
+45° do -135°, naklanéni (roll): + 25°

Ovladany rozsah os: otdceni (pan): 360°, klopeni (tilt): od +45° do -
135°, naklanéni (roll): + 25°

Rozméry mista pro kamery minimalné: 120mm hloubka od tézisté,
130mm vyska, Sitka 160mm

Rozméry mista pro kamery: 120mm hloubka od tézisté, 130mm
vyska, Sitka 160mm

Podpora aerial reZzimu pro zavéseni pod UAV

Podpora aerial reZimu pro zavéseni pod UAV

Odpojitelnd madla pro rucni uchopeni

Odpojitelna madla pro ruéni uchopeni

Vestavéna nezdvisla IMU jednotka

Vestavéna nezdvisla IMU jednotka

VydrZ alespon 3h

Vydrz 3h

Vaha maximalné 3kg

Véha 3kg

Maximalni vaha nakladu alespon 4.5kg

Maximalni vdha nakladu 4.5kg

Napdjeni 4s LiPo baterii

Napajeni 4s LiPo baterii

Maximalni odbér 10A pii 16V

Maximalni odbér 10A pti 16V

Minimalni provozni teplota nejvyse -15°C

-15°C

Maximalni provozni teplota alespor 50°C

50°C

Podpora externich D-Bus pfijimacu

Podpora externich D-Bus pfijimacu

Integrovany 2.4 GHz pfijimac

Integrovany 2.4 GHz pfijimac

Rozhrani: USB, Bluetooth

Rozhrani: USB, Bluetooth

Industrialni dron pro snimani v
oblastech s prekazkami s pozemni
bezdratovou jednotkou Fizeni

Pohon tvofen 4 motory

DJI Matrice 210 V2

Napajeni sadou dvou 6s LiPol akumulatorud

Napajeni sadou dvou 6s LiPol akumulatord

Rozméry vcetné vrtuli max. 900 x 900 x 400 mm

Rozméry vcetné vrtuli 900 x 900 x 400 mm

Maximalni vzletova hmotnost alespor 6 kg

Maximalni vzletova hmotnost 6 kg

Maximalni hmotnost uZite¢ného nakladu min. 2 kg

Maximalni hmotnost uzite¢ného nakladu 2 kg

Odolnost certifikovana alespori P43

Odolnost certifikovana 1P43

Pramér vrtule 17 palct

Pramér vrtule 17 palcd

Maximalni rychlost letu v horizontalni roviné alespori 80 km/h

Maximalni rychlost letu v horizontélni roviné 80 km/h

Stoupavost alespofi 5 m/s

Stoupavost 5 m/s

Rychlost klesani alespori 3 m/s

Rychlost klesani 3 m/s

Maximalni rychlost zmény Ghlt ndklonu alespori 300°/s

Maximalni rychlost zmény Ghld ndklonu 300°/s

Maximdlni rychlost zmény kurzu alespori 150°/s

Maximalni rychlost zmény kurzu 150°/s

Odchylka pozice pfi vznaseni na misté vertikdlné max £ 0.1 m,
horizontalné max + 0.3 m za vyuZiti vizudlni odometrie

Odchylka pozice pfi vznaseni na misté vertikdlné max £ 0.1 m,
horizontadlné max + 0.3 m za vyuziti vizudlni odometrie

Schopnost letu ve vétru o rychlosti min. 12 m/s

Schopnost letu ve vétru o rychlosti 12 m/s

Dostup alespori 3000m nad mofem 3000 m AMSL
Minimalni provozni teplota nejvyse -20°C -20°C
Maximdlni provozni teplota alespor 40°C 40°C

Moznost pfipojeni gimballu jako podvés, nebo na horni kryt dronu

Moznost pripojeni gimballu jako podvés, nebo na horni kryt dronu

Systém dopredné vizudlni detekce prekazek od max 0.7m, dosah do
min 30m, pozorovaci Uhly min 60° horizontalné a 50° vertikalné

Systém dopredné vizudlni detekce prekazek od max 0.7m, dosah do
min 30m, pozorovaci Uhly min 60° horizontalné a 50° vertikalné

Systém snimani prostfedi nad dronem infracervenym senzorem:
detekce prekazek do vzdalenosti min 5m

Systém snimani prostfedi nad dronem infracervenym senzorem:
detekce prekazek do vzdalenosti min 5m

Systém vizudlniho snimanim povrchu pod dronem: rychlostni
omezeni min 10m/s pfi vyice letu 2m, funkéni do vysky alespori 10m

Systém vizudlniho snimanim povrchu pod dronem: rychlostni
omezeni min 10m/s pfi vysce letu 2m, funkéni do vysky alespori
10m

Systém snimani povrchu pod dronem sonarem: dosah do min. 5m
nad povrchem, funkéni od max 10cm nad povrchem

Systém snimani povrchu pod dronem sonarem: dosah do min. 5m
nad povrchem, funkéni od max 10cm nad povrchem

Pozemni jednotka umoZniuje vystup videa pies standardy USB, HDMI
a SDI

Pozemni jednotka umoZzriuje vystup videa pres standardy USB,
HDMI a SDI

Jednotka splriuje homologaci pro provoz v ramci EU (CE)

Jednotka splriuje homologaci pro provoz v ramci EU (CE)

Jednotka mé pfi dodrzeni maximalnich vyzarovacich vykont
deklarovany dosah Fidiciho signalu alespori 3km v pfimém dohledu

Jednotka mé pfi dodrzeni maximalnich vyzarovacich vykont
deklarovany dosah Fidiciho signalu 3 km v pfimém dohledu

Jednotka umozZriuje prenos analogového i digitdlniho videa

Jednotka umoziiuje prenos analogového i digitalniho videa




Jednotka umoriuje pfenos telemetrie na zem a fidiciho signalu na
palubu

Jednotka umoriuje prenos telemetrie na zem a fidiciho signalu na
palubu

Snimaci kamera s elektromechanickym
stabilizatorem

Vaha max 600g

DJI Zenmuse 730

3-osy gimball s kamerou

3-osy gimball s kamerou

Rozsah ovladanych os minimalné: klopeni (pitch) : od max +40° do
min -90°, otaceni (yaw): alespori +320°

Rozsah ovlddanych os minimalné: klopeni (pitch) : od max +40° do
min -90°, otaceni (yaw): alespori +320°

Mechanicky rozsah os minimalné: otaceni (yaw): +330°, klopeni
(pitch): od +50° do -140°, nakldnéni (roll): od +90° do -50°

Mechanicky rozsah os minimalné: otaceni (yaw): +330°, klopeni
(pitch): od +50° do -140°, nakldnéni (roll): od +90° do -50°

Maximdlni rychlost otaceni alespofi 180°/s v otaceni i klopeni (yaw a
pitch)

Maximalni rychlost otaceni alespori 180°/s v otaceni i klopeni (yaw
a pitch)

Provozni teplota od max -10°C do min 45°C

Provozni teplota od -10°C do 45°C

CMOS senzor o velikosti 1/2.8 palce s 2.13 Mpix

CMOS senzor o velikosti 1/2.8 palce s 2.13 Mpix

Integrovany objektiv s 30x optickym zoomem a svételnosti od F1.6 do
F4.7

Integrovany objektiv s 30x optickym zoomem a svételnosti od F1.6
do F4.7

FOV alespon 60° pri Sirokouhlém pohledu a 2° pfi teleskopickém
pohledu

FOV alespon 60° pri Sirokothlém pohledu a 2° pfi teleskopickém
pohledu

Digitalni zoom alespori 6x

Digitalni zoom alespori 6x

Podpora zaznamovych formatG JPEG, MP4, MOV

Podpora zaznamovych format( JPEG, MP4, MOV

Mady nastaveni expozice: auto, manualni, priorita zavérky, priorita
clony

Mady nastaveni expozice: auto, manualni, priorita zavérky, priorita
clony

ZpUsoby méreni expozice: oblastni, centricky

ZpUsoby méreni expozice: oblastni, centricky

Rychlost uzavérky od max 1/6000 do min 1/30 vtefiny

Rychlost uzavérky od 1/6000 do 1/30 vtefiny

Nastaveni bilé: auto, pfednastavené rezimy, manualni od 2000K do
10000K

Nastaveni bilé: auto, pfednastavené rezimy, manualni od 2000K do
10000K

Vystupy analog videa ve formatu PAL a NTSC

Vystupy analog videa ve formatu PAL a NTSC

Zaznamové zafizeni microCD karta s kapacitou alespori 64GB

SanDisk Extreme 64 GB
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