Priloha ¢. 2
Vécna napln reseni projektu

Projekt: Kooperativni robotické platformy pro automobilové a primyslové aplikace

Ev.e.:  FV40247

Etapy feSeni:

, o " . Zajisténi fesSeni etap ,
Etapa Nazev etapy a strucnyvprehled ¢innosti (ndzev pfjemce nebo Termin
a V etapé DUP) ukonceni
podetapy etapy
rok 2019
1. Zakladni navrh a ovéreni konceptu 12/2019
Navrh architektury robota a jeho fidiciho .
11 systému, navrh a vyroba senzorli DFC/Tech Aid
1.2 Névrh formatu dat a 3D rekonstrukce scény DFC/VUT
Vytvofeni a start portalu v cloudu pro
aktivni interakci vSech ucastniktl projektu,
1.3 navrh struktury a ovéfeni komponent pro VUSTE-APIS
ptenos dat do cloudu, ndvrh struktury
ukladani a reprezentace snimanych veli¢in
rok 2020
2. Vyvoj a navrh zarizeni 12/2020
Navrh fidiciho systému robota, ndvrh
2.1 softwaru generovani trajektorii, navrh DFC/VUT
uzivatelského rozhrani
Vyroba fidiciho systému robota, sestaveni
2.2 funk¢niho vzorku platformy, sbér DFC/Tech Aid
trénovacich dat
Vytvofeni a ovéfovani technologie
2.3 dalkového pfenosu a zpracovani dat ze VUSTE-APIS
senzord robotickych platforem
Rok 2021
3 Verlﬁ_kace funkeci, sbér dat, testovani 12/2021
a realizace
3.1 Dokonceni a odladéni softwaru robota DFC/VUT
3.2 Realizace a testovdni funkéniho vzorku DFC/Tech Aid
Zobecnéni nastrojii pro uzivatelské )
3.3 opakované vyuziti cloudového portalu VUSTE-APIS/DFC
a spusténi produktivniho provozu




