Priloha ¢. 2
Vécna napln reseni projektu

Projekt: Pokrocily systém pro vnitini 2D a 3D lokalizaci v realném ¢ase pro automatizaci,
vizualizaci a Fizeni vyrobnich procest v Priimyslu 4.0 — FeSeni na bazi MEMS a
PDoA/AoA hybridnich metod

Ev.e.:  FV40371

Etapy FeSeni:

. N .. . Zajisténi feSeni etap .
Etapa Nazev etapy a strucnyvprehled ¢innosti (ndzev pifjemce nebo Termin_
a V etapé DUP) ukonceni
podetapy etapy
Rok 2019

Vyzkum metod uréeni tthlu piijatého
1 signalu. Navrh architektury kotvy pro Sewio Networks s.r.0. 12/2019
urceni thlu pfijatého signalu.

Analyzy a experimentalni méfeni vlivu
teploty a natoc¢eni na vyhodnoceni uhlu
ptijatého signdlu mezi vysilacem a
pfijimacem.

VUT v Brné 12/2019

Rok 2020

Navrh, vyzkum a implementace anténnich
prvki a pfijimacich antén. Vyvoj prototypu
kotvy s dvéma anténami. Vyvoj FW pro
kotvy.

Sewio Networks s.r.o. 12/2020

Vyzkum koexistence UWB a jinych
radiovych technologii. Navrh a
implementace kombinace metod méteni
sméru prichodu signalu a faze.

VUT v Brné 12/2020

Rok 2021

Vyvoj a implementace vizualiza¢niho
systému. Testovani, optimalizace a
integrace do RTLS systému. Pilotni
testovani. Pied-certifikacni testy.

Sewio Networks s.r.o. 12/2021

Vyvoj behavioralniho modelu,
implementace cloudu a zpracovani velkého
objemu dat. Dlouhodobé vykonnostni a
energetické testovani nového systému.

VUT v Brné 12/2021




