Priloha ¢. 1

Specifikace parametri pro modernizaci motorové zkusebny UD BUS
Hostivar - stanovisté 2 ZM-ST2

1. Zakladni popis

Jednd se o modernizaci motorové zkusebny vybavené dynamometrem DS 1036, ktery vykonové
nespliuje poZadavky na testovani modernich motord, jimiZ jsou v soucasnosti vybavovany autobusy
provozované DP Praha. Zminéna zkudebna motor( se nachazi v Ustfednich dilndch Dopravniho
podniku hl. m. Prahy a slouzi k vystupni kontrole opravovanych motor(.

2. Prubéh zkousky

Po opravé je kazdy motor zkousen na dynamometru. Zkouska probiha zhruba dvé hodiny. Prvni
hodinu se jedna zabéh motoru a druhou hodinu jsou provadéna méreni spolu se zavérecnou a
zkouskou s vytisténim protokolu. Zpravidla je testovan jeden motor denné.

Zabéh:

15 min — 600 ot/min —0 Nm

10 min — 1000 ot/min — 150 Nm
10 min — 1250 ot/min — 200 Nm
10 min — 1500 ot/min — 300 Nm
15 min — 1750 ot/min — 450 Nm
10 min — 2000 ot/min — 600 Nm

5 min — 600 ot/min—0 Nm
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Zkouska:

10 min — 650 ot/min —0 Nm

10 min — 1000 ot/min — dle tabulek
10 min — 1600 ot/min — dle tabulek
10 min — 2000 ot/min — dle tabulek

5 min — 650 ot/min—0 Nm

Zabéh je stejny pro vSechny motory, zkousku specifikuji nize uvedené tabulky.

3. Typy motori:
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Jedna se o autobusové motory LIAZ, RENAULT a IVECO. Pribéh otacek a krouticiho momentu je

patrny z jednotlivych tabulek. Uvedené otacky jsou dané méfici body krouticiho momentu.

Pfechod otacek z min. na max. je plynuly.
Motor LIAZ: 2270 ot/min — 1050 Nm — 175 kW
ZatéZz 1000 ot/min—873 — 1018 Nm

1400 ot/min — 945 - 1102 Nm

2000 ot/min — 760 — 887 Nm
Motor REN A41: 2500 ot/min — 1102 Nm — 188 kW
Zatéz 1000 ot/min —819 — 956 Nm

1600 ot/min — 855 — 998 Nm

2000 ot/min —738 — 861 Nm
Motor REN C41: 2500 ot/min — 1102 Nm — 217 kW
Zatéz 1000 ot/min — 1085 — 1265 Nm

1500 ot/min — 1121 — 1307 Nm

2100 ot/min — 887 — 1034 Nm
Motor REN 141: 2500 ot/min — 1024 Nm — 186 kW
Zatéz 1000 ot/min — 846 — 987 Nm

1600 ot/min — 878 — 1024 Nm

2000 ot/min — 747 — 872 Nm
Motor CURSOR: 2800 ot/min — 1100 Nm — 180 kW
Zatéz 1000 ot/min —820— 1025 Nm

1600 ot/min — 860 — 1075 Nm
2050 ot/min — 672 — 840 Nm
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Motor CURSOR 8: 2800 ot/min — 1401 Nm — 243 kW
Zatéz 1000 ot/min —820— 1025 Nm

1600 ot/min — 860 — 1075 Nm

2050 ot/min — 672 — 840 Nm
Motor TECTOR: 2800 ot/min — 930 Nm — 194 kW
Zatéz 1050 ot/min —706 — 784 Nm

1250 ot/min — 840 — 930 Nm

2500 ot/min — 667 — 741 Nm
Motor CURSOR 9: 2400 ot/min — 1400 Nm — 243 kW
Zatéz 1000 ot/min—902 - 1127 Nm

1600 ot/min — 1118 — 1398 Nm

2200 ot/min — 840 — 1050 Nm
Motor TECTOR: 2400 ot/min — 1400 Nm — 210 kW
Zatéz 1050 ot/min—1210- 1300 Nm

1250 ot/min — 1310 — 1400 Nm
2200 ot/min — 820 —910 Nm

4. Pozadavky vybaveni zkusebny motorti:
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e Asynchronni dynamometr s vykonem min. 320 kW a krouticim momentem min. 1600Nm.

Propojovaci kardanovy hfidel.
Kalibra¢ni ramena véetné zavaii.
e QOdpojovaci spojka s jisténim.

e Kompletni propojovaci kabeldz pro ovladani a komunikaci.
e Moznost ovladat dynamometr ze dvou mist (pfimo na zkusebné a z velina).

Napajeni dynamometru s moznosti rekuperace.
Umisténi fidici jednotky ve stavajicim ovladacim pultu.

e Systém pro fizeni a monitorovani testovaného motoru s moznosti vyhodnocovani a

archivovani ziskanych dat.

5. Dokumentace ke zkuSebné, uvedeni do provozu:

Elekroprojekt véetné privodni dokumentace nakupovanych zafizeni, zajisténi prvotni kalibrace

(revize) zafizeni, ndvod k obsluze, dikladné zaskoleni obsluhy.
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