Priloha €. 1 Technicka specifikace k VZ "Koncové zafizeni externiho svazku"

v ramci zavedeného DNS ¢. P18V00000017 na dodavky pristrojd, zafizeni, ndfadi a materiall pro jednotlivé organizacni soucasti zadavatele

Zadavatel stanovuje tyto absolutni (minimalni) technické pozadavky:

uchaze¢ . P
s . . - poznamka, event. odkaz na umisténi v
polozka nazev popis spliuje v, L
ANO/NE pfiloZeném katalogovém listu

Hmotnost spodni zdkladny minimalné 150 kg, stavitelné
1 Stojan zafizeni podpéry, montazni deska na drzaky a stojany ve vysce ANO
1000 mm nad podlahou

vstupni vinovec DN 63 ISO-K, trubka DN 63 ISO-K,
2 PFivodni vakuové potrubi celkova délka vinovec-trubka 580-600 mm, pfiruby na ANO
trubce 1x DN 16 KF, 1x DN 25 KF, 1x DN 40 KF

osa nozzlu 1200 mm na podlahou, rozsah polohovani

oy ) v ANO
vertikalné/horizonalné min.20/20 mm

3 Stojany vakuového potrubi a nozzlu

rozebiratelna vystupni cast iontové trubice konického
tvaru sdélkou 250-300 mm, okénko pro prechod z
vysokého vakua do vzduchu, dva vyménné grafitové
kolimatory, vystupni ¢elni plocha o priméru 3 mm,
maximalni prostorovy Uhel, kterym nozzle stini stfedni
bhod donadu svazki 0.1 sr

4 Vystupni nozzle ANO

5 Vzdalenost nozzle-vzorek 5 mm ANO

detektor v horizontalni roving, naklon 45° vi¢i svazku,

elektricky izolovany, pfiprava na detektor s posuvem a

kryostatem 7-10 litr& o hmotnosti do 15 kg, vertikalné
stavitelny,

6 Drzak HE rtg.detektoru ANO

7 Vzdalenost He rtg. detektor-vzorek minimalné 70 mm ANO

detektor v horizontalni roving, naklon 45° v{¢i svazku,
elektricky izolovany, posun v ose detektoru v rozsahu
8 Drzak gama detektoru min.200 mm, pfesnost nastaveni 0.1 mm, pfiprava na ANO
detektor s dipstickem o priméru 70mm a kryostatem 7-
10 litrd o hmotnosti do 15 kg, vertikalné stavitelny

9 Vzdalenost gama detektor-vzorek minimalné 90 mm ANO

detektor nad nozzlem, naklon jeho osy 45° v{¢i svazku,
elektricky izolovany, 6 stuprfili volnosti s ru¢nim

10 Za . . M f ) ANO
Drzak LE rtg.detektoru nastavenim s pfesnosti 0.5 mm, v rotaci 10, aretace
polohy, pFiprava na detektor SDD o priiméru 19.1 mm,
vzdalenost ke vzorku 45-50mm, nezastinény prostorovy
o Ghel Eelni plochy detektoru vi¢di stfedu dopadu ¢astic na
11 Umisténi LE rtg.detektoru P v oy ANO
plochu vzorku minimalné 0.12 sr (pfi pruméru
detektoru 19.1 mm)
zasuvna na detektor o prumeéru 19.1 mm, tésneni na
vakuum 10-2 mBar uvniti komdrky, vyménny nozzle s
. fe e o
12 |Vakuové komirka LE rtg.detektoru Cel.nvl Qlochou na 'ep?”l ff’“e 0 vneJS|mvp5umeru 3mm a ANO
vnitfnim 2,5 mm, vnitfni tvar nozzlu reSeny s ohledem
na minimalizaci parazitnich ¢astic, vnéjsi tvar kuzelovy,
n¥iriiha na farnini IS0 KF1A
detektor vertikalné 35° pod vystupnim nozzle, elektricky
v o v . izolovany, 6 stupfifi volnosti s ruénim nastavenim s
13 |Drzak detektoru zpétné odrazenych &astic . , v P S0 v ANO
presnosti 0.5 mm, v rotaci 1°, aretace polohy, pfiprava
na standardni polovodicovy detektor ¢astic,
vzdalenost ke vzorku 47-52mm, nezastinény prostorovy
1 Umisténi detektoru zpétné odrazenych Ghel &elni plochy detektoru vici stiedu dopadu ¢astic na B
Castic plochu vzorku minimainé& 0.02 sr (pfi priméru
detektoru 8 mm)
zasuvna na detektor o prumeéru 16.7 mm, tésnéni na
vakuum 10-2 mBar uvniti kom{rky, nozzle s ¢elni
15 |Vakuova kom(rka detektoru zp&tné plochou na lepeni folie o vné&j&im prméru 3 mm a G
odrazenych ¢astic vnitfnim 2,5 mm, vnitfni tvar nozzlu fe$eny s ohledem
na minimalizaci rozptylenych fotond, vnéjsi tvar
kuYalowy ntiruha na darnini 18O KF1A
16 Dalsi zafizeni s "vyhledem®na Moznost upevnéni kamery a dvou zamé&fovacich laser( ANO
exponovanou plochu vzorku
17 Manipulator vzorké nosnost m|n|ma|n§ 45 k.g,. ro;saﬁ pohybu ve vertikalnim ANO
sméru minimalné 500 mm
21 Pohon manipulatoru manualni ANO
22 Rozvod vakua ano, na Grovni tlakd 102 mBar, zasobnik vakua 5 litrd ANO
23 Vakuova &ast zasobnik vakua min.5 |,ventil na strané vyvévy tésnény ANO

vlnovcem, ventily na strané ¢erpani komurek kulové

takto podbarvena pole uchazec¢ povinné vyplni



