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llustraéni obrazek
Inovativni robotické zafizeni vyvinuté k rehabilitaci hornich koncetin
neurologickych pacienttl, pacientd po mozkovych piihodach, ¢i pacientt
s traumatickymi neurologickymi poskozenimi. Umozfiuje roboticky
asistované cvieni podle spravnych neuro-rehabilitacnich postupt.

Zlepsuje obnovu a lé¢ebné vysledky zvySenim intensity vlastniho cvieni
az na 10 nasobek ve srovnani s obvyklym ne-robotickym cvic¢enim.

Zarizeni dynamicky postupuje v rehabilitacnim procesu postupnym
zarazenim 5 modu prace, které postupné zvysuji zatizeni pacienta a
jeho komplexitu:

e PIné pasivni mdéd — pacient je plné veden jednotlivymi ukony
cvi€eni vlastnim zafizenim

e |niciovany moéd — pacient iniciuje pohyb, avSak vlastni pohyb je
proveden robotem

e Krokoveé iniciovany mod — pacient je ¢aste€né pasivni, ale v
krocich iniciuje kazdy pohyb

e Asistovany méd s omezenim — pacient aktivnhé sméfuje pohyb
smérem k cili. Robot pouze

e vymezuje drahu

e Volny mdd — pacient zcela aktivné provadi pohyb dle vizualizace

Do cvicebniho programu tohoto zafizeni Ize zarfadit Siroké spektrum
pacientd od sub akutnich po chronické stavy. Implementovana
vizualizace intenzivné motivuje pacienta ke spolupraci, ¢im zvySuje
intenzitu cvi€eni. Vizualizace zahrnuje typicka neurologicka cvi¢eni i
specificky vyvinuté cvi€ici hry pro jesté vétsi atraktivitu pro pacienta. Toto
robotické zafizeni diky precizni evidenci progresu v 1é¢bé& zlepSuje
vyznamné management pacienta. Kromé pfedprogramovanych
terapeutickych postupll umoziuje planovani, zménu a uloZeni
jednotlivych cvicebnich postupl. Velky pocet her koncipovanych pro
zefektivnéni 1é€by a motivaci pacienta. Robot poskytuje terapeutovi
moznost sbéru dat z jednotlivych cviceni, které je mozno prevadét na
mikrotrovni (na Urovni jednoho cvi¢eni) do graft, které prehledné ilustruji
vyvoj lé¢by pacienta. Jsou sbirdna data tykajici se napf. vyvijené sily
pacienta, pfesnosti, plynulosti pohybu apod. Tyto informace jsou
uziteéné pro korekci nastaveni parametri aktualniho cviceni.
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