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Véc: nabidka 181112 na dodavku mobilni robotické platformy MP-500 s rukou UR3
Zadani:

Viz text verejné zakazky: 242_Lo_ERDF_Mobilni roboticka platforma s rukou (FM_017)

Popis nabizeného zafizeni — predmétu pinéni:

Autonomni vozik (AIV) Neobotix MP-500 je mobilni roboticka platforma v robustnim provedeni s velkymi,
nezavisle pohanénymi koly, vybavenymi pneumatikami se vzorkem. Vozik tedy neni odkazan na idealni vnitni
podlahové plochy, je mozné jej provozovat i ve venkovnim prosttedi, na dlazbé nebo na zpevnénych
komunikacich. MP-500 detekuje svoje okoli pomoci bezpecnostniho 2D laserového scanneru SICK S300

s dosahem 8 metrid a Uhlem snimani 270°, orientuje se podle vyznacnych bod{ a samostatné se umi vyhybat
nové se objevenym prekazkam. Kazdé pohanéné kolo ma svij vlastni motor a fizeni pohybu voziku probiha
diferencidlnim rozdélenim rychlosti otaceni kol, coz umozruje voziku pohybovat se fizené vSemi sméry.
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Technické udaje MP-500:
Rozmeéry (mm) 814 x 592 x 361
Nominalni zatizeni (kg): 80
Rychlost (m/sec.): 1,5
Baterie: 24V / 50 Ah, provozni vydrz do 10 hodin nebo 8 km
Senzorika: 1 x 2D laser scanner (SICK S300), dosah 8m, uhel 270°
Ovladani a fizeni: autonomné pomoci integrovaného PC s real time fizenim
nebo pomoci externiho PC pres WiFi (WLAN)
Dalsi soucasti dodavky: nabijecka, dokumentace, CE prohlaseni o shodé
Zakladni rozméry:
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Ovladani a Fizeni voziku MP-500 mize probihat z programu PlatformCtrl, ktery je soucasti dodavky, pouziva
prehledné GUI, ale vozik a jeho systém je mozné pouzit i pro vyvoj a vyzkum vlastniho Fizeni a podporuje
napriklad pouziti ROS (Robot Operating System).
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GUI PlatformCtrl:
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Roboticka ruka (robot arm) je Universal Robots UR3, coz je kloubovy Sestiosy robot s lehkou a tuhou konstrukci,
opakovanou presnosti 0,1 mm a nosnosti 3 kg. Roboty UR mohou s lidmi pracovat bez kleci, plotd a zavor na
jednom pracovisti a maji pro to potfebnou certifikaci dle normy EN ISO 10218 a TUV. Do opera¢niho prostoru
robota tedy mohou ve vétsiné pfipad{ i za provozu vstupovat lidé. To pochopitelné zavisi na konkrétni instalaci,
pouzitém nastroji a dalSich periferiich robota, a je tedy nutné vzdy zhodnotit rizika celé aplikace. Soucasti
dodavky robota UR3 je CE prohlaseni o shodé k zafizeni pro zabudovani.

Programovani probiha pomoci interaktivniho on-screen menu na 12" dotykovém barevném displeji (teach
pendant) a srozumitelnym GUI opravdu snadno, robot se do pozadovanych poloh navadi ru¢né nebo dotykem
na prehledné usporadané Sipky a osové kfize. Pohyby Ize propojit se signaly na I/O standardné dodavaného
kontroléru CB3, popfipadé s jinym typem komunikace a timto postupem Ize sestavit potfebné sekvence a logiku
¢innosti robota. Programovat Ize ale i off-line z PC, programové prostiedi Polyscope je freeware a jde tedy o

volné Sifitelny software.

Technické udaje UR3:

Rameno robota

Pocet stupnll volnosti:

Rozsah otoceni kazdého kloubu:

Operacni radius (mm):
Nominalni zatizeni (kg):
Rychlost (°/sec.):
Opakovana presnost (mm):
Kryti ramena:

Nastrojova priruba:
Konektor na prirubé:

Vstupy a vystupy na pfirubé:

6

+ 360°

500

3

180°

+0,1

IP 54

TK 50 (DIN/ISO 9409-1-A)

8 pin pro RKMV 8-354 Lumberg

2 digitalni I/0O, 2 analogové vstupy (12/24 V 600 mA)

Hmotnost robota (kg): 12

Spotreba (W): 200

Kontrolér CB3

Ovladani: 12" dotykovy barevny LCD panel

Komunikace: 16 digitalnich I/O, 2 analogové I/0O (24 V 2A / tool 800 mA)

Pamét’ systému:
Volitelné:
Napajeni:
Kabelaz:
Teplota okoli:
Zarucni doba:

EtherNet/IP - Ethernet - Modbus - PROFINET - USB

2 GB, moznost pfipojit USB Flash disk

Euromap 67 modul v¢. kabelu 5m

230 VAC/50Hz (alt. 100 VAC / 60 HZ)

4,5 m k ovladacimu panelu, 6 m mezi robotem a kontrolérem
0-50°C
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Priklad usporadani mobilni robotické platformy MP-500 s robotickou rukou UR3:

Soucasti dodavky a ceny:

polozka - popis pocet

1 MP-500 AlV vozik, 2 motory, S300 skener, baterie 24V / 50 Ah, wireless
joystick, nabijecka, integrovany PC Atom / RAM 2GB / HDD 100 Gb / WLAN, 1
software PlatformCtrl, dokumentace

2 URS3 6-0sy robot R 500 mm, nosnost 3 kg, kontrolér, LCD panel, Polyscope 1

3 Dodani zafizeni do mista zadavatele, zaskoleni obsluhy v rozsahu 8 hodin, dokumentace v 1
elektronické podobé, zajisténi zaru€niho i pozaruéniho servisu

Celkova nabidkova cena bez DPH v K¢: 890 000,- K¢

Dodaci podminky:

Ceny jsou v CZK, DDU (v¢. dopravy k zakaznikovi), bez DPH
Platba fakturou se splatnosti 21 dnii po dodani predmétu pInéni a doruceni faktury do sidla zadavatele
Dodaci Ihdta: 90 kalendarnich dnli od objednani a podepsani kupni smlouvy






